Machine Translated by Google

Serie PRCM

Sensor de proximidad tipo conector cilindrico

|i| Caracteristicas

* Se mejoro la inmunidad al ruido con un Cl dedicado
« Circuito de proteccion contra polaridad inversa incorporado
(Tipo CC de 3 cables)
« Circuito de proteccion contra sobretensiones incorporado
« Circuito de proteccion contra sobrecorriente incorporado (tipo CC)
« Estructura de proteccion IP67 (norma IEC) para
pieza del conector

* Reemplazable por microinterruptores e interruptores de limite

ﬁ Lea “Consideraciones de seguridad” en el manual de
funcionamiento antes de usarlo.

m] Presupuesto
* Tipo CC de 2 cables

PRCMT12-2DO PRCMT12-4DO PRCMT18-5DO PRCMT18-8DO PRCMT30-10DO PRCMT30-15DO

Modelo PRCMT12-2DC PRCMT12-4DC PRCMT18-5DC PRCMT18-8DC PRCMT30-10DC PRCMT30-15DC
PRCMT12-2DO-I PRCMT12-4DO-I PRCMT18-5DO-I PRCMT18-8DO-I PRCMT30-10DO-I PRCMT30-15DO-I
PRCMT12-2DC-| PRCMT12-4DC-| PRCMT18-5DC-I PRCMT18-8DC-I PRCMT30-10DC-I PRCMT30-15DC-I

Distancia de deteccion 2 mnf 4 mm 5mm 8 mm 10 mm 15 mm

Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion

Deteccion estandar . ) . . .

I 12x12x1 mm (hierro) 18x18x1 mm (hierro) 25%25x1 mm (hierro) 30x30%1 mm (hierro) 45x45x1 mm (hierro)

istancia

de ajuste del objetivo 0a1,4mm 0a28mm 0a35mm 0a5,6 mm 0a7mm 0a10,5mm

Fuente de alimentacion 12-24 veC

(voltaje de funcionamiento) (10-30 VCC)

Corriente de fuga Max. 0,6 mA

Frecuencia 1,5 kHz 500 Hz 350 Hz 400 Hz 200 Hz

de respuesta 1

Tension residual Max. 3,5V

Afectacion por temperatura Nlax. +10 % para distancia de deteccion a temperatura ambiente de 20 °C
Salida de control |2 a 100 mA

Resistencia de aislamiento l\ha’s de 50 MQ (a un megger de 500 VCC)
Rigidez dieléctrica 1.500 V A 50/60 Hz durante 1 minuto

Vibracion Amplitud de 1 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccion X, Y, Z durante 2 horas
Choque 500 m/s? (aprox. 50 G) en cada direccion X, Y, Z durante 3 veces
Indicador Indicador de funcionamiento: LED rojo

Ambiente

. -25a70 , almacenamiento: -30 a 80
Ambiente |temperatura '

Humedad

. 35 a 95 % HR, almacenamiento: 35 a 95 % HR
ambiental

Circuito de proteccion

Circuito de proteccion contra sobretensiones, proteccion contra sobrecorriente

Estructura de proteccion IP6ff (norma IEC)

Material Caja/Tuerca: Latén niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno
Aprobacién
Peso 2 Aprox. 38 g (aprox. 26 g) Aprox. 60 g (aprox. 48 g) Aprox. 154 g (aprox. 142 g)

1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se utiliza el objetivo de deteccion estandar y el ancho se establece en el doble del objetivo de deteccién estandar,
equivalente a la mitad de la distancia de deteccion.

2: El peso incluye el embalaje. El peso entre paréntesis es solo por unidad.

El cable conector cumple con la norma IEC. Consulte la seccién G-6 para obtener informacion sobre los cables y las especificaciones del conector.

La resistencia ambiental esta clasificada como sin congelacién ni condensacion.
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Tipo de conector cilindrico

] Presupuesto

A
Fotoeléctrico

« Tipo CC de 3 cables Sensores
PRCM18-5DN PRCM18-8DN PRCM30-10DN PRCM30-15DN (B)
PRCM18-5DP PRCM18-8DP PRCM30-10DP PRCM30-15DP gb‘rﬁ
plico
PRCM12-2DN PRCM12-4DN PRCM18-5DN2 PRCM18-8DN2 PRCM30-10DN2 PRCM30-15DN2 Sensores
PRCM12-2DP PRCM12-4DP PRCM18-5DP2 PRCM18-8DP2 PRCM30-10DP2 PRCM30-15DP2
Modelo
PRCM12-2DN2 PRCM12-4DN2 PRCML18-5DN PRCML18-8DN PRCML30-10DN PRCML30-15DN oo
PRCM12-2DP2 PRCM12-4DP2 PRCML18-5DP PRCML18-8DP PRCML30-10DP PRCML30-15DP :‘e:;‘;:;"’
PRCML18-5DN2 PRCML18-8DN2 PRCML30-10DN2 PRCML30-15DN2
PRCML18-5DP2 PRCML18-8DP2 PRCML30-10DP2 PRCML30-15DP2
Distancia de deteccién 2mm 4 mm 5mm 8 mm 10 mm 15 mm
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objetivo de deteccion estandar 12x12x1 mm (hierro) 0 18x18x1 mm (hierro) 25x2§x1 mm (hierro) 30x30x1 mnj (hierro) 45x45x1 mm (hierrg)
)
Distancia de deteccion a14mm 0a28mm 0a35mm 0a5,6 mm 0a7mm 0a10,5mm Presion
Sensores,
Fuente de alimentacion 12-24 VCC
voltaje de funcionamiento) (10-30 VCC)
4 F)
Consumo actual Méx. 10 mA Giratorio
Frecuencia de respuesta 1 1,6 kHz 500 Hz 500 Hz 350 Hz 400 Hz 200 Hz Codificadores
Tension residual Max. 1,5V
Conectores/
Afecto por Temp. Max. +10 % para la distancia de deteccion a una ambiente de 20 Cables conectores/
T Max. 200 mA Distribucion de sensores
Resistencia de aislamiento Mas de 50 MQ (a un megdhmetro de 500 VCC)
()
Rigidez dieléctrica 1500 V CA 50/60 Hz durante 1 minuto Temperatura
- Controladores
Vibracién Amplitud de 1 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccién X, Y, Z durante 2 horas
Choque 500 m/s? (aprox. 50 G) en cada direccion X, Y, Z durante 3 veces
N ]
Indicador Indicador de funcionamiento: LED rojo SSR/ Potencia
Controladores
Ambiente | Temperatura ambiente: 25370 iento: -30 a 80
Humedad ambiente 35 a 95 P HR, almacenamiento: 35 a 95 % HR
Circuito de proteccion Circuito de proteccion contra circuito de proteccién contra polaridad inversa, proteccion contra sobrecorriente 8 adores
Estructura de proteccion P67 4 IEC)
Material Caja/Tuerca: Laton niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno
Aprobacion
PRCM: Aprox. 61 g (aprox. 49 PRCM: Aprox. 146 g (aprox. 134
Peso 2 Aprox. 38 g (aprox. 26 g) l P 9(ep 9 P 9(@p 9
PRCML: Apro: "
©
. Panel
* Tipo CA de 2 cables Wetros
PRCM18-5A0 PRCM18-8A0 PRCM30-10A0 PRCM30-15A0
Model PRCM12-2A0 PRCM12-4A0 PRCM18-5AC PRCM18-8AC PRCM30-10AC PRCM30-15AC onat
odelo PRCM12-2AC PRCM12-4AC PRCML18-5A0 PRCML18-8A0 PRCML30-10A0 PRCML30-15A0 Velocidad / Pulso
PRCML18-5AC PRCML18-8AC PRCML30-10AC PRCML30-15AC teves
Distancia de deteccion 2mm 4 mm 5mm 8 mm 10 mm 15 mm
Histéresis Méx. 10% de la distancia de deteccion b
Objetivo de deteccion estandar 12x12x1 mm (hierro) 0 18x18x1 mm (hierro) 25x2§x1 mm (hierro) 30x30x1 mnj (hierro) 45x45x1 mm (hierrg)
Distancia de deteccion a 1,4 mm | 0a28mm 0a3,5mm 0a5,6mm 0a7mm 0a10,5mm &
Sens
Fuente de alimentacion 100-240 VCA c:';:;aames
(voltaje de 85-264 V CA)
Corriente de fuga Max. 2,5 mA a0
Traspuest
Frecuencia de respuesta 1 20 Hz MZZZ“f;’omm
Voltaje residual Max. 10 vV Suminiires
Afectacién por Temp. Max. +10 % para la distancia de deteccién a una temperatura ambiente de 20 @
Salida de control 5a 150 mA 5 a 200 mA DA:;:‘SCE: apaso
Resistencia de aislamiento Més de 50 MQ (a un megéhmetro de 500 VCC) v conlroladores
Rigidez dieléctrica 2500 V CA 50/60 Hz durante 1 minuto ®)
Vibracion Amplitud de 1 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccion X, Y, Z durante 2 horas f;;:\m
Choque 500 ms? (aprox. 50 G) en cada direccién X, Y, Z durante 3 veces Paneles
Indicador Indicador de funcionamiento: LED rojo ®
Ambiente | Temperatura ambiente: -25 § 70, almacenamiento: -30 a 80 ;z:po
Humedad ambiente 35 a 95 % HR, almacenamiento: 35 a 95 % HR Dispositivos
Circuito de proteccion Circuito de proteccion contra
Estructura de proteccion IP67 (estandar IEC) gulﬂwm

Doble aislamiento o aislamiento reforzado

Tipo de aislamiento i o .
(Marca: dez dieléctrica entre la parte de entrada de medicién y la parte de potencia: 1kV)

Material Caja/Tuerca: Laton niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno
Aprobaciéon

PRCM: Aprox. 66 g (aprox. 54 g) PRCM: Aprox. 154 g (aprox. 142 g)
Peso 2 Aprox. 42 g (aprox. 30 g)

PRCML : Aprox. 78 g (aprox. 66 g) PRCML : Aprox. 194 g (aprox. 182 g)

1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se utiliza el objetivo de deteccion estandar y el ancho se establece en el doble del objetivo de deteccion estandar,
equivalente a la mitad de la distancia de deteccion.

2: El peso incluye el embalaje. El peso entre paréntesis es solo por unidad.

La resistencia ambiental esté clasificada como sin congelacion ni condensacion.

.|
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Serie PRCM

@ Dimensiones « PRCM12-2D /

(unidad: mm)
PRCMT12-2D (-I) @211 ] O + PRCM12-4D / PROMT12-4D (-1) O
55.8 @21
17 Indicador de 17
F—'I funcionamiento
=
J
PRCM18-5D / PRCMT18-5D (-I) @29 O + PRCM18-8D / PRCMT18-8D (-1) @29 (]

Indicador de

funcionamiento

| Indicador de
funcionamiento

Indicador de

funcionamiento

«PRCM12-2A [

Indicador de

funcionamiento

Indicador de
funcionamiento

+PRCM18-8A  []

Indicador de
funcionamiento

+PRCM30-10A [

EREN

Indicador de

funcionamiento

| | Indicador de
funcionamiento

87.3

62.5

'\ M
M30x1,5
0

Indicador de
funcionamiento

M12

’ 24

o
S

Indicador de
| | funcionamiento

4 \M30x1,5

M12

O

60

(e

D-30

\M30x1,5

+ PRCML30-15D / PRCML30-15A

@42

85.8

Autonics
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Tipo de conector cilindrico

(m] Diagrama de salida de control y operacion de carga ‘
© Tipo CC de 2 cables © Tipo CC de 3 cables sensres

Tipo de salida NPN @

Optico
NO e Sensores
Objetivo de [ Presencia _._
deteccion Ninguna -—._

©0)
Sensores.

(marrén-negro) Devolver

Voltaje de salida [ H . . .

NO
Objativodo [Presencla . .

deteccion Nada

Carga Operacion . ._.
Devolver

Operante EN (negro-azul) Yo
Indicador [mwmo . ._. Operante EN
(LED rojo) Indicador [
APAGADO
(LED rojo) )
Presion
. Sensores,
© Tipo CA de 2 cables
Marrén Tipo de salida PNP o
iratorio

Codificadores

NO S
Objetivo de [Presenma . .

deteccion —Ninguno

Conectores/

NO S
Objetivo de [ Presencia . .
deteccion
Gables conectores/
Carga Ninguna Distribucen de sensores
(negro-azul) Operacion R Cajas/Enchufes
Voltaje de salida [ H 0
(
poroczn | L, H BN ...

Controladores

O o1
oo [z ML LI
evolver

Operante EN
Indicador I:

Qperants [ EN
APAGADO indicador
(LED rojo) (LED rojo) APAGADO J_ ._. o
SSR/ Potencia
El nimero en un circulo es el numero de pin del conector. Controladores
. )
[m] Diagrama de cableado Comasares
© Tipo CC de 2 cables (tipo estandar) © Tipo CC de 2 cables (tipo estandar IEC) .
Normalmente abierto (NO) / Normalmente cerrado (NC) Normalmente abierto (NO) Normalmente cerrado (NC)
L)
Panel
Metros
Ola/
Velocidad / Pulso
Metros
Lospines y no son terminales ., detipoNOy , detipoNC no se utilizan Mot
utilizados.  Para cables conectores de 3 hilos CC, se puede usar con terminales. Uniades
cable negro (12-24 V CC) y cable azul (0 V). La disposicion de pines del conector segtin la norma IEC se encuentra en
desarrollo. Para Sontor

Controladores

adquirir un producto con la norma |IEC, agregue una "I" al final del nombre
del tipo de estandar.
Ej.) PRCMT12-4DO-I  Se Mg

Modo de potencia

esta desarrollando el cable conector para el estandar IEC. Suministros
Adjunte "I" al final del nombre del tipo estandar. @
Por ejemplo) CID2-2-, CLD2-5-I ot paso @ pao

¥ controladores

R)

© Tipo CC de 3 cables © Tipo CA de 2 cables it

Tipo de salida NPN Tipo de salida PNP Normalmente abierto (NO) / Normalmente cerrado (NC)

(s)

Campo
Red
Dispositivos

oo

m
Software

Apriete la abrazadera del conector sin que se vea la rosca (entre En el tipo inductivo de CA, vy
0,39y 0,49 Nm). Dentro del cable conector.

, 'y estan conectados

Fije la parte vibratoria con cinta PTFE.  Consulte G-6 para
obtener informacion sobre los cables y especificaciones del conector estandar IEC.
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Serie PRCM

[m] Datos de caracteristicas de distancia de deteccién por material y tamafio del objetivo

eccion
o

Detector
Meétodo

Distancia

de deteccion (X)

o PRCMT12-2D ], PRCM12-2A]

0.00

e T HierT0 (SS401)

Acero inoxidable 364
(SUS364)

= = = ™ T = = = Lat6n (C3601)

# Aluminio (ALS052)
Cobre (C1100)

4810121518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm)

o PRCMT12-4D ], PRCM12-4A"]

4.50

0.00
4810121518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Hierro (SS401)

~ao === Lo L - Aceroinoxidable 364

(SUS364)
T Sm e e mm mm e mm e em == == S a16n (C3601)
ATIPAPIS S R A N _$ Aluminio (ALS052)

Cobre (C1100)

Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm)

® PRCMT18-5D[ ], PRCM(L)18-5A[]

6.00

Hierro (SS401)

B i ok Rl Rl T e

tsesssssccsssress

e o e = B 2 e ¢

| Acero inoxidable 364
(SUS364)

== Latén (C3601)

«_¢Aluminio (ALS052)
Cobre (C1100)

4810121518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Longitud de un lado del objetivo de deteccién d (mm)

e PRCMT18-8D["], PRCM(L)18-8A[

9.00

=" Hierro (SS401)

Acero inoxidable 364
(SUS364)

T T = = = = = = == =T =[Latén(C3601)

SESE S E ST 4L S S s S Ll (ALS052)
I Cobre (C1100)

o | |
4810121518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Longitud de un lado del objetivo de deteccién d (mm)

@ PRCMT30-10D_ ], PRCM(L)30-10A[]

12.00

10.00

4.00

sttteesnse

/—w Hierro (SS401)

Acero inoxidable 364
(SUS364)

Latén (C3601)

Aluminio (ALS052)
Cobre (C1100)

0.00
4810121518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Longitud de un lado del objetivo de deteccién d (mm)

® PRCMT30-15D |, PRCM(L)30-15A[_]

16.00

14.00

12.00

10.00

8.00

(s

iy
W
g
!

— Hierro (S5401)
"~--.________'______ Acero inoxidable 364
T T I (SUS364)

Laton (C3601)
f8sfegeecesse e e e ®Aumino(ALSO52)
Cobre (C1100)

481012 15 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 Longitud de un lado del objetivo

de deteccion d (mm)

Autonics
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Tipo de conector cilindrico

[m] Datos de caracteristicas de distancia de deteccién por material y tamafio del objetivo i Yy

Sensores
j[ (8)

—X Fibra
Distancia
Optico

de deteccién (X) Sensores

Detector
Método

@ PRCM(L)12-2D[] e PRCM12-4D]

Puerta/Area

Sensores
2.50 T T T 5.00
Hierro (S5401) (©)
LT . .
2.00 T T Hierro (S5401) z \Drr;\ed;j
Acero inoxidable 364
- FmeeTom( rmeemmmmeel L Laceoinodsabie 364 (SUS364) [
(sUS364) :res\on
ensores
. Latén (C3601)
P ——— | i
- [ A e e S N e — = " Latén (C3601) 2 Aluminio (ALS052) ®

Cobre (C1100)
Giratorio
'Aluminio (ALS052) Codificadores

Cobre (C1100)

| Conectores/
Cables conectores/

Distribuci6n de sensores.
Cajas/Enchufes

4810121518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 ’ 481012 1518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Longitud de un lado del objetivo de deteccién d (mm) Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm) ()
Temperatura
Controladores

® PRCM(L)18-5D] ® PRCM(L)18-8D/ ]

(0]
SSR/ Potencia

Controladores
6.00 9.00
8.00 Hierro (SS401) I
Contadores
500 |- | | il 2 =T Hierro (SS401)
7.00
4.00 fp===1 6.00 | Acero inoxidable 364 (®)
r T e h el md et el [ _ Lo L ] Aceroinoxicabie 364 (SUS364) B
(SUS364) 5.00
3.00
' 4.00 = Laten (c3601) [C]
Aluminio (ALS052) el
2.00 Latén (C3601) 3.00 Cobre (C1100) Metros
Aluminio (ALS052)
Cobre (C1100) 200
1.00 ¥ Olla/
1.00 I L — |- Velocidad / Puiso
: Metros
0,00 - 0.00 .
4810 12 15 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 Longitud de un lado del objetivo de 481012 15 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100
deteccién d (mm) Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm) Mostrar
(EL)
Sensor
® PRCM(L)30-10D] ® PRCM(L)30-15D]
12.00 18.00 Pac)
Traspuesta
16.00 o (88401) Modo de potencia
10.00 | /-—— - — — o (85401) Suministros
14.00
@
Motores paso a paso
8.00 12.00 - rcero Inoaddable 354 y conductores
Acero inoxidable 364 T = (SUS364) ¥ controladores
(SUS364) 10.00
6.00 (R)
: ' 8.00 - = Latén (C3601) i;ahcoy
- gica
.2 ¢ _$ Aluminio (ALS052) Poneies
4.00 Latén (C3601) 6.00 T cobre (c1100)
Aluminio (ALS052)
Cobre (C1100) ©)
4.00 Campo
2.00 Red
2.00 Dispositivos
0,00 0,00
4810 12 15 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 Longitud de un lado del objetivo de 4810 12 15 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 Longitud de un lado del objetivo m
Software
deteccion d (mm) de deteccion d (mm)
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Serie PRCM

@ Datos de caracteristicas de distancia de deteccién por

Movimiento paralelo (izquierda/derecha)

Areade o] | g
deteccion (Y) | s v
detoccion
—

Detector

Método e g

® PRCMT12-2D74D [,
PRCM12-2A1/4A [ ]

4.0

35

3.0

25

20

0.7

05

0.4

0.1

4.03.0201.00.0051.01520

Izquierda « Centro — Derecha
Area de deteccion Y (mm)

PRCMT12-2D_,
PRCM12-2A

PRCMT12-4D |,
""" PRCM12-4A1

@ PRCMT18-5078D [,
PRCM(L)18-5AI/8A [

0.8

06 -t

05 |--n-q

03 foreries

0.2

0.

1

0,80,60,40,20,00,2040608
Izquierda « Centro — Derecha
Area de deteccion Y (mm)

PRCMT18-5D ],
PRCM(L)18-5A"]
PRCMT18-8D] J,
PRCM(L)18-8A

@ PRCMT30-100 /15D [ ],
PRCM(L)30-10A M5A ]

15.0 R - -

12,0 f-om-deemdee

4.0

1
1
1
\!
M

20 " .
20.015.0 10.0 5.0 0.0 5.0 10.0 15.0 20.0

Izquierda « Centro — Derecha
Area de deteccion Y (mm)

PRCMT30-10D_,
PRCM(L)30-10A"]
PRCMT30-15D] 1,
PRCM(L)30-15A"]

® PRCM(L)12-2D[]
PRCM12-4D) |

4.0

35

25

20 [rer=

0.7

0.5

04 foe

0.1

3.0 20100102030

Izquierda « Centro — Derecha
Area de deteccion Y (mm)

PRCM(L)12-2D_

_____ PRCM12-4D |

® PRCM(L)18-5DL/8D [

10.0 5.0 0.0 Izquierda 0.5 10.0
« Centro —» Derecha
Area de deteccion Y (mm)

PRCM(L)18-5D |
----- PRCM(L)18-8D

® PRCM(L)30-100 /15D []

4.0

2.0 .
20.015.0 10.0 5.0 0.0 5.0 10.0 15.0 20.0

lzquierda « Centro — Derecha
Area de deteccion Y (mm)

PRCM(L)30-10D[_
----- PRCM(L)30-15DL_
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Tipo de conector cilindrico

(w] Uso adecuado

(
Fotoeléctrico

© Conexiones de carga Sensores
Marrén Marrén Marrén
Fibra
+ 100- Optico
FUERZA 240 VCA Sensores.
50/60 Hz
Azul Azul i ©o
B ' Puerta/Area
<Tipo CC de 2 cables y tipo CA de 2 cables> <Tipo CC de 2 cables> <Tipo CA de 2 cables>
Al utilizar un sensor de proximidad de dos cables de CC o CA, la carga debe estar conectada; de lo contrario, los componentes internos podrian
dafarse. La carga puede conectarse a cualquiera de los dos cables.
. ()
© Conexiones de carga Presion
* Tipo CA de 2 cables Puede provocar una falla de retorno de la carga por voltaje residual.
Si la corriente de carga es inferior a 5 mA, asegurese de que el O e
Marrén . . X i
voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga Codicadores
conectando una resistencia de purga en paralelo con la carga como se
Conestores!
Resistencia de purga (R) Vs muestra en el diagrama, Cables conectores/
Distibucion de sensores
Azul vV vV 2 Cajas/Enchufes
S S
110 V CA: Min. 20 kQ 3 W RS(k?) P> O (EN)
H)
220 V CA: Min. 39 kQ 10 W (Temperamra
[ I: Corriente de accién de la carga, R: Resistencia de purga, P: Potencia admisible] Controadores
« Tipo CC de 2 cables Conecte una resistencia de purga en paralelo para que la corriente del o
- ) SSR/ Potencia
Marrén sensor de proximidad sea menor que la corriente de retorno de la carga. Controladores
El valor W
"""" * v de la resistencia de purga debe ser mayor para una disipacion de calor I
Resistencia de purga (R) _Us adecuada Contadores
Azul T : )
Vs Vs
< p> "=
To-toff () R EN)
Vs: Fuente de alimentacion, Corriente de accién minima del sensor de proximidad,
[Iofi: Corriente de retorno de la carga, P - NUmero de vatios de resistencia de purga ]

L)
Panel
Metros

@] Interferencia mutua e influencia de los metales circundantes

Al instalar varios sensores de proximidad cerca uno del otro, puede producirse un fallo de funcionamiento debido a interferencias mutuas. Por lo Olia/
Velocidad / Pulso
tanto, aseglrese de mantener una distancia minima entre ambos sensores, como se indica en la tabla a continuacion. Metros
Mostar
Unidades
(EL)
A Sensor
Controladores
Cara a cara
Al montar los sensores en un panel metdlico, es necesario protegerlos de cualquier objeto metalico, excepto el objetivo. Por lo tanto, asegurese de Trspuesls
mantener una distancia minima, como se indica en la tabla a continuacion. Suministros
(1}
Motores paso a paso
¥ conductores
¥ controladores
Oed R)
Graficol
| e
t Ganmpo
N Red
(unidad: mm) Dipwm
Modelo
PRCMT12-2Do PRCMT12-4Do PRCMT18-5D0 PRCMT18-8Do PRCMT30-10D0 PRCMT30-15D0 o
)
PRCM12-2Do PRCM12-4Do PRCM(L)18-5D0 PRCM(L)18-8D0) PRCM(L)30-10D0 PRCM|(L)30-15D0 Software
Ao PRCM12-2A0 PRCM12-4A0 PRCM(L)18-5A0 PRCM(L)18-8A0 PRCM(L)30-10A0 PRCM(L)30-15A0
A 12 24 30 48 60 90
B 24 36 36 54 60 90
4 0 1 0 14 0 15
Oed 12 36 18 54 30 90
6 12 15 24 30 45
18 36 27 54 45 90
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