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Serie MT4Y/MT4W

DIN W72xH36mm, W96xH48mm, medidor digital de panel multiple

Caracteristicas

SENSORES

« Varias entradas/salidas (predeterminado: indicador)
- Entrada: voltaje CC, corriente CC, voltaje CA, corriente CA

CONTROLADORES

- Salida: Salida de comunicacion RS485, Salida serial de baja velocidad,
Salida de transmision (DC4-20 mA), salida dinamica BCD,
Salida de colector abierto NPN/PNP, salida de relé
» Entrada maxima permitida
1500 VCC, 500 VCA,5 ACC,5A CA
» Rango de visualizacion: -1999 a 9999

SOFTWARE

« Funcion de escala de visualizacion de limite alto/bajo
» Medicién de frecuencia de CA (rango: 0,1 a 9999 Hz)
+ Varias funciones: Funcion de monitoreo del valor pico de visualizacion,

funcién de retardo del ciclo de visualizacion, funcién de ajuste a
cero, funcion de correccién de visualizacion alta, funciéon de escala de salida de

transmision (DC4-20mA), etc.
W)
* Fuente de alimentacién: 12-24 VCC, 100-240 VCA 50/60 Hz Temperatura
Lea “Consideraciones de seguridad” en
el manual de instrucciones antes de usarlo. c US ®
SSR
Informacién para pedidos
(]
Fuerza
MT 4w ﬂ)i E — — |4 ﬂ | Controladores
Indicafior N
0 |salida de ret
Contadores
1 salida de colector abierto NPN
MT4Y 2 salidas de colector abierto PNP
100-240 VCA .
1 Relé (salida baja) + salida de transmision (CC 4-20 mA)
4 1 Relé (salida baja) + salida de comunicacién RS485
Salidaj dinamica de 5 BCD
6 Sali¢ia serial de baja velocidad
Produccion ndioahior N
naicapor
12-24 VCC, o
) . . s Indicadores
100-240 VCA Salida de relé + transmision (DC4-20 mA)
Salida de relé
Salidaldinamica de colector abierto 2 NPN + BCD @
Convertidores
I P - N
MTAW Salida dinamica de colector abierto 3 PNP + BCD
Salida|de colector abierto 4 NPN + transmisién (CC 4-20 mA)
(R)
Salidal de colector abierto PNP 5 + transmision (CC 4-20 mA) Digital
100-240 VCA
6 coleftores abiertos NPN + salida serie de baja velocidad
7 Colgctor abierto PNP + salida serie de baja velocidad ©
Se
Salidajde comunicacion RS485 con colector abierto de 8 NPN c:::waamcs
Salidade comunicacién de colector abierto PNP 9 + RS485
m
Fuente de alimentacion 12 12-24 VCC L’ﬂsmsm
lodo de potencia
4 100-240 V CA 50/60 Hz Suminisiros
bv Voltaje de CC N
Grabadoras
Funcion de medicién (entrada) Y Corriente continua
DE voltaje de CA
corriente alterna s
. Y DIN An. 72 x Al. 36 mm
EN DIN An. 96 x Al. 48 mm (EN)
Panel PC
Digito n —
| |9999 (4 digitos) |
Articulo
Imoms IMuItl’metro | Red de campo
Dispositivos

1: Solo la configuracion IST (modo de salida preestablecido) esta disponible en MT4Y- -43 (salida de relé (salida baja) + transmision (DC4-20 mA))
Modelos MT4Y- -43 (salida de relé (salida baja) + transmision (DC4-20 mA)).
2: Solo para MT4W.  Para medir la corriente por encima de DC5A, seleccione el tipo DV porque se debe utilizar la derivacion.
En caso de seleccionar la visualizacién de frecuencia, no se proporcionara salida incluso si se trata de modelos con soporte de salida.
(salida principal, salida secundaria y salida de comunicacion RS485)

Autonics 0-25



Guia de configuracion transparente|-

Machine Translatea by Google

Serie MT4Y/MT4W

Especificaciones

o MT4Y-DV-4 [ ] MT4Y-AV-4 [ ] MT4W-DV-4 [ ] MT4W-AV-4 [ ] MT4W-DV-1 [ ] MT4W-AV-1 [ ]

erie

MT4Y-DA-4 [ ] MT4Y-AA-4 [ ] MT4W-DA-4 [ ] MT4W-AA-4 ] MT4W-DA-1 O MT4W-AA-1 1
. voltaje de CA, . voltaje de CA, . voltaje de CA,

£ da d dicic Voltaje de CC, ent Voltaje de CC, tual Voltaje de CC, tual

ntrada de mediciéon actual corriente, actual actual, actual actual,

frecuencia frecuencia frecuencia

Fuente de 100-240 V CA 50/60 Hz 12-24 VCC
Rango de voltaje admisible 90 a 110% 90 a 110%
Consumo de energia S5VA 5W

Método de visualizaciéon

Pantalla LED de 7 segmentos (roja) (altura de caracter: 14,2 mm)

Precision de la pantalla

+23+£5 - Entrada de CC: FS 0,1 % de la lectura +2 digitos / Entrada de CA: FS £0,3 % de la lectura +3 digitos (frecuencia: FS +0,1 % de la lectura +2 digitos)
Para terminal de 5 A de entrada de corriente, FS +0,3 % lectura +3 digitos
«-10 a50 -Entradade CC/CA: FS +0,5 % de la lectura + 3 digitos

Método de conversion A/

110 % FS para cada rango de entrada medido

D de entrada maxima permitida

Convertidor analdgico-digital ZA (Sigma Delta)

Ciclo de muestreo

Entrada de CC: 50 ms, entrada de CA: 16,6 ms

Rango maximo de visualizacién

1999 a 9999 (4 digitos)

Salida preestablecida

« Salida de relé - Capacidad de contacto: 250 V CA 3 A, 30 V CC 3 A/ Composicién del contacto: NO (1 A)
- Salida de colector abierto NPN/PNP - Max. 12-24 VCC +2 V 50 mA (carga resistiva)

Subsalida
(salida de transmision)

« Salida de comunicacion RS485 - Velocidad en baudios: 1200/2400/4800/9600, Método de comunicacion: semidUplex de 2 cables,
Método sincrono: Método asincrono, Protocolo: Tipo Modbus

« Salida dinamica serie/BCD - Salida de colector abierto NPN: Max. 12-24 VCC 50 mA (carga resistiva)

« Salida DC4-20 mA - Resolucion: 12 000 divisiones (resistencia de carga maxima 600 Q), Tiempo de respuesta: max. 450 ms

Medicion de CA 1

RMS o AVG seleccionables

Medicién de frecuencia 1

Rango de medicién: 0,100 a 9999 Hz (variable segtin la posicion del punto decimal)

Funcién de retencion 2

Incluye (funcién de retencion externa)

Resistencia de aislamiento

Mas de 100 MQ (a un megohmetro de 500 V CC, entre el terminal externo y la carcasa)

Rigidez dieléctrica

2000 V CA 50/60 Hz durante 1 min (entre el terminal externo y la carcasa)

Inmunidad al ruido

+2 kV de ruido de onda cuadrada (ancho de pulso: 1 ) por el simulador de ruido

Vibracion Mecanico Amplitud de 0,75 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccion X, Y, Z durante 2 horas
Funcionamiento defectuoso Amplitud de 0,5 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccién X, Y, Z durante 10 min
Choque Mecanico 100 m/s? (aprox. 10 G) en cada direccion X, Y, Z durante 3 veces
Funcionamiento defectuoso 300 m/s? (aprox. 30 G) en cada direccion X, Y, Z durante 3 veces
Ciclo de Funcionamiento defectuoso Minimo 20.000.000 operaciones

vida del rel¢ | Mecanico

Minimo 100.000 operaciones (corriente de carga de 250 V CA, 3 A)

Aproximadamente | Temperatura ambiente: -10 a|

50 , almacenamiento: -20 a 60

jjmento Humedad ambiente 35 a 85

b HR, almacenamiento: 35 a 85 % HR

Tipo de aislamiento

Doble aislamiento o aislamiento reforzado

(marca: ,@dez dieléctrica entre la parte de entrada de medicion y la parte de potencia: 1 kV)

Aprobacion

Peso 3

Aprox. 213,5 g (aprox. 134 g) Aprox. 326 g (aprox. 211 g)

1: Las funciones de medicion de frecuencia y CA son solo para el tipo de entrada de medicion de CA.
2: El modelo[MIT4Y- -4N no tiene funcion de retencion.

3: El peso incluye el embalaje. El peso entre paréntesis es solo unitario.

La resistencia ambiental esta clasificada como sin congelacion ni condensacion.

Descripcion de la unidad

© Serie MT4Y

1. HI: Indicacién de salida alta del preajuste
2. GO: Indicacion de salida GO del preajuste
3. LO: Indicacion de salida baja del preajuste

© Serie MT4W

S955 & -

WODE
!

Ll

L}
| |e}

4. MDE : tecla de modo

5. t@: mueve el digito, ingresa al modo de parametro, 6. parte clave : cambia sv

de la etiqueta de la unidad

No hay 1, 2, 3 en el panel de visualizacion de MT4Y- -4N, 45, 4@ MT4W- -4N. O
En MT4Y- - QJEUTL; utiliza para la visualizacion de salida Go y no hay 1, 3 en el panel de visualizacion.
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Medidor de paneles multiples

Conexiones
© Conexion del terminal de entrada de medicion de la serie MTAY Utiice terminales del tamafio especificado a
continuacién.  Utilice un cable conductor de cobre con clase de
MT4Y DV-4 « MT4Y AV 4 D

temperatura 60.

BEE ¢ [ 1] T —

250 mv 2w1 v t I _5
750 mv oo .
5vv FUENTE A 20 viov FUENTE A\ Y . X
100-240 VCA 1HoVIs0V 100-240 VCA Minimo 3,5 mm7,0 mm
50 V/10V

<Bifurcado>
50/60 Hz 5 VA 50/60 Hz 5 VA
500 V1100 V 500 V/250 V

« MT4Y-DA-4[] - MT4Y-AA-4]
1234567 12345 @ L1
; o]

4 100 mA/ -4
mA/2mA 50 mA
soma FUENTE A\ 500w FUENTE /\

d

=4

A o 100-240 VCA 250 mA 100-240 VCA

A 500 MA/200 mA -9 50/60 Hz 5 VA 1A 50/60 Hz 5 VA
5A2A 5A12,5A

©
Temperatura
Controladores

@ Conexion del terminal de salida de la serie MT4Y «MT4Y- -40

*MT4Y- -4N](indicador) (salida delrdlé triple) *MT4Y- -4T]
| 8 $ 0| 11 |12 1 ‘ | (salida de colector abierto triple NPN) w
I [ | | tsst |8$10’11‘1213 | |
? f 2 Mantener/Cero —_— )
| 1 *34]5 6 | | I I 7 | HOLA GO LO COM Mantener/Cero 2‘,:::\&4%

CONTACTO HOLA GO LO COM
1250 VCA3A 1A, 30V CC3A1ACARGA RESISTIVA

MT4Y-[-42 MT4Y-[-43 *MT4Y- -44 (relé Contadores

(salida de colector abierto triple PNP) (salida de relé+transmision (DC4-20 mA)) + salida de comunicacién RS485)

1891011/1213 | | |8¢10|11]121 || l891011/1213 | |
ﬁl 5 5 tsat B les? Lssd o] rolss! tesd

Mantener/Cero DC4-20mALarga SALIDAT Mantener/Cero SALIDAL Mantener/Cero
6000 max. Rs48s
HOLA GO LO COM CONTACTO CONTACTO
1250 VCA3A1A 30VCC3A1TA 1250 VCA3A1A 30VCC3A1TA
CARGA RESISTIVA CARGA RESISTIVA
*MT4Y-[-45 MT4Y- -46 [salida serial de baja velocidad) @@@ @
(Salida dinamica BCD) | 8 $ 14 11 ‘12 *3 | | {

(@
Convertidores

Mantener/Cero

RELOJ DATOS LATCH POL COM

(R]
POL: Cuando un valor de visualizacion es "-", Conector Hirose: HIF3BA-14PA-2.54DS D\;ua\
se emitir4 la sefial de "-". Especificacion del zécalo del conector: comuniquese Uridados do visualzacién

con el fabricante para obtener el zdcalo y el cable.

Presupuesto Fabricar (s)
Sor
Conector hembra HIF3BA-14D-2.54R Hirose Electric S

Controladores.

© Conexion del terminal de entrada de medicion de la serie MT4W pp
MT4W-DV- [] D « MT4W-AV- ][] Suminstos

I1M 111 1] il 111

250 v g T—O OI zv/wv -
50 mv 5 O e 5 ¢ o4
+ - . + P V)
5 VitV —4 1 ERZIVES T 1 HMis
50 VIOV ———4 FUENTE A FUENTE A

12-24 VCC 5 W A noveov ¢ 12-24VCC 5 W
500 V00V 100-240 VCA S00VIZS0V =253 100-240 VCA )
50/60 Hz 5 VA 50060 Hz 5 VA fanet PG
* MT4W-DA- [1[] * MT4W-AA- [1[]
EEEZOEEEE i ; .
Dleposivos
L 5 < '\00 mA -
mA/2mA] ol +\J 150 mA 5 C +V
S0mAl | i 500 mA i
420mA FUENTE A\ 250 mA FUENTE A
500 mA/200 mA ——q 12-24VCC5W A 1A 4 12-24VCC 5 W
A o 100-240 VCA snzsn 100-240 VCA
con 50/60 Hz 5 VA con 50/60 Hz 5 VA

Autonics O-27



Machine Translatea

Guia de configuracion transparente|-

by Google

Serie MT4Y/MT4W

© Conexion del terminal de salida de la serie MT4W

* MT4W- {0 [(salida triple relé + transmision (DC4-20 mA))

SALIDA PRINCIPAL

CONTACTO

1250 VCA3A 1A 30V CC3A1ACARGARESISTIVA

(ol

[l d s ][]

RN
CC 4-20 mA
] HOLA GO LO COM Carga 600Q Max.

[

(346 1C 1[etp I 1[e]

SALIDA PRINCIPAL
CONTACTO

* MT4W- -[1](s8lida de relé triple)

1250 VCA3A 1A 30V CC3A1ACARGARESISTIVA

Conector Hirose: HIF3BA-20D-2.54R

Especificacion del conector hembra: comuniquese con el fabricante para obtener la
Tomay cable.

Presupuesto

Fabricar

Zécalo del conector

HIF3BA-20D-2.54R

Hirose Electric

Cable de E/S (se vende por

C020-HP -L/C020-HP R Autonicd

* MT4W- -42 / MT4W- -43 (triple colector abierto NPN/PNP + salida dinamica BCD)

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO NPN

12-24 VCC méx. 50 mA

COM1

+24VCC
30 mA max.

R el 4 BD D1 D3 PUNTO COM2
EEE E M B« O GEol]
0 B EvE O

OES{ % ¥ SALIDA AC DO D2 BCD: POL

oV

COLECCIONISTA ABIERTO NPN

12-24 VCC méx. 50 mA

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO PNP
12-24 VCC méx. 50 mA

+24 VCC
30 mA méax.

Ccom1

POL: Cuando un valor de visualizacion es "-", se emitira la sefial de "-".

* MT4W- -44 / MT4W- -45 (salida triple NPN/PNP colector abierto + transmision (DC4-20 mA))

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO NPN

12-24 VCC méx. 50 mA

JEX

+24VCC
30 mA max.

©)

[

)
G (o] [

[d [d [
b7 [d

COM1

O E;

Gl ] [ [o] [
i
ov

*)
Actual:
CARGA DC4-20mA 600Q Max.

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO PNP
12-24 VCC méx. 50 mA

+24 VCC
30 mA max.

* MT4W- -46 / MT4W- -47 (cdlector abierto triple NPN/PNP + salida serie de baja velocidad)

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO NPN

12-24 VCC méx. 50 mA

JET

+24 VCC
30 mA max.

POL: Cuando un valor de visualizacién es "-", se emitiré la sefal de "-".

RELOJPOL  PEsTILLO

(e]
0 Gl G

0

(41afe] [] [1d20[]

13fs] [ (1 [

COM1

O E:

i
[e] [ig
[7] [o]
[]
ov

COM2  DATOS

SALIDA DE SERIE

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO PNP
12-24 VCC méax. 50 mA

COLECCIONISTA ABIERTO NPN

12-24 VCC max. 50 mA

Lk 01 O

+24 VCC
30 mA max.

NOE% % o"v i

* MT4W- -48 / MT4W- -49 (friple colector abierto NPN/PNP + salida de comunicacion RS485)

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO NPN

12-24 VCC méx. 50 mA

0-28

B()
] 4

+24VCC  Rs485
30 mA max.

SG

(6] [dzf] (] [6 [@ [

SG (Sefial de tierra)

La tierra de la sefial es el terminal que sirve de base para el voltaje
de la sefal. Se conecta al terminal 7 dentro del producto.

Autonics

SALIDA PRINCIPAL:

COLECCIONISTA ABIERTO PNP
12-24 VCC max. 50 mA

+24 VCC
30 mA max.




Guia de configuracion transparente|-

Machine Translatea by Google

Medidor de paneles multiples

Dimensiones
(unidad: mm)

© Serie MT4Y sencons
« MT4Y- -4NJ40~44/46 « MT4Y- -45]
72 6 77 6 66.5 10.5 - )
— —
- —a E E 8 —a 8
* Soporte * Recorte del panel
Min. 91
[ T b
60 :
g Controladores
1 i § 68+0.7
] o= [o] :
L ssR
© Serie MT4W Pl
«MT4w--N/o74 1 [ « MT4W- -42 4 49
96 6 100 6 89.5 14.9 o
=] | e— R s— N c— —— C— C—
cC— e— — C— e— —
o o == B B ==
| =]
olo | '0) F— —
 Soporte » Recorte del panel

Minimo 116 @)
Convertidores

44

®R)
Digital

45+0.60

73

Bfinimo

©)

‘ g 92408 Sensor
a . o Controadores
Eﬂ:‘ ks

12
e

M
Traspuesta
Modo de potencia

Suministros
Configuracion de parametros o
Presione a MODE en el modo RUN para ingresar al grupo PA 0.
Presione la a MODE durante mas de 3 segundos en el modo RUN , se muestra v
Sreqmes 5 [PA1].  Prd L la tecla MODE durante més de 5 segundos en el modo RUN , se muestra [PA2] después de [PA1].| "
’ Al presionar la tecla Mcontinuamente, deja de mostrarse en [PA2].
Se avanza al parametro de visualizacién actual soltando la tecla MODE en [ [PA2]. Presione la tecla (EN)

Panel PC

MODE duraftte nfés de 3 segundos en cualquier grupo de parametros, regresa a RUN

Pensilvania 0 modo

2 sagundos

Si no se presiona ninguna tecla durante 60 segundos en cada pardmetro, se regresa al modo RUN .  Después Red de campo

Dispositivos

de regresar al modo RUN , presione la tecla MODE dee 2 segundos para regresar al pardmetro anterior.
(Consulte las descripciones a continuacién de cada grupo de pardmetros).  No se puede ingresar

al grupo PA 0 cuando el modo de salida preestablecido del grupo [PA2] esta activado.

J—

APAGADO.

Autonics 0-29
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Serie MT4Y/MT4W

Grupo de parametros 1

CORRER

segundos

* Tabla de entrada de medidas por modelo

Articulo Rango de entrada de medicion
MT4Y/W-DV 500 V 1P0 V 50 Ved0 V 5 V 134)25 V 5QMV 500 Ve - - - -
o Seleccione la especificacion de entrada de medicion MT4Y/W-DA 5A 2A )$A )24 50MA 4:20MA 5MA 2MA 54 - . - -
mediante <Ble " Entrada de medicion”. -
consTle  mniraca de medieon MT4Y/W-AV 500 V=250 V410 P( )50 V 20-V 10V 2 \ed V 500 Vo
MT4Y/W-AA 5A [2,5A41 A )5A 925A J A 50mA.5A - - -

Especificacion estandar. (110P es 440 V CA/110 V CA PT)

4 - Consulte [®] Entrada de medicién".

(El modo FREQ es solo para el tipo de medicion de CA).

Seleccione el método de medicién para CA.
Rango de ajuste: AVG, RMS (promedio: AVG, raiz cuadrada media: RMS)

(Este parametro se mostrara solo para los modelos de medicion de CA.

En caso de i 6n de esta no se vi izard.)

Cuando DISP esta en STND Cuando DISP es SCAL Cuando DISP es FREQ

i (Solo se muestra para el tipo de medicion de CA)

M | Medicién de frecuencia establecida
Coma decimal !

| posicion 1

. * la posicién del punto decimal.

"--------."Comadecimal !
! PUNTO !> '

I posicien

Seleccionar la posicion del punto decimal

Rango de ajuste ; rango, se decide como

10,0, )00, J000
Al seleccionar la posicion del punto H
decimal, "H-SC ", L-SC " tienen posicion H posicion del punto decimal)

Se muestra la pantalla maxima.
valor del estandar

de punto decimal.
0189999 Hz

£ 2 ) )0 0,1]a 999,9 Hz
El valor de visualizacion es fijo. 1 Establecer el valor de visualizacion contra H
¢ H-SC — "0 ! entrada de medicion maxima ] )00 0,10 a 99,99 Hz

o desplazar ol digho i )000 0,100 a 9,999 Hz

:cambiar valor de configuracién)

especificacion.

En caso de la vi 6n de , no se

proporcionaré ninguna salida incluso si se trata de modelos

de soporte de salida (salida principal, salida secundaria y

_____ = H salida de comunicacion RS485).
| Establecer el valor de visualizacion contra

Pantalla minima

valor Entrada de medicién minima.

desplazar el digito

:cambiar valor de configuracién)

l

[ %] 000
M

Corrige un gradiente del valor de visualizacion del limite alto contra la entrada maxima i Corrige un gradiente del valor de

Rango de ajuste: )100 a %000 (%)

{RE] valor de configuracion, : desplaza [ito)

isualizacién contra la entrada maxima.

ango de ajuste: 0,001 a 9,999
plazar el digito,
cammar el valor de configuracion)

5 5 " . Golocar |
Corrige la desviacion del valor de visualizacion del limite inferior con respecto a la entrada minima. I nbH

Rango de ajuste: -9 a 99 (Consulte "Ajuste a cero "}Q) i ango de ajuste: 10-2a 101

Insttuto Nacona

lazar el digito,

cambiar el valor de configuracion)

Después de configurar cada modo, presione la Iemmrame 2 segundos para regresar a EJECUTAR,
Si alguna tecla no se toca durante 60 segundos después de avanzar al parametro, volvera a EJECUTAR.

@ Valores predeterminados de fabrica

Parémetro MT4Y/W-DV MT4Y/W-DA MT4Y/W-AV MT4Y/W-AA Parametio MT4Y/W-DV MTILY/W-DA MT4AYMEAV MTAY/W-AA
IN-R 500 V en 500 V en 1000 1000 1000 1000
DISP EsTANDAR EsTANDAR esrAnDAR esTANDAR INbL 00 00 00 00
IN-T - - PROMEDIO Promedio PUNTO )0 )000 )0 )000
EsTANDAR 50)0 %000 50)0 %000 INBE - - 10f0 10-0

.|
0-30 Autonics
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Medidor de paneles multiples

Grupo de parametros 2

CORRER

5 segundos

el modo de salida (solo para modelos disponibles)
Rango de ajuste: APAGADO, IST, hST, LhST, HhST, LIST, LdST
Solo la configuracion IST esté disponible en los modelos MT4Y- -43 y MT4Y- -44.

Establezca la histéresis predefinida. El rango esta dentro del 10 % del rango méximo de visualizacin (unidad: digito)
El modo OUTT esta APAGADO, no se muestra

Establecer el tiempo de compensacion de inicio

lazar el digito, : cami
Rango de ajuste: 0,02 99,95

Cuando se suministra energia inicialmente, se retrasa la monitorizacion del valor de limite alto/limite bajo del valor de visualizacién durante el tiempo establecido. ( :

za el digito, : cambia

Rango de ajuste: 00 a 30 segundos
Si se establece en 00 seg [00 S], los parametros del valor de monitoreo de pico alto [NPEK]valor de monitoreo de limite bajo IPEK] en el

El parametro del grupo 0 no se mostraré.

Establezca el ciclo de visualizacion y también los conjuntos de variables en 0,1 desplazar el digito, -ambiar valor de configuracion)

segundos. (Rango de configuracion: 0,1 a 5,0 segundos)

Seleccione la funcién cero con operacion al frente. (configurela con Cuando se
& Py
ISR tpclagmviu

llave)

3 segundos para configurar Si, se pondré a cero la funcién y la desviacion

El valor se guarda automaticamente en el modo INbL.

Seleccione la entrada con terminal 6, 7 (MT4W)[12, 13 (MT4Y)] o funcién cero para sefial externa.

(establecido cor

HOLD: Retencion del valor de visualizacion, ZERO: Funcion cero utilizando el terminal Hold/Zero

Establezca el valor limite alto, punto de salida de corriente 20 mA.

.e configuracién)

(Al cambiar la entrada de medicion y el modo de preescala, se cambia automaticamente

lazar el digito, : cambl

como valor méximo del rango de entrada.)

Establezca el valor limite inferior, punto de salida de corriente 4 mA.

e comourscion

(Al cambiar la entrada de medicién y el modo de preescala, se cambia automaticamente

lazar el digito, : cambl

como valor minimo del rango de entrada.)

Establezca la direccion de la salida de comunicacion RS485.

([prazar o cigito, - cam

Rango de ajuste: 012 99

le configuracion)

Seleccione la velocidad en Baud de la salida de comunicacion RS485.
Rango de ajuste: 9600, 4800, 2400, 1200

Establecer el bit de paridad de la comunicaciéon RS485.
Rango de ajuste: NINGUNO, PAR, IMPAR

Establecer el bit de parada de la comunicacion RS485.

Rango de ajuste: 1, 2

Establecer el tiempo de espera de respuesta de la comunicacion RS485.

Rango de ajuste: 5 a 99

APAGARO Deshabilitar para bloquear teclas

Configure la funcién de bloqueo de teclas y seleccione entre 4 tipos. Parametrp de bloqueo LOC1 1

Rango de ajuste: APAGADO, LOC1, LOC2, LOC3

I

| LUGAR |—’| APAGADO

Parametrp de bloqueo LOC2 1, 2

Parametrps de bloqueo LOC3 0, 1y 2

El modo punteado solo se muestra para el tipo de salida.

Después de configurar cada modo, presione la tes durante 2 segundos para regresar al modo EJECUTAR .

Si alguna tecla no se toca durante 60 segundos después de avanzar al parametro, volvera al modo EJECUTAR .

@ Valores predeterminados de fabrica

Parametro MT4Y/W-DV MT4Y/W-DA MT4Y/W-AV MTAY/W-AA Parametro MT4Y/W-DV MJ4Y/W-DA MT4Y/W-AV MT4Y/W-AA
FUERA APAGADO APAGADO APAGADO APAGADO EVIN SOSTENER SOSTENER SOSTENER SOSTENER
HYS 001 001 001 001 FS-H 50)0 %000 50)0 %000
esavisnca 0)0 0)0 0)0 0)0 FS-L 00)0 )000 00)0 )000
PUNTO 005 005 005 005 SDRA 01 01 01 01
DIST )25 )25 )25 )25 . 9600 9600 9600 9600
CERO NO NO NO NO LUGAR APAGADO APAGADO APAGADO APAGADO

SENSORES

CONTROLADORES

SOFTWARE

)
Temperatura
Controladores

)
SSR

()
Fuerza
Controladores.

Contadores

Indicadores

(@
Convertidores

®R)
Digtal

Unidades do visualizacién

s)
Sensor
Controladores.

M
Traspuesta
Modo de potencia

Suministros

(EN)
Grabadoras

v
HMis

(EN)
Panel PC

Red de campo
Dispositivos

I ———
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Serie MT4Y/MT4W

Grupo de parametros 0

> CORRER

Establecer el valor limite alto preestablecido. (Establecer

llave)

con  Solo se muestra cuando se configura el valor preestablecido).

Cuando se configura en OFF en el modo OULT del grupo de parametros 2, el parametro no se muestra.

Establecer el valor limite inferior preestablecido. (Establecer .

llave)

con  Se muestra solo cuando se configura el valor preestablecido.

Cuando se configura en OFF en el modo OUtT del grupo de parametros 2, el parametro no se muestra.

Se restablecera presionando, E

Muestra el valor de monitoreo de limif

Se reiniciara presionando la tecla.

Muestra el valor de monitoreo de limite alto mientras esta en modo EJECUTAR.

, llave.

parametro hPEK no se muestra cuando el parametro PEKT se configura como 00 seg [00 5] en el grupo de parametros 2.

jo mientras esta en modo EJECUTAR.

Si alguna tecla no se toca durante 60 segundos después de avanzar al parametro, volvera al modo EJECUTAR .

© Valores predeterminados de fabrica

El parametro IPEK no se muestra cuando el parametro PEKT se establece como 00 seg [00 5] en el grupo de parametros 2.

Parametro MT4Y/W-DV MT4Y/WIDA MT4Y/W-AV [MT4Y/W-AA Pargmetro MT4Y/W-DV MT4Y/W-DA MTAY/W-AV MT4)/W-AA
hSET 50)0 %000 50)0 %000 hPEK )0 )000 )0 )000
ISET 00)0 )000 00)0 )000 IPEK ) )000 )0 )000

Entrada de medicion

jario del PT.

Tipo Entrada y rango de medicién Impedantia de entrada Rango de visualizacién [STND] Rango de visualizacién de preescala [SCAL]
0-500 V [500 V] 4,33 MQ 0,0 a 500,0 (fijo)
0-100 V [100 V] 4,33 MQ 0,0 a 100,0 (fijo)
0-50 v 150 V] 433,48 kQ 0,00 a 50,00 (fijo)
460G 0-10V [10v] 433,48 kQ 0,00 a 10,00 (fijo)
Voltaje de 05V 5] 43,48 kQ 0,000 a 5,000 (fijo) Rango de yisualizacién DOT
0-1V v 4348 kQ 0,000 a 1,000 (fijo) 0 [ -tosoasese
0-250 mv D25 V] 2,28kQ 0,0 a 250,0 (fijo) 10719929999
0-50 mv [50MV] 2,28 kQ 0,00 a 50,00 (fijo) )00-19.99]a 99,99
0-5A [5A] 0,02 Q 0,000 a 5,000 (fijo) )000 -1.999 4 9.999
0-2A [2A] 0,020 0,000 a 2,000 (fijo) (El rango de visualizacién es variable segiin
0-500 mA [5A] 0,220Q 0,0 a 500,0 (fijo) la posicion del punto decimal).
N 0-200 mA [2A] 0220 0,0 a 200,0 (fijo)
orriente continua Conectar a los terminales de entrada
0-50 mA 50MA 2,220 i
220 mA L ! 2220 0,00 250,00 (f.uo) cuyo 30% al 100% del rango de entrada
20 m [4-20] ’ 4.00 2 20.00 (fijo) incluye el valor maximo del rango de
0-5 mA [5MA] 22,22Q 0,000 a 5,000 (fijo) entrada a medir.
0-2 mA [2MA] 22,22 Q 0,000 a 2,000 (fijo) Cuando el valor de entrada maximo
0-500 V [500 V] 5,01 MQ 0,0 a 500,0 (fijo) esta por debajo del 30 % del rango del
0-250 V [250 V] 5,01 MQ 0.0 2 250,0 (fjo) te.rmln.al d.e'emrada, la precision de la
visualizacién se degrada.
0110V [110P] 111 MQ 0,0 a440,0 (fijo) Cuando el valor de entrada maximo supera
0-50V [50 V] 1,11 MQ 0,00 a 50,00 (fijo) el 100 %, puede provocar dafos en el
voltaje de CA .
0-20V [20 V] 200,92 kQ 0,00 a 20,00 (fijo) terminal de entrada.
0-10 vV 10 200,92 kQ i
(1ovi 0,00 a 10,00 (fijo) En el caso de un rango de voltaje de CA
0-2v [2v] 20,92 kQ 0,000 a 2,000 (fijo) de 0a 110V [110P] y usando un PT
- , 5 aft, ijo (transformador de potencial) para 440
0-1v v 20,92 kQ 0,000 a 1,000 (fij
0-5A [5A] 0,02Q 0,000 a 5,000 (fijo) V/110 VCA, si se ingresan 110 V, la
0-2,5A [2.5A] 0,02Q 0,000 a 2,500 (fijo) unidad muestra 440 V
0-1A 0100 » automaticamente mediante un valor de
- [1A] i 0,000 a 1,000 (fijo) escala preestablecido para conveniencia del usu;
corriente alterna 0-500 mA [5A] 0,20Q 0,0 a 5000 (fijo)
0-250 mA [25A] 0,20 Q 0,0 a 250,0 (fijo)
0-100 mA D1A] 1,020 0,0 a 100,0 (fijo)
0-50 mA [S0MA] 1,02Q 0,00 a 50,00 (fijo)

Cuando "HHHH" o "LLLL" parpadea con una determinada entrada de medicién, desconecte la fuente de alimentacion y luego verifique los cables.
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Medidor de paneles multiples

Se vende por separado

© Convertidor de comunicacion
® SCM-WF48

(Convertidor de comunicacion inalambrica
Wi-Fi a RS485-USB)

Cefe

® SCM-38I

(Convertidor RS232C a RS485)

cefe

e SCM-US48I
(Convertidor USB a RS485)

CEC

<

© Unidades de visualizacion (serie DS/DA-T)
® Serie DS/DA-T

(Unidad de visualizacion de tipo de entrada de comunicacion RS485) C E

o oEg  OEn  EREE]

DS16-T_] DS22/DA22-T[ ] DS40/DA40-T ] DS60/DABO-T[]

Conecte la unidad de visualizacién de tipo de entrada de comunicacion RS485 (Serie DS/DA-T) y el modelo de salida de comunicacién RS485 de la serie MT4Y/MT4W,
la unidad de visualizacién muestra el valor actual del dispositivo sin PC/PLC.

Funciones

SENSORES

SOFTWARE

)
Temperatura
Controladores

)
SSR

()
Fuerza
Controladores.

Contadores

© Medicion de frecuencia de CA
[Grupo PA 1: DISP]

Valor de correccion de Tecla del panel

Operacion Sefial externa de entrada
entrada frontal

Mide la frecuencia de la sefial de entrada cuando es entrada CA.

Utiliza un punto decimal fijo [PA1: DOT]. El rango de medicion se puede
modificar mediante la configuracion. La posicién del punto decimal en el rango
de medicién se muestra en la siguiente tabla. Es posible ajustar el gradiente
superior en [PA1 : INbH] y [PA1 : INbE]. Para medir la frecuencia con normalidad,
se debe suministrar una sefial de entrada superior al 10 % de la escala completa
del rango de medicién. Seleccione el punto correcto del rango de medicién

PA1:

Correccion de

entrada direclB RESEPGE alor en

el INbL.

Prensa ,

tecla durante 3 segundos

al
Modo EJECUTAR.

Cortocircuito externo
Mantenga la terminal 11,12

[6, 7 (MT4W)] sobre un
minimo de 50 m.

Posicion del 0.000 0.00 0.0 0

punto decimal

Medicién 0,100 a 0,10 a 0,1a 1a
rango 9,999 Hz 99,99 Hz 999,9 Hz 9999 Hz

Precision de la medicion de frecuencia:
Por debajo de 1 kHz, FS 10,1 lectura +2 digitos.
De 1 kHz a 10 kHz, FS +0,3 lecturas +2 digitos.
INbH: 0,100 a 9,999 [Ajuste de gradiente de valor alto]
3 INbE: 10-2, 10-1, , 101 [Ajuste del indice del INbH]

© Ajuste a cero
[Funcién de correccion de desviacion del valor de

visualizacion del limite inferior]
Ajusta a cero el valor de visualizacién del valor de entrada opcional configurado.
El error de punto cero se puede ajustar de tres maneras, como se indica a
continuacién. Una vez finalizado el ajuste del punto cero con la tecla frontal
y el terminal de retencién, se muestra el punto cero del terminal de medicion y
el valor ajustado se guarda automaticamente en INbL.

Consulte Cof@ccion de errores, Visualizacl® de errores y Grupo de

p@metros 2 para conocer la funcién y los errores.

© Escala de salida de transmision (DC4-20 mA)

[Grupo PA2: / Establecs ferH  £5 -1]
salida de transmision para el valor de visualizacion en la corriente de
salida DC4-20mA.
Establece el valor de visualizaciéon para4 mA en FS-Ly 20 mAen FS-Hy el
rango entre FS-H y FS-L debe ser del 10 %.
Cuando el intervalo minimo establecido entre FS-H y FS-L se establece

por debajo del 10 % FS, cambia automaticamente a mas del 10 % FS.

El valor de visualizacion preestablecido se fija para una salida de 4 mA por debajo de
FS-L y 20 mA por encima de FS-H.

Produccion
20 MA bnr :

4 mA

1 rango de ajustg
: FS 10% ;

FS-L FS-H

Valor de visualizacion

Indicadores

(@
Convertidores

®R)
Digtal
Unidades

s)
Sensor
Controladores.

M
Traspuesta
Modo de potencia

Suministros

(EN)
Grabadoras

v
HMis

(EN)
Panel PC

Red de campo
Dispositivos
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Serie MT4Y/MT4W

@ InicializacionSe inicializa como el estado predeterminado de fabrica.

Sise puls@s , simultdneamente durante 2 segundos en modo

RUN , se muestra INIT y, al pulsar las te@ ,@Jarpadea cada 0,5 segundos.
Se inicializara a la configuracion predeterminada de fabrica al pulsar la

tecla MODE dese cambiar de NO a SI.

@ Tiempo de compensacion de arranque [Grupo
PA 2: STAT] Esta funcién de tiempo limita el funcionamiento
de una salida hasta que la entrada medida (sobretension o
corriente de entrada) se estabilice al momento del encendido.
Todas las salidas se desactivan durante el tiempo de
compensacion de arranque después de conectar la alimentacion.
Rango de ajuste: 00,0 a 99,9 (unidad: seg)

Valor predeterminado de fabrica: 00.0

@ Visualizacién de errores

Descripcion de la pantalla

MHHHHH Parpadea cuando la entrada medida supera la entrada méxima permitida (110 %)

LLLLL Parpadea cuando la entrada medida supera la entrada minima permitida (-10 %)

Se enciende cuando la entrada de pantalla excede el rango de visualizacion maximo (9999) o

D-HH
el valor de configuracion H-SC

D-LL Se enciende cuando la entrada de pantalla excede el rango de visualizacion
minimo (-1999) o el valor de configuracion L-SC

(. Se enciende cuando la frecuencia de entrada excede el valor maximo de
visualizacion del rango de medicion.

ENCIMA

Parpadea cuando supera el rango cero (+99)

La visualizacion de error se libera automaticamente cuando esta en el

Rango medido y mostrado.

Se muestra "LLLL" cuando la especificacion de entrada es CC.

Después de parpadear "OVER" 2 veces cuando excede el rango de ajuste
cero, regresa al modo RUN.

@ Escala de visualizacion [Grupo PA 1: H-SC/L-SC]

Esta funcion muestra la configuracion (de -1999 a 9999) de un valor

limite superior/inferior especifico para visualizar dicho valor de la entrada medida.
Si las entradas medidas son 'a'y 'b' y los valores especificos son 'A'y 'B', se
mostrara a=A, b=B, como se muestra en los graficos a continuacion.

By B d B [peoremsney :
Mostrar H Mostrar H Mostrar :
valor A i valor A : valor | :
: 47#—» a b
desde a b A
Valor de entrada Valor de entrada Valor de entrada
Mostrar A a b
valor Mostrar ~a '
valor : Mostrar
. : valor
a b B fooeeeed
Valor de entrada

Valor de entrada Valor de entrada

@ Correccion de gradiente [grupo PA 1: INbH]

Esta funcién sirve para corregir un gradiente entre el valor de preescala y el
valor de visualizacion. (Fig.1) El valor de visualizacién Y se puede usar como

a, B veces contra el valor de entrada X mediante la funcién de correccion [INbH].
También se puede utilizar como funcién de correccién del valor

maximo de visualizaciéon (H-SC). El rango de ajuste es de 0,100 a 5,000
y multiplica el gradiente de corriente.

Por ejemplo, Entrada: DC200mV, Pantalla: 3.000 para MT4W-DV

Valor de visualizacion para

A medicion de entrada
aY [remserssanninensnay A 15.000 T T
untiempo  12.000 T
R O , 9000 T i
i/ tiempo b 6.000 T
BY [
3.000
1.000 1/ Aporte
0 valor
~ Aporte 0,20,40,60,81V
valor

(Figura 1) (ejemplo de correccion de gradiente)
Seleccione 0-1 V CC [1 V] para la entrada de medicion en el Parametro 1.
Especificacion estandar en entrada: 0-1 VCC y 1.000
Por lo tanto, debe ser 15.000 (H-SC) para 1 VCC (entrada) para mostrar
3.000 para 200 mVCC (entrada). Sin embargo, esta deshabilitado debido
a que el rango de configuracion es 9.999.
En este caso, consulte la siguiente tabla.
Establezca como INbHx H-SC=15.000

Configuraci$n H-SC L-SC INbH Otro

Deshabilitar 0.000 1.000 -

7.500 0.000 2.000 5.000 0.0p0 3.000
3.7500.000 4.000  3.000 0.000 5.900

En este caso, todos los métodos

de configuracién muestran el

mismo valor de visualizacion.

@ Correccion de errores [grupo PA 1: INbH / INbL]
Corrige el error del valor de visualizacion de la entrada medida.
INbL: +99 [Ajustar desviacién del valor bajo]
INbH: 5.000 a 0.100 [Gradiente correcto (%) de valor alto]
Valor mostrado = (valor medido x INbH) + INbL
Por ejemplo, cuando el rango de medicién es de 0 a 500 V y el rango de
visualizacion es de 0 a 500,0 V. Si el valor minimo de visualizacién es de "1,2" a
0V de entrada, configure -12 como valor INbL para mostrar "0" ajustando
la compensacion del valor minimo. El valor de visualizacién para una entrada
medida de 500 V varia ajustando la compensacién del valor minimo.
Si este valor de visualizacion es "501.0", calcule 500.0/501.0
(valor de visualizacion deseado/valor de visualizacion) y configure el valor de
correccion de 0,998 como INbH para mostrar 50)0 ajustando el gradiente de
valor alto.
El rango de correccién de compensacion de INbL esta entre -99 y 99 para
los digitos D-0, D-1, independientemente del punto decimal.

@ Retardo del ciclo de visualizacion [Grupo PA 2: D1sT]

En algunas aplicaciones, la entrada medida puede fluctuar, lo que a su vez
provoca fluctuaciones en la pantalla. Al ajustar el tiempo de retardo del ciclo
de visualizacién en D1sT del parametro 2, el operador puede ajustar

el tiempo de visualizacién en un rango de 0,1 a 5 segundos. Por ejemplo, si el
operador configura el tiempo de ciclo de visualizacion en 4,0 segundos, el
valor mostrado sera el valor de entrada promedio durante 4 segundos y
también mostrara cualquier cambio, si lo hubiera, cada 4 segundos.
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Medidor de paneles multiples

© Monitoreo del valor pico de visualizacion © Subsalida
[Grupo PA 0: hPEKI/IPEK, grupo PA 2: PEKT ] + Salida de comunicacién RS485

Es posible configurar direcciones (01 a 99) SENSORES

Monitorea el valor méximo/min. del valor de visualizacion en funcién del valor
de visualizacion actual y luego muestra los datos en hPEK, IPEK del parametro Es capaz de transmitir seleccionando la velocidad de modulacién
(nimero de sefiales transmitidas por 1 segundo) de transmision en serie.
(seleccionable 1200, 2400, 4800, 9600bps)

« Salida serial de baja velocidad

0. Establezca el tiempo de retardo (de 0 a 30 segundos) en PEKT del

NTROLADO

pardmetro 2 para evitar un mal funcionamiento causado por sobrecorriente

o sobretension inicial, al monitorear el valor pico.
Emite el valor de visualizacién actual como baja frecuencia (50 Hz).

El tiempo de retardo es de 0 a 30 segundos y comienza a monitorear el valor tipo.
pico después del tiempo establecido. Al presionar cualquiera de + Salida de transmisidn (DC4-20 mA)
Emite CC 4-20 mA contra escala de limite alto/bajo. (Resolucion: SOFTWARE

teclas en hPEK, IPEK del parametro 0, se inicializan los datos monitoreados.
12000 divisiones) « Salida dinamica

BCD
Emite un valor de visualizacion como coédigo BCD.

Los parametros hPEK, IPEK no se muestran cuando

El tiempo de retardo de monitorizacion [PEKT] del grupo de parametros 2 se Solo se puede seleccionar una subsalida.

establece en 00 s [00 S]. (No se permite mas de una subsalida).

@ Diagrama de tiempo de la salida dinamica BCD y la salida serial *
@ Modo de operacion de salida preestablecida Salida dinamica BCD )

[Grupo PA 2: OUTT] (l6gica negativa) Temporatira
Controladores
Ogeraglén de salida de modo Operacién °
HSEE A St tiempo: 0,5 ms ®

: ssR
LSEE e 7 n H: Histéresis tw: 5ms
+ + + Seial de digitos tb: 2.3 ms
seacioo0 H : : Sin salida -

t7,8ms

©
Fuerza

Si es igual o menor que el valor de

I N . Controlad
configuracion bajo, la salida LO estara activada . ontroladores
Si 6 Datos de entrada Datos

i es mayor que el valor de configuracion bajo, la

salida GO estara ENCENDIDA.

IST

Si es igual o mayor que el valor de 31,2ms Contadores
configuracion alto, la salida HI estara activada. [ |

Si es igual o menor que el valor de

configuracién alto, la salida GO estaré activada! - D3 | I |

Si es igual 0 menor que el valor de ‘_ |_| H H H
ajuste bajo y mayor o igual que el valor de D2 :

ajuste alto, la salida se activara. Si es mayor

hST

LhST ! Digito ;
que el valor de ajuste bajo y menor que el D1 .

valor de ajuste alto, la salida GO se activara. :

H H Si es igual o mayor que el valor minimo y el —_— t 1
an | i i méximo, la salida se activara. Si es menor - A H Yo H |
HhST | R 1 . : H H que el valor minimo y el maximo, la A x PAGH
-————- salida GO se activara. —_— i : naicadores

o B H Yo H Yo | H : H

(EL)
Digi
Medidores de panel

Si es igual o menor que el valor de H

d , Q)
configuracién bajo, la salida LO estara activada Datos © - H i H i H i H L vertd
Si es igual o menor que el valor de
LIST i6 i 4 acti *
cv?nﬂguraclon alto, la salida Hl.eslara. activada. D H : H i H H H H
Si es mayor que el valor de configuracion bajo y L : .
el valor de configuracion alto, la salida GO 4 H \D‘ il
estara ENCENDIDA. T ¥ ;
& puntoH : H Yo H H H Unidades de visualizacién
Esta operacién es la misma que IST * . . .
Pero no funciona con el valor minimo inicial, Most L‘ | 3 e ’
LdST sino con el siguiente. Si este es mayor, la ostrar : . " i i 'Sse’nw
salida Go se activara. Controladores.
« Salida en serie (l6gica negativa) - Frecuencia de reloj: 50 Hz
"H" significa histéresis y se puede configurar de 1 a 99 en el modo "HYS" dos 20 ms f’ .
raspuesta
en PA 2 entre la tabla de salida de comparacién anterior. tiempo: 0,05 ms Modo de potencia
. X . X | tw: 5ms Suministros.
hSET se muestra segun la configuracion de salida § .
Pestillo tb: 4,95 ms
Modo de operacién, cuando el usuario configura "OFF", hSET/ISET no se " ~ .
Grabadoras
muestran. |
Solo la configuracion IST esta disponible en los modelos MT4Y- Reloj Cn-1 1 Cn l c1 l
-43 y MT4Y-  -44. .
HMIs
Datos Dn-1 X Dn >< D1
Aporte | : : : 12 )
pedido 12345 [ 678910 ! 1112131415 { 1617181920 i Panel PC
| DPDCBA | DPDCBA | DPDCBA i DPDCBA i :DPD

Red de campo

Datos | HHLHH[HHHLE LHHLH HHHHE : I_I Disposiivos

dos

Pestilo |

w413 12 1 1

&5
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