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TCD210055AC Alll'onlts Consideraciones de seguridad

- Observe todas las “Consideraciones de seguridad” para un funcionamiento seguro y adecuado y evitar peligros.

« El simbolo  indica ion debido a circunstancias i en las que pueden ocurrir peligros.

Advertencia No seguir las instrucciones puede provocar lesiones graves o la muerte.

01. Se debe instalar un dispositivo de seguridad cuando se utilice la unidad con maquinaria que pueda causar lesiones graves
o pérdidas econémicas sustanciales (por ejemplo, control de energia nuclear, equipos médicos, barcos, vehiculos,
ferrocarriles, aeronaves, aparatos de combustion, equipos de seguridad, dispositivos de prevencion de delitos y

CA/CC universal

Elincumplimiento de esta instruccion puede ocasionar lesiones pérdidas 6 o incendio:

02. No utilice la unidad en lugares donde pueda haber gases inflamables, explosivos o corrosivos, alta humedad, luz solar

S e n SO re S fotoe | é Ctri COS directa, calor radiante, vibraciones, impactos o salinidad.

El incumplimiento de esta instruccion puede provocar una explosién o un incendio.

03. No desmonte ni modifique la unidad.
El incumplimiento de esta instruccion puede provocar una descarga eléctrica o un incendio.

04. No conecte, repare ni inspeccione la unidad mientras esté conectada a una fuente de alimentacion.
fuente.
Elincumplimiento de esta instruccion puede provocar una descarga eléctrica o un incendio.

05. Verifique 'Conexiones' antes de realizar el cableado.

El incumplimiento de esta instruccion puede provocar un incendio.

Precaucion No seguir las instrucciones puede provocar lesiones o dafios al producto.

01. Utilice la unidad dentro de las especificaciones nominales.
El incumplimiento de esta instruccion puede provocar un incendio o dafios al producto.
02. Utilice un pafio seco para limpiar la unidad y no utilice agua ni disolventes organicos.
El incumplimiento de esta instruccion puede provocar una descarga eléctrica o un incendio.
03. No utilice una carga que supere el rango de especificacion nominal del relé.
El incumplimiento de esta instruccion puede provocar fallas de aislamiento, fusion del contacto, falla del

contacto, rotura del relé o incendio

Precauciones durante el uso

« Siga las instrucciones de la seccion "Precauciones durante el uso". De lo contrario, podria causar efectos inesperados.
accidentes.

* Al conectar una carga inductiva, como un relé de CC o una vélvula solenoide, a la salida, elimine la sobretension mediante
el uso de diodos o varistores.

« Utilice el producto después de 0,5 segundos de la entrada de energia.

Cuando utilice una fuente de alimentacion independiente para el sensor y la carga, suministre energia al
sensor primero.

« La fuente de alimentacion debe estar aislada y tener un voltaje/corriente limitado o un dispositivo de fuente de alimentacion
de clase 2, SELV.

+ Conecte el cable lo mas corto posible y manténgalo alejado de lineas de alto voltaje o lineas eléctricas para evitar
sobretensiones y ruido inductivo.

H + Cuando utilice una fuente de alimentacién conmutada (SMPS), conecte a tierra el terminal FG y
e rl e un condensador entre 0V y el terminal FG para eliminar el ruido.
« Cuando utilice un sensor con un equipo generador de ruido (por ejemplo, regulador de conmutacién, inversor y

MAN UAL D E L P RO D U CTO servomotor), conecte a tierra el terminal FG del equipo.
« Esta unidad se puede utilizar en los siguientes entornos.

- Eninteriores (en las condiciones ambientales clasificadas en 'Especificaciones')
- Altitud méxima 2.000 m

Para su idad, lea y siga las i i escritas en el manual de instrucciones, otros manuales y el sitio web de - Grado de contaminacion 2

- Categoria de instalacion Il
Autonics.

Las especificaciones, dimensiones, etc., estan sujetas a cambios sin previo aviso para mejorar el producto. Algunos modelos

podrian ser descontinuados sin previo aviso.
Componentes del producto

: X . Reflectivo
Tipo de deteccion Retrorreflectivo de haz pasante Retrorreflectante poladifaso
Caracteristicas Componentes del producto Prgducto, manual de instrucciones
Reflector - MS-2 MS-2 -
« Tipo pequefio y fuente de alimentacion incorporada. Destomillador de ajuste x 1 *1 *1 1
Soporte x 2 x1 x1 x1
+Fécil instalacion con indicadores en el producto.
Perno/tuerca M4 x 4 x2 x2 x2

* Modo de luz encendida mediante interruptor

« Indicacion de estado y salida

+ Fotodiodo IC incorporado para luz perturbadora y ruido eléctrico
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Informacion para pedidos

Esto es solo para referencia, el producto real no admite todas las combinaciones.

Para seleccionar el modelo especificado, siga el sitio web de Autonics.

BEN -

Distancia de deteccion
Numero: Distancia de deteccion (unidad: mm)

Numero+M: Distancia de deteccién (unidad: m)

Tipo de deteccion
T: barrera
M: Retrorreflectante

P: Retrorreflectante polarizado
D: Reflectivo difuso

Meétodo de salida

FR: Alimentacién CA/CC, salida de contacto de relé

DT: Alimentacion de CC, salida de estado sélido (transistor)

Se vende por separado

« Reflector: Serie MS

« Cinta retrorreflectante: Serie MST

Precauciones durante la instalacion

Asegurese de instalar este producto segtn el entorno de uso, la ubicacion y las especificaciones. Tenga en

cuenta las condiciones que se indican a continuacion.
- Entorno de instalacion y fondo (luz reflejada)

- Distancia de deteccion y objetivo de deteccion

- Direccion del movimiento del objetivo

- Curvas caracteristicas

« Al instalar varios sensores muy cerca, puede producirse un mal funcionamiento debido a interferencias mutuas.

interferencia.

« Retrorreflectante: si el objetivo de deteccion tiene una superficie brillante o una alta reflexion, incline el

objetivo de deteccion con un angulo de 30 a 45 grados e instale el sensor.

Para la instalacion, apriete el tornillo con un par de 1,2 N-m. Monte los soportes correctamente para evitar

que el eje 6ptico del sensor se tuerza. No golpee con objetos duros ni doble

el cable excesivamente. Esto podria reducir la resistencia al agua del producto.

Utilice este producto después de la prueba. Compruebe si el indicador funciona correctamente para las

posiciones del objeto detectable.

Conexiones

m Alimentaciéon CA/CC, salida de contacto de relé

« Emisor

Marrén

Azul

26240
YE240

5
&+
>

+ Receptor, retrorreflectante, polarizado
retrorreflectante, tipo reflectante difuso
Gris (Tb)
Negro (Ta)
Blanco (Tc)

Salida de contacto
(1c)

e

Marrén

Azul

m Alimentacién de CC, salida de estado sdlido (transistor) «

Viga pasante Retrorreflectante

Pensativo

S

Y
&Q

g

« Emisor Receptor, retrorreflectivo,
retrorreflectivo polarizado, tipo reflectante difuso
Marrén
Marrén
]
Negro (NPN)
Max. 200 mA
N =
. 8 Blanco (PNP) .. .. g
Azul CARGA
u
Circuito

m Alimentaciéon CA/CC, salida de contacto

m Alimentacion de CC, salida de

de relé estado solido (transistor)
RELE — Salida de OCP CARGA
=1 { contacto (1c) ScP 3 Max. 200 mA
° o—« 1 —
N o
AC/DC OCP ax 200 mA
Ciauito de potencia i

+ OCP (proteccion contra sobrecorriente), SCP (proteccion contra cortocircuitos)

Si se produce un cortocircuito en el terminal de salida de control o se suministra una corriente superior a la especificacion nominal, no se emite la

sefial de control normal debido al circuito de proteccion.

Sensor - Reflector: Al

menos a 0,1 m de distancia,

Emisor - Receptor:
P Instalar uno frente al otro

Instalar uno frente al otro
(paralelo al lado sensor de

la unidad)

Sensor - Objetivo de deteccion:

Instalar uno frente al otro

(en paralelo al lado sensor
de la unidad)

Configuracién del modo de operacion

« Asegurese de configurar el modo antes de encender.

Utilice el destornillador de ajuste incluido. No lo gire con demasiada fuerza para evitar dafar el producto.

D: Modo oscuro ON

L: Modo de luz encendida

S D

Ajuste de sensibilidad
« Configure el ajustador para que el area de luz encendida sea estable, minimizando el efecto del entorno de instalacion.
« Utilice el destornillador de ajuste proporcionado. NO gire con fuerza excesiva para evitar

Daios al producto.

« Los pasos a continuacién se basan en el modo de luz encendida.

Diagrama de tiempos de operacién e indicadores

m Modo de luz encendida

Luz recibida

Area de

1uz estable encendida

Inestable
areadeluzencendida  Operacin
nivel

Inestable

Area de uz apagada
Area de

luz estable apagada

EN

Indicador de estabilidad

apacavo (verde)

EN

Indicador de funcionamiento

aeacavo (100)

Salida de transistor

APAGADO

« En el modo Dark ON, las formas de onda se invierten.

Esfado[de STEP Descripcion
L A Gire el ajustador de sensibilidad MIN a MAX y
01 Recibio verifique la posicion (A) donde se activa el indicador
MIN Max | de operacion debajo del area de luz ON.
Gire el ajustador de (A) a MAX y verifique la posicién
(B) donde se activa el indicador de funcionamiento debajo
02 Interrumpido ® s | del area de luz APAGADA.
MIN MAX | Sj el indicador de funcionamiento NO se activa en el
MAX (maxima sensibilidad): MAX = (B).
03 Am Coloque el ajustador en la posicion media entre (A) y (B) para
@ obtener una sensibilidad 6ptima.
MIN MAX
Dimensiones

» Unidad: mm, Para obtener los dibujos detallados, siga el sitio web de Autonics.

[Wany|
A

i

Emisor

Un gje optico

B Indjcador de funcionamiento (rojo)
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m Reflector (MS-2) m Soporte Se vende por separado: Reflector Serie MS
2938
9 Apariencia Tamario (An x Al) Reflectancia Tipo de deteccion Modelo
Retrorreflectante MS-2
Reflectividad tipica
40,5 x 60,5 mm MS-2A
tipica | Retror
a Alta
Ms-2S
2.5 Retror
8.5
i Retrorreflectante Ms-3
Reflectividad tipica
81,5 60,5 mm
oy A Alta ) MS-38
i Retror
Presupuesto
Modelo BEN1OM-T BENSM-M | BEN3M-P  BEN300-D E 29,3 x 38 mm Retrorreflectante MS-4
" Reflectividad tipica
TeEeE e Viga pasante Retrorreflectante SS— Reflectivo difuso
o o1 2
Distancia de deteccion 10 metros 01asm ) 01a3m ) 300 milimetros. 2)
Materil Materil Vaterial Materiales
ateriales lateriales ateriales
et i opacos
Objetivo de deteccion opacos opacos opacos ‘;nsmcl‘/dcs
‘ 15,4 x 24 mm Retrorreflectante MS-5
Objetivo de deteccién min. = @ 16 fim =@ 60 mm = @ 60 mm B o Reflectividad tipica
I - - - <20 % de la distancia
istéresis de deteccion
Alimentacion CA/CC, modelo de salida de contacto de relé: < 20 ms
Tiempo de respuesta
Modelo de salida de CC, estado sélido (transistor): < 1 ms
Fuente de luz Infrarrojo Infrarrojo Rojo Infrarrojo
Longitud de onda de 13,7 x 23 mm Retrorreflectante MS-6
850 nm 940 nm 660 nm 940 nm . Reflectividad tipica
emision maxima
Ajuste de sensibilidad - Si (Ajustador) Si (Ajustador) Si (Ajustador)
Modo de operacion Modo de luz encendida - Modo de oscuridad encendida seleccionable (Ajustador)
Indicador Indicador de (rojo). indicador de estabilidad (verde), indicador de encendido (rojo) « Material: PMMA / ABS (parte delantera / parte trasera)
Aprobacion . i6n: Montaje con pernos
Peso unitario
=354 gram =208 gram: =208 gram =195 gram f :
(Alimentacién CA/CC) emes gremes oremes geme m Dimensiones
Peso unitario
=342 gramos. =200 gramos =200 gramos = 187 gramos i N
(Alimentacién CC) N ¢ g o (Unidad: mm)
MS-20 MS-30

01) Reflector (MS-2)
; 2-03.8
02) Papel blanco no brillante 100 x 100 mm 3.4 40.8 4-03.8

03) Solo para el emisor

Alimentacién CA/ Alimentacion
Método de salida
CC, salida de contacto de relé de CC, salida de estado sslido (transistor)
24240 VOA 10 % S060 Hz 1224VCC £10% g o 2
Fuente de alimentacion 24-240VCC 10 %
(ondulacion PP: < 10 %)
PP:<10 %)
Consumo de energial 1
i S4VA Depende del tipo de deteccion R P FQ
corriente 25
= 34 3.25 - I 34
Viga pasante Emisor: < 50 mA, receptor: < 50 mA 405 85 34 40.8 2
Pensativo - <50 mA - 815
) Salida simulténea de colector abierto NPN MS-4
Salida de control Salida de contacto de relé
- colector abierto PNP _
) 250 VCA 3 A de carga de resistencia,
Capacidad de contacto 30VCC 3 A de carga de resistencia
Composicién de contactos 3
Mecénico: 2 50.000.000
Ciclo de vida del relé y
iclo deida detre Eléctrico: 2 100.000 24052
<30vce K| | i il
Voltaje de carga s 1 L
Corriente de carga - <200 mA 20 J i b
P NPN: S 1VCC, PNP; 2,5 VCC 29.3 75
Circito de proteccién de potencia inversa,
Circuito de proteccidn - iruio de proteccion conta sobrecorrente y MS-5 MS-6
cortocircuito de salida
de 220 M : de 500 VCC) 2-92.2
Aistamiento doble o fuerte (tensién dieléctrica entre EQ
Tipo de aislamiento Ia entrada medida y la potencia: 1 kV) 1000 .
VCC el ruido de onda 3y o o
cuadrada (ancho de pulso: 1 ) por el simulador | #240 VCC el ruido de onda cuadrada (ancho v
Inmunidad al ruido de ruido de pulso: 1 ) por el simulador de ruido
114,112 2 2 \2-222 14
Rigidez dieléctrica Entre Ia parte de carga y el estuche: 1000 VCA 50/60 Hz durante 1 min 154 05 a8
— 1,6 mm de amplitud doble a una frecuencia de 10 a 55 Hz en cada direccion X, Y, Z durante 2 horas
— 1.6 mm de amplitud doble a una m Precauciones durante la instalacion
- frecuencia de 10 a 55 Hz en cada direccion X, Y, Z
() BT 218) durante 10 min « Seleccione un tamafio de reflector que sea adecuado para el espacio de instalacién y el entorno

Choque 500 mis? (= 50 G) en cada direccién X, Y, Z durante 3 veces operativo de los sensores.

100 m/s? (= 10 G) en cada direccion X, Y, B « En general, un tamafio mayor del reflector da como resultado una distancia de deteccion mas larga.

Chogque (mal funcionamiento) 2 durante 3 veces

= = « Los reflectores con alta reflectividad aumentan la distancia de deteccién en comparacién con los
lluminancia ambiental

Luz solar: < 11.000 Ix, lampara incandescente: < 3.000 Ix reflectores tipicos.
(receptor)
Temperatura ambiente: -20 a 65 -20a70  (sin on ni 6 « La reflectancia puede variar dependiendo del entorno operativo de los sensores.
Humedad ambiente 35 a 85 % HR iento: 35 a 85 % HR (sin 6n ni

Grado de proteccién IP50 (norma IEC)

Tipo de cable de conexin

Especifcaciones del cabe. @ 5 mm, Emisor: 2 hilos, ién CA/CC: 5 hilos, Ali ion CC: 4 hilos, 2 m

Especifcaciones del cable. AWG22 (0,08 mm, 60 nuicleos), diametro exterior del aislante: & 1,25 mm

Estuche y cubierta del estuche: ABS resistente al calor, parte sensora: PC (retrorreflectante
polarizado: PMMA)

Material
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Se vende por separado: Cinta retrorreflectante serie MST

Apariencia Tamaio (An x Al) Aprobacion Unidad empafjuetada Tipo de dete¢cion Modelo

* Retrorreflectante
50 x50 mm 10 . MST-50-10
Retrorreflectante pojarizado

* Retrorreflectante

100 x 100 mm 5 . MST-100-5
Retrorreflectante pojarizado

* Retrorreflectante

200 x 200 mm 2 . MST-200-2
Retrorreflectante pojarizado

+ Material: PMMA / PC / Acrilico (pelicula superficial / capa de prisma / capa adhesiva)
« Temperatura ambiente: -35a65  (temperatura de adhesion: 10a30 )
« Instalacion: Corte de cinta (distancia de instalacion: 2 20 mm)

m Reflectancia de la serie MST

Curvas caracteristicas: tipo barrera

m Area de deteccion

Emisor

—
(=]

Receptor

m Angulo del emisor

Emisor

Receptor

+ BEN10M-TDT

\\/

I
\
3\

A\

O AN WA DO N®O

80604020 0204060 80

Izquierda « Centro — Derecha
Area de operacion £ (cm)

+BEN10M-TDT

—{_ |
—

]

/ \

/ N

O AN WA OO N®O

207510505 10157

Izquierda « Centro — Derecha
Angulo de operacion © (%)

Serie Tipo de deteccion MST-50-10 MST-100-5 MST-200-2

BTS 95% 100% 100%
BM 70% 110% 170%
..... - Retrorreflectante 90% 120% 190%
Ben 90% 130% 140%
BX 90% 100% 110%
BJ 40% 60% 100%
BJR 35% 45% 55%
BJX 35% 45% 55%
BH 60% 80% 140%
Ben Polarizado 70% 90% 120%

retrorreflectante

BX 30% 40% 60%
BRQ 40% 50% 80%
BRQP (tipo de material pléstico) 40% 80% 85%
BRQPS (tipo de deteccin lateral) 25% 30% 35%

= Dimensiones
(Unidad: mm)

A

< »| 038%0,02

Modelo A

MST-50-10 o 50

MST-100-5 o 100

MST-200-2 o 200

m Precauciones durante la instalacion

« Seleccione una cinta retrorreflectante que sea adecuada para el espacio de instalacién y el entorno
operativo de los sensores.

En general, una cinta retrorreflectante de mayor tamafio proporciona una mayor distancia de deteccion.

Asegurese de comprobar la reflectancia de la serie MST para un uso correcto.

« La reflectancia puede variar dependiendo del entorno operativo de los sensores.

« Antes de aplicar la cinta, limpie el lado adhesivo de la cinta reflectante con un pafio seco.

« No presione ni dafie la superficie de la cinta retrorreflectante.
Limpie la cinta periédicamente para mantener un rendimiento 6ptimo, utilizando unicamente

detergentes neutros. No utilice disolventes quimicos.

Curvas caracteristicas: tipo retrorreflectivo

u Area de deteccion

Reflector

el L

Sensor

m Angulo del sensor

Reflector

9

Sensor

m Angulo del reflector

Reflector

Sensor

+ BEN5SM-MDT
5
53 \ /
1
0
1208040 040 80 120

Izquierda « Centro — Derecha
Area de operacion £ (mm)

+ BEN5SM-MDT
5
E 3
1
L~
0
Izquierda « Centro — Derecha
Angulo de operacién © (°)
+ BEN5SM-MDT
5
3

L/

L

Izquierda — Centro — Derecha

Angulo de operacion © (%)
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Curvas caracteristicas: tipo retrorreflectivo polarizado

m Area de deteccion

Reflector

Sensor

m Angulo del sensor

Reflector

]

Sensor

m Angulo del reflector

Reflector

]

i

Sensor

* BEN3M-PDT

N

20

864202468

Izquierda « Centro — Derecha
Area de operacion £ (cm)

* BEN3M-PDT
3.0
© 20 j \
1.0 \
015
54321012345

Izquierda « Centro — Derecha
Angulo de operacion © (°)

+ BEN3M-PDT

3.0

" 20

015

40130 20 10 0 10 20 30 40 Izquierda « Centro

— Derecha Angulo de operacién

o)

Curvas caracteristicas:

u Area de deteccion

[

L

Sensor

Obijetivo de deteccion

tipo reflectante difuso

+ BEN300-DDT

300

' 200

100

2520151050510 152025

Izquierda « Centro — Derecha
Area de operacion £ (mm)

18, Bansong-ro 513, Beon-gil, Haeundae-gu, Busan, Republica de Corea, 48002

www.autonics.com | +82-2-2048-1577 | sales@autonics.com

Avutonics



