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Controladores de temperatura PID de doble velocidad

Serie TZ/ TZN

MANUAL DE INSTRUCCIONES

TCD210237AB

Gracias por elegir nuestro producto Autonics.

Lea y comprenda completamente el manual de instrucciones y el manual antes de utilizar el producto.

Para su seguridad, lea y siga las siguientes consideraciones de seguridad antes de usar.

Para su seguridad, lea y siga las consideraciones escritas en el manual de instrucciones, otros manuales y el sitio web
de Autonics.

Guarde este manual de instrucciones en un lugar donde pueda encontrarlo faciimente.

Las especificaciones, dimensiones, etc. estan sujetas a cambios sin previo aviso para mejorar el producto. Algunos
modelos pueden descontinuarse sin previo aviso.

Siga el sitio web de Autonics para obtener la informacion mas reciente.

Autonics

* No utilice la unidad para ningun otro propésito (por ejemplo, voltimetro, amperimetro), pero la temperatura
controlador.

Al cambiar el sensor de entrada, apague el equipo antes de realizar el cambio. Después de cambiar el sensor de entrada,
el valor del a iente.

+ No superponga la linea de comunicacion con la linea eléctrica. Utilice un cable de par trenzado para

Linea de comunicacion y conexion de perlas de ferrita en cada extremo de la linea para reducir el efecto

del ruido externo.

« Deje el espacio necesario alrededor de la unidad para que el calor se disperse. Para una medicion precisa de la
temperatura, caliente la unidad durante 20 minutos después de encenderla.

+ Asegurese de que el voltaje de la fuente de alimentacion alcance el voltaje nominal dentro de los 2 segundos posteriores
al suministro de energia.

+ No realice el cableado a terminales que no se utilicen.

- Esta unidad se puede utilizar en los siguientes entornos.

- En interiores (en las condiciones ient: en 'E: ifi es')
- Altitud Méax. 2.000 m
- Grado de contaminacion 2

- Categoria de instalacion II

Tipo de entrada y rango de uso

El rango de configuracion de algunos parametros es limitado cuando se utiliza la pantalla de punto decimal.

Presupuesto
Serie Serie TZ/TZN
Fuente de 100 - 240 VCA  50/60 Hz +10%

alimentacién Consumo de enel

gia <6 VA, TZ4SP, TZ4ST, TZN4S: < 5 VA

Periodo de muestreo 500 ms

Especificacion de entrada Con|

ulte 'Tipo de entrada y rango de uso'.

Precision de visualizacion FS #0,3 % 03  mas alta

Relé 250 VCA 3 4, 30 VCC 3 A 1c

Salida de
SSR 12 VCC 3V, <30 mA

control
Actual CC 4-20 mA, resistencia de carga: < 600 Q
Evento 1/2 250 VCA 1A 1a

Opcién PV

produccion Transmision

DC 4-20 mA, resistencia de carga: < 600 Q

Com.

RS485

Informacion para pedidos

Esto es solo para referencia, el producto real no admite todas las combinaciones.

Para seleccionar el modelo especificado, siga el sitio web de Autonics.

Tipo de pantalla

7 segmentos (rojo, verde), tipo LED

Tipo de control

Control de encendido/apagado, P, PI, PD, PIDF y PIDS

Salida de alarma
Histéresis

12100 (0,12 100,0)

Banda proporcional (P) 0,0 a 1

0,0 %

TZ/TZN4 - 4

Tiempo integral (1) 0 a 3.600 s

Tiempo derivado (D) 0 a 3600

Consideraciones de seguridad

- Observe todas las “Consideraciones de seguridad” para un funcionamiento seguro y adecuado y evitar peligros.

« El simbolo indica precaucion debido a circunstancias especiales en las que pueden ocurrir peligros.

Advertencia No seguir las instrucciones puede provocar lesiones graves o la muerte.

01. Se debe instalar un dispositivo de seguridad cuando se utilice la unidad con maquinaria que pueda causar lesiones

graves o pérdidas econémicas sustanciales (por ejemplo, control de energia nuclear, equipos médicos, barcos,

vehiculos, ferrocarriles, aeronaves, aparatos de 6n, equipos de de pi on de
delitos o desastres, etc.).

Elincumplimiento de esta instruccion puede ocasionar lesiones personales, pérdidas econémicas o incendios.

02. No utilice la unidad en lugares donde pueda haber gases inflamables, explosivos o corrosivos, alta humedad, luz solar

directa, calor radiante, vibraciones, impactos o salinidad.

El incumplimiento de esta instruccion puede provocar una explosion o un incendio.
03. Instalar en el panel del dispositivo a utilizar.
El no seguir esta instruccién puede ocasionar una descarga eléctrica.
04. No conecte, repare ni inspeccione la unidad mientras esté conectada a una fuente de alimentacion.
fuente.
El incumplimiento de esta instruccién puede provocar un incendio o una descarga eléctrica.
05. Verifique ‘Conexiones' antes de realizar el cableado.
El incumplimiento de esta instruccion puede provocar un incendio.
06. No desmonte ni modifique la unidad.

El incumplimiento de esta instruccion puede provocar un incendio o una descarga eléctrica.

Tamario Salida de control OUT1
S: DIN An. 48 x Al. 48 mm (Serie TZN) R: Salida de relé
SP: DIN An. 48 x Al. 48 mm (tipo 11 pines, serie TZ)
ST: DIN An. 48 x Al. 48 mm (Serie TZ)

M: DIN Ancho 72 x Alto 72 mm

S: Salida de unidad SSR
C: Salida de corriente
Alto: DIN An. 48 x Al. 96 mm

Ancho: DIN Ancho 96 x Alto 48 mm
Largo: DIN Ancho 96 x Alto 96 mm

Salida de opcién

PN §a da opcional 1 Salidalopcional 2

Ciclo de control (T)

1 a 120 segundos

Configuracién de LBA

1 a 999 segundos

Configuracién de RAMPA

Aumento, disminucion: 1 a 99 min

« Salida de control: = 10 000 000 operaciones *

Tipo de entrada Punto decimal 1 Pantalla Rango de uso () Rango dguso ( )
K (CA) KCaH -100 a 1300 148 2 2372
K (CA) 0.1 KCal -100,0 a 999,9 -
J(Cl) 1 SUR 0a 800 32a 1472
J(Cl) 0.1 JlcL 0.0a800.0 -
R (PR) 1 RPR 0a 1700 32 a 3092
Par Y (CR) 1 ECrH 0a 800 32a 1472
termoeléctri¢oy (CR) 0.1 ECrL 0.02800.0 -
T(CC) 1 TCcH -200 a 400 -328 a 752
T(CC) 0.1 TCcl -199,9 a 400,0 -
S(PR) 1 SPR 0a 1700 32 a 3092
N (NN) 1 nw 0a 1300 3222372
Oeste (TT) 1 uTT 0a 2300 32a4172
JPt100Q 1 JPtH 0a500 32a932
JPt100Q 0, JPtL -199,9/a 199,9 -199,9 a 391,8
o DPt100Q 1 DPtH 0a500 32a932
DPt100Q 0, DPtL -199,9 a2 199,9 -199,9 a 391,8
e 0-10VDC A -1999 a 9999
Cosa andloga 1-5VDC  A-2 (El rango de visualizacion variara
Corriente DC4 - 20 mA A--3 dependiendo del punto decimal).

Mecéanico
Salida opcional: = 20 000 000 operaciones
Ciclo de
vida « Salida de control: = 100.000 operaciones
del relé Eléctrico (resistencia de carga: 250 VCA 3 A)

« Salida opcional: 2 500.000 operaciones
(resistencia de carga: 250 VCA 1 A)

Rigidez dieléctrica

Entre el terminal de entrada y el terminal de alimentacién: 2000 VCA 50/60 Hz
durante 1 min

Vibracién

Amplitud de 0,75 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada
direccion X, Y, Z durante 2 horas

Vibracién por mal funcionamiento

Amplitud de 0,5 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada
direccion X, Y, Z durante 2 horas

Resistencia de aislamiento > 1

0 MQ (500 VCC  megger) +2 kV

Inmunidad al ruido

ruido cuadrado por simulador de ruido (ancho de pulso 1 )
Fase R, fase S

Retencién de memoria = 10 aff

ps (tipo de memoria semiconductora no volatil)

1 Event -

2 Event Evento

Evento R Transmision fotovoltaica

Evento T Comunicacién

Un evento Transmisién de eventos y PV
Evento B Evento + Comunicacion
Manual

Para un uso adecuado del producto, consulte los manuales y asegurese de seguir las consideraciones
de seguridad que aparecen en ellos.

Descargue los manuales del sitio web de Autonics.

Temperatura ambiente: -10 a 5|

, almacenamiento: -20 a60  (sin congelacion ni condensacion)

Humedad ambiente 35 a 85 %

HR, almacenamiento: 35 a 85 % HR (sin congelacion ni condensacion)

Aprobacién

Precaucion No seguir las instrucciones puede provocar lesiones o dafos al producto.

01. Al conectar la entrada de alimentacion y la salida del relé, utilice un cable AWG 20 (0,50 mm2) o

superior y apriete el tornillo del terminal con un torque de apriete de 0,74 a 0,90 N m.

Al conectar la entrada del sensor y el cable de comunicacién sin un cable dedicado, utilice un cable AWG 28

a 16 y apriete el tornillo del terminal con un torque de apriete de 0,74 2 0,90 N m

El incumplimiento de esta instruccion puede provocar un incendio o un mal funcionamiento debido a una falla de
contacto.

02. Utilice la unidad dentro de las especificaciones nominales.
Elincumplimiento de esta instruccién puede provocar un incendio o dafios al producto.

03. Utilice un pafio seco para limpiar la unidad y no utilice agua ni disolventes organicos.

El incumplimiento de esta instruccion puede provocar un incendio o una descarga eléctrica.

Software

Descargue el archivo de instalacion y los manuales del sitio web de Autonics.

m DAQMaster
DAQMaster es un programa integral de gestion de dispositivos. Esta disponible para

Ajuste de parametros, monitorizacion.

Peso unitario
(empaquetado)

+ TZ4SP: = 144 g (= 205 g) » + TZN4S: = 164 g (= 226 g)

TZ4ST: =162 g (=218 g) * + TZN4M: = 246 g (= 355 g)
TZ4M: =228 g (=360 g) * + TZN4W: =232 g (= 351 g)
TZ4W: =246 g (=365 ) * + TZN4H: = 232 g (= 351 g)
TZ4H: =246 g (= 365 g) * « TZN4L: = 303 gramos (= 474 gramos)

TZ4L: = 304 g (= 474 g)

Configuracion del tipo de entrada

Configure los interruptores internos antes de suministrar energia.

Después de suministrar energia, configure el 'Tipo de entrada’ con el mismo valor.

m Desmontaje de la carcasa

Presione la carcasa frontal y luego tire de ella para

separarla del cuerpo.

Tipo de entrada SIN 1 SI02

Par termoeléctrico

IDT

Cosa anéloga

Configure los interruptores internos como tipo de entrada.

T1mAv
Voltaje
(0-10 VCC, T -
svee ) 22mAV
Actual m
(CC 4-20 mA) L
22mAYV

Componentes del producto

*Producto, soporte x 2 *Manual de instrucciones

[TZ4SP, TZ4ST, TZN4S] Producto (+ soporte) +Etiqueta de unidad

Interfaz de comunicacion
m RS485
Protocolo de BCC

comunicacion Estandar de aplig

tacion EIA RS485 Cumplimiento de

Conexién méaxima 31 unidades|

(direccion: 01 a 99)

Método sincrénico Asincrénico

Método de comunicacién

Half-duplex de dos hilos

04. Mantenga el producto alejado de virutas de metal, polvo y residuos de cables que fluyan
en la unidad.

El incumplimiento de esta instruccion puede provocar un incendio o dafios al producto.

Precauciones durante el uso

+ Siga las instrucciones de la seccion "Precauciones durante el uso". De lo contrario, podria causar efectos inesperados.
accidentes.

« Compruebe la polaridad de los terminales antes de cablear el sensor de temperatura. Para el sensor de temperatura
RTD, conéctelo con un cable de 3 hilos, utilizando cables del mismo grosor y longitud.

Para el sensor de temperatura de termopar (TC), utilice el cable de compensacion designado para extender el cable.

+ Manténgase alejado de lineas de alta tension o lineas eléctricas para evitar el ruido inductivo. Si la linea eléctrica y la
linea de sefal de entrada estan instaladas cerca, utilice un filtro de linea o un varistor en la linea eléctrica y un cable
blindado en la linea de sefial de entrada. No o utilice cerca de equipos que generen una fuerte fuerza magnética o ruido
de alta frecuencia.

« Instale un interruptor de alimentacién o un disyuntor en un lugar de facil acceso para suministrar o desconectar la energia.

Se vende por separado

« Conector de 11 pines: PG-11, PS-11 (N) « Convertidor de comunicaciones: Serie SCM

Alcance efectivo de comunicac]

6n <1200 m

Velocidad de comunicacién 24

0/4800/9600 bps (parametro)

Bit de inicio 1 bit (fijo)

Bit de datos 8 bits (fijo)
bit de paridad Ninguno
Bit de parada 1 bit (fijo)

Descripciones de unidades

m Serie TZ

1. Pieza de visualizacion fotovoltaica (roja)

* Modo RUN: muestra PV (valor actual)

+ Modo de configuracion: muestra el nombre del parametro

3. Nombre de la

=S

erie TZN

TEMPERATURE CONTROLLER

-

Autsnits

2. Parte de visualizacion SV (verde)

* Modo

* Modo de configuracion: muestra el valor de configuracion del parametro

RUN: muestra SV (valor de configuracion)

4. Tecla de control

pantalla ddl indicador Descripgion

Nombre para rhostrar

Ciclo de vida de

la EEPROM

= 1.000.000 operaciones (Borrar/Escribir)

Sv2 Operacién SV2 Se enciepde durante la operacién SV2

S Tecla de modo

AT Sintonizac|6n automatica Se Flash durante el autoajuste

[EN] Tecla de ejecucion de autoajuste

activa fuando el control
La sali ntrol v

. a salida de control estd activada
operacion No funciona cuando la salida de control

es salida de corriente

Tecla de control de valor de ajuste

[ 1.0 1+Laglave enlalinea punteada ([ ])es (V] [A]
solo para las series TZ4M,
TZN4M, TZ4L, TZN4L

Salida de evento 1 Se aptiva cuando el evento 1/2 Salida de

evento 2 La salida estd hctivada

5. Grafico de orden de ajuste de claves
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Machine Translated by Google

Errores
Descripcior) de la pantalla Solucién de problemas
o Parpadea a intervalos de 0,5 segundos
ABIERT i
cuando el sensor esté roto o desconectado. |erifique el estado del sensar de entrada.
HHHHHH Parpadea cuando el PV es mayor que el rango de
Snirada Cuando la entrada esta dentro del rango de entrada
LLLLL | Parpadea cuando el PV es inferior al rango de nominal, esta pantalla desaparece.
entrada.
Localice la fuente del ruido y el dispositivo
ERRO Parpadea cuando el chip interno esta dafiado contramedidas.
por ruido fuerte ( 2.000 VCA).
Por favor péngase en contacto con nuestro soporte técnico.
Si el indicador de salida de control no funciona,
verifique la configuracién de los parametros.
. Si el indicador de salida de control esta funcionando,
Sino hay salida en el modo RUN desconecte el cableado del terminal de salida del
controlador de temperatura y verifique la salida
(contacto de re i0 SSR,
Dimensiones

+ Unidad: mm, Para obtener los dibujos detallados, siga el sitio web de Autonics.

* A continuacion se basa en la serie TZ4ST.

m Recorte del panel

do Y
A D =
mm .
. mlm o = i
Recorte del panel
Cc D Y F G H | Yo
TZ4SP 48 48 111 8.8 97 044,8 2 65 2 65 45+0,6 0 45+0§
TZ4ST 48 48 1.1 8.8 98.6 044,8 2 65 2 65 45+0,6 0 45+0§
TZN4S 48 48 10 ' 920 045 2 65 2 65 45+0.6 0 45+0§
TZ4M 72 72 15 13,2 100 67 = 74 > 91 68+0,7 0 68+07
TZN4M 72 72 10 ' 85 067 291 2 91 68+0.7 0 68+07
TZ4W 96 48 14.913 100 45 2112250 92+0,8 0 45+0§
TZN4W 96 48 13 N 100 45 2112250 92+0,8 0 45+0§
TZ4H 48 96 15.313 100 90 2502102 45+0,6 0 92+08
TZN4H 48 96 13 ' 100 90 10p =502 102 45+0,6 0 92+08
TZ4L 96 96 14 13 090 2 98 3 106 92+0.8 0 92+08
TZN4L 96 96 13 ' 100 090 298 = 106 92+0.8 0 92+08
m Soporte

Serie TZ4ST, TZ4SP, TZN4S 049.5

30.5

o s i |

60.3

Serie TZN4M

TZAL, TZNAL, TZ4M, TZ4H,
Serie TZN4H, TZ4W, TZN4W

44

Conexiones
m TZ4SP
SV2EN
Méx. 5 VCC 250 “b'l ﬁ
. - (é) FUENTE
100-240 VCA
Tc 5060 Hz 5 VA
s (O
g () ®
SENSOR O @_ H
A, _.@ -
DT » ®2s0vcasaic
___@ 30VCC3A1C
SALIDA EVA I O D cargaresistiva
250 VCA B
1A1a
SALIDA PRINCIPAL
SSR Actual
@ ® 12VCC 3V CC 420 mA
m 30 mA max. Carga 600 Q Max.
+
m TZ4ST Slda tovolica DG4 20 A
EV2 SALIDA 250 VCA 1A 1a
SV2EN 1
Méx. 5 VCC — FUENTE
250 2 100-240 VCA 50/60 Hz 5 VA
TCc 3 5
H
| SALIDA PRINGIPAL
SENSOR 4 +w 250 VCA3A1C
[— 30VCC3A1C
i @ Garga resistva
SALIDA EV1
250 VCA 1A 1a
SALIDA PRINCIPAL
SSR Actual
12VCC 3V CC 420 mA
30 mA max. & Carga 600 Q Max.
+
m TZN4S A
SALIDA EV1 5 FUENTE
250 VCA t; ) 100-240 VCA
Méx. 5 VCC
Ata e 4 50/60 Hz 5 VA
3
] swonerncen
© 2 |l: }250v0A3A1C
= 30VCC3A1C
SENSOR 1 ° Y cargaresistiva
SALIDA PRINCIPAL
SSR Actual
3 12VCC 3V 3 CC 4-20 mA
© )
30 mA max Carga 600 Q Max
+ +
m TZ4M
SALIDA EV1 6 13
soven f |2 - ) ReTS—
1A1a 1_. 5 12|t 250 VCA3A1C
SALIDA EV2 — | By © T 30VCC3A1C
250VCA B 4 11 Carga resistiva
1A1a N
. 1 [ || Rsa85(A+) 4
, 3 sv2EN 10
] Mmax5vcC —
Tc # €C 4-20 mA
~ j - 2 50 - 9 RS485(B-)
SENSOR G 1 8
DT —1 — FUENTE
— E 7 100-240 VCA
— — 50/60 Hz 6 VA
SALIDA PRINCIPAL
SSR Actual
@ 12VCC 3V CC 420 mA
30 mA max. Carga 600 Q Max.
3
u TZN4M
SALIDA EV1

250 VCA 1A 1a

SALIDA EV2
250 VCA 1A 1a

[14]
13
12
11
10
9]

[=efelsTalei]

‘SALIDA PRINCIPAL
250 VCA3A1C

w _30VCC3A1C

]‘ Carga resistiva

+

RS485 (A+)
1 G SV2EN ? CC4-20 mA
Méx. 5 VCC 5
1 5 250 RS485 (B )
::(,!)FUENTE
100-240 VCA
50/60 Hz 6 VA
SALIDA PRINCIPAL
SSR Actual
12VCC 3V CC4-20mA
30 mA max. Carga 600 Q Max.

m TZAW/TZN4W
SaoA PRNGIAL
250 VCA3A1C H
30VCC3A1C
Carga resistiva_-

Salida «oumua.ca DC4-20 mA
FUENTE
100-240 VCA
50/60 Hz 6 VA

sts RS485
(Ad

17h61}s14|1

3||21 1o|9 | |

[8febapoh | | |

[L11]

LLJ L] .,

SALIDAEV1 SALIDAEV2
250 VCA 250 VCA
1A1a 1Ata

SV2EN -

Max. SENSOR
5VCC TC

250

‘SALIDA PRINCIPAL

SSR

Actual

® 12VCC #3V
30 mA méx.
N

.1 5 O CC 4-20 mA
Carga 600 Q Max.
"

m TZAH/TZN4H

SALIDA EV1 ; 8 1 7
250 VCA 1A 1a I 7 16
SALIDA EV2 1
250 VCA 1A 1a Y 6 15| [
T4." SALIDA PRINCIPAL
] 250 VCA3A1C
SV2EN | i — N 30VCC3A1C
gnszx. 5vCC 4 13 T Carga resistiva
RS485(A+)
; T j
TC 2 11 CC 4-20 mA
SENSOR RS485(8-) -
1 10 A
— 9 E; } FUENTE
— 100-240 VCA
L 50160 Hz 6 VA
'SALIDA PRINCIPAL
SSR Actual
o 12VCC 3V @ CC 4-20 mA
14 30 mA max. Carga 600 Q Max.
m TZ4L/TZN4L
SALIDA EV1 }_4 8 1 7
250 VCA 1A 1a I 1 —
SALIDA EV2 L 1 6
250VCA1ATa Y 6 15| b=
1 W | " H SALIDA PRINCIPAL
SV2EN 5 14 : 250VCA3A1C
Max.svCC  J 30VCC3A1C
250 |4 13 _,_i Carga resistiva
, RS485(A+)
|3 12| >
e |L+ B 2 1 1 CC 420 mA
SENSOR E]  — RS485(B-) -
DT . —1 1 0 FUENTE
— M | o 100-240 VCA
—] 9 50/60 Hz 6 VA
'SALIDA PRINCIPAL
SSR Actual
12VCC 3V CC 4-20 mA
30 mA max. Carga 600 Q Méax.

Especificaciones de terminales de crimpado

+ Unidad: mm, utilice el terminal de crimpeado de la siguiente forma.

Terminal de crimpado de horquilla

Terminal de crimpado redondo

Configuracion de modo

F o
Mover digitos: [ 1,[ ]
[1 — Configuracién de SV Cambiar valor: [A], [V] -
Guardar: [MD]
Grupo de
[MD] mas de 3 segundos — )
parametros 1 | conen
[MD] durante 3 segundos
Grupo de
[MD] + [A] durante 3 segundos — .
parametros 2
[AT] 3 segundos. — Sintonizacion automatica Parada: [AT] 5 seg -

Configuracién de parametros

Algunos parametros se activan o desactivan segun el modelo o la configuracion de otros parametros. Consulte

las descripciones de cada elemento.
« Tecla [MD]: Pasar al siguiente elemento después de guardar / Volver al modo EJECUTAR después de guardar (=
3s)Tecla[ ]: Seleccionar parametro / Mover digitos / Volver al nivel superior sin guardar (= 2 s) / Volver al modo
EJECUTAR sin guardar (2 3 s)
Teclas [A], [ V]: Seleccionar parametro / Cambiar valor de configuracion
« Volver al nivel superior sin guardar cuando no se presiona ninguna tecla durante mas de 30 segundos.

« El rango entre paréntesis ()’ es el rango de configuracion cuando el valor establecido del parametro
‘especificacion de entrada’ se utiliza con un punto decimal.

« Secuencia de de p: 0S T : Grupo de parametros 2 — Grupo de parametros 1 —
Modo de configuracion SV
m Grupo de parametros 1
Parametro Rango de de la pantalla Condicién
c i6n 1-1 SV2 SU-2 0 cpnsulte Tipo|de entrada y rango de uso'. -
Temperatura de
1-2 AL1 10 Consulte 'Tipo de entrada y rango de uso'.
alarma del evento 1 Evento 2-2/3
43 Temperaturade AL2 10 | [Opci6n de salida 2: Modelo de evento] 1/2:AL-1a6
alarma del evento 2 Consulte 'Tipo de entrada y rango de uso'.
Equipo 1-4 LBA LBA 600 0 a 999 [Relé, modelo de salida de unidad SSR] Evento 2-2/3
seg 1/2: LBA
Histéresis de Evento 2-2/3
1-5 AHYS 21a100(0,12100,0) /
salida de alarma 1/2:AL-126
16 Proporcional ~ #00 I d dido/ do) a 100.0% i
banda .P (control de encendido/apagado) a .0%
1-7 Tiempo integral ! 0 0[(APAGADO) a 3600 segundos
1-8 Tiempo derivado D 0 UJJIAPAGADDJ a 3600 segundos 16
[Relé, modelo de salida de unidad SSR]
Banda
1.a 120 segundos §
1-9 Ciclo de control T 20 proporcional: 0,0
« Establezca un valor pequefio en los modelos de salida
de Ia unidad SSR (por ejemplo, 2 sequndos)
1-6
1-10 Histéresis HYS 21a100(0,1a100,0) / Banda
proporcional: 0.0
IN-B 4 " il
Correccién de entrada 1-11 019250(:5002500) /
Banda
proporcional 1-6:
1-12 Reinicio manual REST| )0 0,9 a 100% 1-7/8
Integral/
tiempo
derivado: 0
1-13 Tiempo de aceleracior] BUSCAR 10 . 2-14 Funcién
1a 99 minutos
1-14 Tiempo de inactividad de RAMP RAPD 10 RAMPA: ENCENDIDA
sercavo
1-15 Blogueo FUERA DE LUGAR I

ON: Blogueo de grupo del parametro 1

ON1: Grupo de parametros 1 + blogueo de teclas [AT

m Grupo de parametros

2

Parametro 2-1

Especificacion de entrada.

IN-T KCof

Rango de cohﬂgurau n gr;gs(srminada de la pantalla Condicién

H Consulte "

2-2 Evento 1

UE-1 AL+

ipo de entrada y rango de uso'. -

AL-0: Apagado
AL-1: Alarma de limite alto de desviacion

AL-2: Alarma de limite inferior de desviacion

AL-3: Alarma de desviacion alta y limite bajo
AL-4: Alarma de desviacion alta y baja reversa

AL-5: Alarma de limite alto de valor absoluto
AL-6: Alarma de limite inferior de valor absoluto

SBA: Alarma de rotura del sensor

LBA: Alarma de ruptura de bucle (LBA)

2-3 Evento 2

EU-2 AL

P Igual que
gual q 2

[Opcién de salida 2: Modelo de evento]
-2 Evento 1 AL-A: Alarma

2-4 Opcioén de alarma AL-T

AL-A

estandar

AL-B: Pestillo de alarma

AL-C: Secuencia de espera

AL-D: Pestillo de alarma y secuencia
de espera

Evento 2-2/3
1/2:AL-1a6

2.5 Modode sintonizacién

automética

AT TV

TUN1: Sintonizacion basada en SV
TUN2: Ajuste basado en el 70% de SV

Tipo PID 2-6

PIDT PId

PID.S: Respuesta a baja velocidad
PID.F: de alta velocidad

Modo de salida de
control

CALOR []

E PIE

HEAT: Calefaccion, COOL: Refrigeracion

« Configure segun la aplicacion de control.
No modifique la configuracién durante
el funcionamiento. Podria provocar incendios o
accidentes.

Unidad de
temperatura

2-8

UNIDAD

?2C

2-10 SV limite bajo L-SC "0

Dentro del

ango de entr

da

Consulte 'T|

po de entrad)

o y rango de uso'.

2-1 Especificacion

2-11 Punto decimal DOT 04, 0.0, 0.00, 0.000 de entrada:
Analogica
Transmision 2-12
limite alto de FS-H 130 [Salida
salida opdional 2: Modelo PV Trans.]
Transmision 2-13 Dentro del rango de entrada i
. Consulte 'Tipo de entrada y rango de uso'
limite bajo de FS-L°00 P yrang
salida
2-14 Funcién RAMPA RAMPA APAGADA APAGADA Il
. . N ENCENDIDA [Salida de opcion 2: Modelo comun]
2-15 Velocidad de comunicgcion BPS 2400 2400,
4800, 9600 bps [Salida opcional
. Comm. ADRS 01 | 2 Modelo de comunicacion] i
direccion 1a99
£:17 Bloqueo LOC OFF OFF, ONjBlogueo de grupo del parametro 2 :

18, Bansong-ro 513, Beon-gil, Haeundae-gu, Busan, Republica de Corea, 48002
www.autonics.com | +82-2-2048-1577 | ventas@autonics.com

Avutonics

0,0



