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M A N U A L   D E   I N S T U C C I O N E S

▣ Especificaiones

※1: El rango de ajuste puede variar dependiendo del punto decimal.
※2: El peso es con el embalaje y el peso en paréntesis es sólo unidad de peso.
※La resistencia ambiental se encuentra en estado de no congelación o condensación.

▣ Como especificarlo

Salida principal
(Salida de valor comparativo)

Salida alterna
(Salida del valor del display)

S N Indicador -

Y

N Indicador -
1 Salida quintuple a colector abierto NPN -
2 Salida quintuple a colector abierto PNP -
3 Indicador Salida dinámica BCD

4 Indicador Salida de transmisión PV 
(salida de corriente)

5 Indicador Salida de comunicación RS485
6 Salida triple a relevador (H, GO, L) -

W

N Indicador -

A Salida quintuple a relevador
(HH, H, GO, L, LL) -

1 Salida triple a relevador (H, GO, L) -
2 Salida quintuple a colector abierto NPN Salida dinámica BCD

4 Salida quintuple a colector abierto NPN Salida de transmisión PV 
(salida de corriente)

5 Salida quintuple a colector abierto PNP Salida de transmisión PV 
(salida de corriente)

8 Salida quintuple a colector abierto NPN Salida de comunicación RS485
9 Salida quintuple a colector abierto PNP Salida de comunicación RS485

2 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC
4 100-240VCA 50/60Hz

S DIN W48×H48mm
Y DIN W72×H36mm
W DIN W96×H48mm

5 99999 (5 Dígitos)

MP Medidor para pulsos

MP 5 Y 4- N

Alimenta
-ción

Tamaño

Dígitos

Modelo

Sa
lid

a

 MP5S※�Las conexiones terminales difieren dependiendo de la alimentación y salida de cada serie y modelo.
▣ Conexiones

 �Conector de salida (MP5Y- 1 a 5)

 Conecto de salida (MP5W- 2/4/5/8/9)

※�Conector Hirose: HIF3BA-10PA-2.54DS
※�Eespecificación del socket connector: Contacte con la fabricación del socket y cable.

 Terminal de salida (MP5Y- 6)

 Terminal de salida (MP5W- A/1)

⊙ MP5Y- 4 (Salida de transmisión PV)

⊙ MP5Y- 2 (Salida a colector abierto PNP)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO PNP)
30VCC 30mA

4-20mACC/0-20mACC
Carga 500Ω Max.

⊙ MP5Y- 1 (Salida a colector abierto NPN)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO NPN)
30VCC 30mA

⊙ MP5Y- 3 (Salida dinámica BCD)
SALIDA BCD OUT OUT(COLECTOR ABIERTO NPN)
30VCC 30mA

⊙ MP5Y- 5 (Salida de comunicación RS485) ⊙ MP5Y- 6 (Salida de triple relevador)

8 9 10 11 12 13 14 15

H GO L

 MP5Y

DRW160458AI

 Terminal de entrada/Alimentación (común)

 Terminal de entrada/alimentación (Común)
 MP5W

※MP5Y- N (Indicador) solo tiene 
terminales 'Alimentación/Entrada'

※�MP5W- N (Indicador) solo tiene 'Terminales de entrada/alimentación'.

⊙ MP5W- A (Salida quintuple a relé) 

10 11 12 13 14 15
HH H GO L LL COM

SALIDA DE CONTACTO:
CARGA RESISTIVA 250VCA 3A, 30VCC 3A

SALIDA DE CONTACTO:
CARGA RESISTIVA 250VCA 3A, 30VCC 3A

⊙ MP5W- 1 (Salida triple a relé)

SALIDA DE CONTACTO:
CARGA RESISTIVA 250VCA 3A, 30VCC 3A

10 11 12 13 14 15

H GO L

※Conector Hirose: HIF3BA-20PA-2.54DS
※�Eespecificación del socket connector: Contacte con la fabricación del socket y cable.

⊙ �MP5W- 2 (colector abierto NPN + salida BCD)

⊙ �MP5W- 4 
(Salida a colector abierto NPN + de transmisión PV) 

⊙ �MP5W- 8 
(Salida a colector abierto NPN + de com. RS485)

SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIE RTO NPN)
30VCC 30mA

⊙ �MP5W- 5 
(Salida de a colector abierto PNP + de transmisión PV)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO PNP)
30VCC 30mA

⊙ �MP5W- 9 
(Salida a colector abierto PNP + de com. RS485)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO PNP)
30VCC 30mA

SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABI ERTO NPN) 
30VCC 30mA

FUENTE※2

INA

N
eg

ro

INB

N
eg

ro

+12V

C
af
é

0V

Az
ul

HOLD/RESET※1

+-

MP5S MP5Y MP5W

※1: �Modo de operación F1 a F12  
: Valor del display HOLD
Modo de operación F13 a F16  
: REINICIO del valor de display

※2: Modelo Alimentación

MP5Y-2 24-48VCC 
24VCA 50/60Hz 

MP5Y-4 100-240VCA
50/60Hz 

※1: �Modo de operación F1 a F12 
: Valor del display HOL D
Modo de operación F13 a F16  
: REINICIO del valor del display

※2: Modelo Fuente

MP5S-2N 24-48VCC
24VCA 50/60Hz

MP5S-4N 100-240VCA
50/60Hz

※1: �Modo de operación F1 a F12  
: Valor del display HO LD
Modo de operación F13 a F16  
: REINICIO del valor del display

※2: Modelo FUENTE

MP5W-2 24-48VCC
24VCA 50/60Hz

MP5W-4 100-240VCA
50/60Hz

Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

▣ Precauciones de Seguridad

Advertencia
2 4 6 8 10
1 3 5 7 9

HH

COM H L

GO LL

2 4 6 8 10
1 3 5 7 9

HH

COM H L

GO LL

2 4 6 8 10
1 3 5 7 9

A

COM B D

C D0 D4D2

D1 D3

2 4 6 8 10
1 3 5 7 9

(+)

(-)

2 4 6 8 10
1 3 5 7 9

RS485 B(-)

RS485 A(+)

INA INB

BANCO

0V 0V +12V

HOLD/RESET※1

Negro Negro Azul Café

FUENTE※2
+-

※1: Alimentación alterna
※2: La señal POL se enciende cuando el valor del display es un valor negativo (-).
※�Se recomienda la unidad de display Autonics (Serie DS) para un display de signod negativos(-) estables.

SALIDA PRINICPAL (COLECTOR ABIE RTO NPN)
30VCC 30mA

SALIDA BCD (COLECTOR ABIERTO NPN) 
30VCC Max. 30mA

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

1 113 135 157 179 19

HH B D3

COM H L

GO D DOT COM2LL D1

A D2C D4D0 POL※2

+24VCC
30mA Max.※1

0V

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

1 113 135 157 179 19

HH

COM H L

GO LL

+24VDC
30mA Max.※1 

0V
4-20mACC/0-20mACC
(Carga 500Ω Max.)

(+)

(-)

2 4 6

1 3 5

HH

COM H L

GO LL

2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

1 113 135 157 179 19

HH

COM H L

GO LL

+24VCC
30mA Max.※1

0V

RS485
B (-)

A (+)
RS485

2 4 6

1 3 5

HH

COM H L

GO LL

※�Se recomienda la unidad de display Autonics
(Serie DS) para el display de signos (-) estables.

Negro Negro Azul Café

INA INB

HOLD/REINICIO※1

0V +12V

ALIMENTACIÓN※2
+-

1 2 3 4 5 6 7

6 7 8 9 10

12

54321

11

1 2 3 4 5 6 7 8 9

Series MP5S MP5Y MP5W
Método del display LED de 7 Segmentos (Supersión de cero)
Tamaño del caracter W4×H8mm W7×H14mm
Rango del display -19999 a 99999
Alimenta
-ción

Voltaje CA 100-240VCAᜠ 50/60Hz
Voltaje CA/CC 24VCAᜠ 50/60Hz, 24-48VCCᜡ

Consumo
de 
alimenta
-ción

Voltaje CA Max. 7.5VA
(100-240VCAᜠ 50/60Hz)

Max. 9VA
(100-240VCAᜠ 50/60Hz)

Max. 15VA
(100-240VCAᜠ 50/60Hz)

Voltaje CA/CC Max. 6VA (24VCAᜠ 50/60Hz),
Max. 4.5W (24-48VCCᜡ)

Max. 7VA (24VCAᜠ 50/60Hz),
Max. 6.2W (24-48VCCᜡ)

Max. 11VA (24VCAᜠ 50/60Hz),
Max. 7W (24-48VCCᜡ)

Rango de voltaje permitido rango de voltaje de 90 a 110%
Fuente de alimentación externa Max. 12VCCᜡ ±10% 80mA
Alimentación alterna - Max. 24VCCᜡ 30mA

Frecuencia de entrada
·Entrada de estado sólido 1: Max. 50kHz (ancho de pulso: min. 10㎲)
·Entrada de estado sólido 2: Max. 5kHz (ancho de pulso: min. 100㎲)
 ※En el modo de operación de F7, F8, F9, F10, max. 1kHz (ancho de pulso: min. 500㎲)
·Entrada de contacto: Max. 45Hz (ancho de pulso: min. 11ms)

Método de entrada
[Entrada de voltaje] Alta: 4.5-24VCCᜡ, Baja: 0-1VCC, Impedancia de entrada: 3.9kΩ
[Entrada sin voltaje ] Impedancia contra corto circuito: Max. 80Ω, Voltaje residual:

Max. 1VDC, Impedancia contra circuito abierto: Min. 100kΩ

Rango de medición
·Modo F1, F2, F7, F8, F9, F10	
·Modo F3, F4, F5, F6	
·Modo F11, F12, F13, F16	
·Modo F14, F15	

: 0.0005Hz a 50kHz
: 0.01 a max. de cada rango de tiempo
: 0 a 99999
: -19999 a 99999

Precisión de medición
(23℃±5℃)

·Modo F1, F2, F7, F8, F9, F10
·Modo F3, F4, F5, F6

: F.S.±0.05% rdg±1dígito
: F.S.±0.01% rdg±1dígito

Ciclo del display OFF (para F2, F16), 0.05, 0.5, 1, 2, 4, 8 seg. (mismo que el ciclo de salida actualizado)

Modo de operación

Frecuencia/Revoluciones/Velocidad (F1), Velocidad de paso (F2), Cic lo (F3), Tiempo 
de paso (F4), Intérvalo de tiempo (F5), Tiempo diferencial (F6), Ratio absoluto (F7), 
Error de ratio (F8), Densidad (F9), Error (F10), medición de longitud 1 (F11), Intérvalo 
(F12), Acumulación (F13), Entrada individual de adición/sustracción (F14), Entrada 
diferencial de fase de adición/sustracción (F15), medición de longitud 2 (F16)

Función de pre escala Método de entrada directo (0.0001×10-9 a 9.9999×109)
Histeresis 0 a 9999※1

Sa
lid

a

Prin
cipal

Relé triple

-

Carga resistiva de 250VCAᜠ 3A, 30VCCᜡ 3A

Relé quíntuple - Carga resistiva de 
250VCAᜠ 3A, 30VCCᜡ 3A

Colector abierto
NPN/PNP quíntuple Max. 30VCCᜡ 30mA

Al
ter
na

Dinámica BCD Max. 30VCCᜡ 30mA
Transmisión PV 4-20mACC/0-20mACC max. carga 500Ω
Comunicación Salida de comunicación RS485 (Modbus RTU)

Retención de memoria Memoria no volátil (número de entradas: 100,000 operaciones)
Resistencia de aislamiento Sobre 100MΩ (a 500VCC meggers)
Rigidez dieléctrica 2,000VCA 60Hz por 1min
Inmunidad al ruido Onda de ruido cuadrada ±2kV (ancho de pulso: 1㎲) por simulador de ruido

Vibración Mecánica Amplitud de frecuencia a 0.75mm de 10 a 55Hz por 1 hora en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal función Amplitud de frecuencia a 0.5mm de 10 a 55Hz por 10 min en cada una de las direcciones X, Y, Z

Choque
Mecánico 300m/s² (aprox. 30G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z
Mal función 100m/s² (aprox. 30G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z

Ciclo de
vida del relé

Mecánico - Min. 10,000,000 operaciones
Eléctrico - Min. 100,000 operaciones (carga resistiva 250VCA 3A)

Ambiente Temperatura -10 a 50℃, almacenamiento: -20 a 60℃
Humedad 35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH

Certificación ᜢᜧ
Peso※2 Aprox. 191g (aprox. 132g) Aprox. 230g (aprox. 140g) Aprox. 334g (aprox. 210g)

1. �El dispositivo de seguridad fail-safe se deberá de instalar cuando se use la unidad con 
maquinaria que pueda causar serios daños o pérdida económica sustancial. (e.j. control de 
alimentación nuclear, equipo médico, barcos, vehículos, ferrocarriles, aviones, equipos de 
combustión, equipos de seguridad, dispositivos de prevención contra desastres/crímenes, etc.) 
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar lesiones personales, pérdida económica 
o un incendio.

2. �No use esta unidad en lugares cerca de flamables/explosivos/gas corrosivo, alta humedad, 
rayos directos del sol,calor radiante, vibración, impacto o lugares en donde haya presente

    salinidad. 
    Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar una explosión o un incendio
3. �Instalar en un panel de dispositivos para su uso. 

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un choque eléctrico.
4. �No conectar, reparar o inspeccionar la unidad mientras se encuentre conectada. 

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un choque eléctrico.
5. �Revise las 'Conexiones' antes de cablear. 

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio.
6. �No desarme o modifique la unidad  

Si no se siguen correctamente las instrucciones puede causar un choque eléctrico o un incendio.

1. �Al conectar la entrada de medición/alimentación y la salida a relevador use un cable AWG 24 
(0.20mm2) a AWG 15(1.65mm2) el tornillo terminal con un torque de 0.98 a 1.18N.m. 
Use cables apropiados para la corriente de carga nominal. 
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un mal funcionamiento 
debido a fallas de contacto.

2. �Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones. 
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o daños en el producto. 

3. �Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes orgánicos. 
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un choque eléctrico. 

4. �No permitir la entrada de residuos de cables, polvo, chips metálicos dentro de la unidad. 
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o daños en el producto. 

※Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos pueden 
suspenderse.

※Asegúrese de seguir las precaución escritas en el manual de instrucciones y descripción 
técnica (catálogo y página principal).

a b

a b

<Bifurcada>

Min.
3.5mm

Max.
7.0mm

※Para la terminal, seleccione la terminal de la siguiente forma.

※Por favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operación segura y  
adecuada del producto y así evitar peligros.

※  El símbolo representa precaución debido a circunstancias especiales en donde puede haber peligro.

Advertencia �Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una lesión 
grave o la muerte.

Precaución �Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar  lesiones en la 
persona o daños en el producto.

▣ Dimensiones
 �MP5S

 �MP5Y  MP5Y-  N  �MP5Y-  1/2/3/4/5

 MP5W-  N  �MP5W-  2/4/5/8/9 �MP5W-  A/1

 �MP5Y-  6

 MP5W

 �Corte externo del panel 

 Soporte
 Para MP5S

 Para MP5Y/W

(unidad: mm)

※�Las dimensiones laterales del MP5Y/W difieren por el tipo de salida.
(unidad: mm)

 48

 45

9010

72

96

36

48

A

B

D

C

89.5

89.5

10.5

10.5 10.5 14.5

6

6

30
45

15.314.5

             Size
Series

A B C D

MP5S Min. 55 Min. 62 45.5+0.5
   0 45.5+0.5

   0

MP5Y Min. 91 Min. 40 68+0.7
   0 31.5+0.5

   0

MP5W Min. 116 Min. 52 92+0.8
   0 45+0.6

   0

48.3 15

26
.3

 45
.8

60
.2

73

14
.5

10

12
4.

4

Especificaiónes fabricación
Socket conector HIF3BA-10D-2.54R Hirose Electric

Especificaiónes fabricación
Socket conector HIF3BA-20D-2.54R Hirose Electric
I/O cable (se vende por separado) CO20-HP -L, CO20-HP -R Autonics

MEDIDOR PARA PANEL
SERIES MP5S/Y/W

Precaución
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 Especificaciones de salida

3. Salida dinámica BCD (lógica negativa)
①Salida: valor de preajuste
②Salida signal: �Datos BCD (A, B, C, D, DOT) ← A: bit menor, DOT: bit mayor 

 Datos digitales (D0, D1, D2, D3, D4) ← D0: dígito menor, D4: dígito mayor
③Tipo de salida: colector abierto NPN
④Voltaje de carga nominal: 30VCC
⑤Max. corriente de carga: 30mA
⑥Ciclo dinámico COM (T) = 40ms
E.g.) Para mostrar el valor = 125.89 por salida dinámica BCD

Valor de display PV

104 dígitos 100 dígitos

Datos
BCD

Dígitos

D0

D1

D2

D3

D4

A

B

C

D

DOT

1 2 5. 8 9

0.1ms

8ms5ms
40ms

4. Salida de transmisión PV
①Aplicación: transmisión del valor medido 
②Función: transmite el valor medido dentro del rango de ajuste de la salida de límite alto [FS-H] a 

límite bajo Salida [FS-L] después de la conversión en corriente 4-20mACC ó 0-20mACC.
③Rango de salida de límite alto/bajo
·Rango de alto límite [FS-H]: De valor min. a max. dentro del rango de medición
·Rango de bajo límite [FS-L]: De valor min. a max. dentro del rango de medición ([FS-H]≥[FS-L]+1)

5. Salida de comunicación RS485

※�Para mayor información de las especificaciones de salida de comunicación RS485, Vea '  Salida de 
comunicación RS485'.

▣ Grupos de parámetros

※Presione las teclas , ,   para seleccionar o ajustar el valor deseado.
※Presione la tecla  una vez después de cambiar el valor de ajuste, para guardar el valor de 

ajuste y moverse al siguiente parámetro.
※Presione la tecla  por 1.5 seg. en cualquier parámetro para regresar al modo del grupo de 

parámetros seleccionado. 
※�Presione la tecla  por 3 seg. para guardar el valor de ajuste y regresar al modo RUN después 

de cambiar el valor de ajuste. 
※Si no se presiona alguna tecla por 60 seg. mientras se ajustan los parámetros, se ignorarán los 

nuevos parámetros y regresará al modo RUN con los ajustes previos. 
※�Los parámetros dentro de las líneas punteadas pueden no aparecer dependiendo de las 
especificaciones de salida o de otros ajustes de parámetros. Vea'  Modo de operación por grupo 
de parámetros'. 

※1: Cada parámetro y valor de ajuste correspondiente paradeará alternativamente cada 0.5 seg.  
● Grupo de parámetros 0

▣ Modo de operación por Grupos de Parámetro (� : Muestra parámetros
  X: No muestra parámetros) 

Modo de salida Modo S Modo H Modo L Modo B Modo I Modo F
Parámetro STARD OVT-; OVT-L OVT-B OVT-I OVT-F

Límite de salida comparativa
Temp. de compensación de inicio

 Función de retardo de monitoreo por modo de salida

 Especificaciones de entrada
▣ Especificaciones de entrada/salida

1. Señal de entrada
El ratio estándar de la señal de entrada es 1:1.
(1)Entrada de estado sólido 1

Frecuencia de entrada: Max. 50kHz (ancho de pulso de ON/OFF: min. 10㎲ de cada una)
(2)Entrada de estado sólido 2

Frecuencia de entrada: Max. 5kHz (ancho de pulso de ON/OFF: min. 100㎲ de cada una)
※En el modo de operación de F7, F8, F9, F10, max. 1kHz (ancho de pulso de ON/OFF: min. 500㎲ de cada una)

(3)Entrada de contacto
①Frecuencia de entrada: Max. 45Hz (cuando cada ancho de pulso ON/OFF es sobre 11ms)
②Especificaciones de contacto: 12VCC, switcheo estable de corriente de carga tan pequeño como 5mA

2. Tipo de entrada [IN-A, IN-B]
MP5 permite seleccionar entrada NPN (estado sólido/contacto) o entrada PNP (estado sólido/contacto).

1. Salida a relevador
①Salida: Salida comparativa o de alarma

(Ver "  Modo de salida")
②Tipo de salida: Relevador   
③Capacidad de contacto: Carga resistiva de 250VAC 3A
④Ciclo de vida: [Mecánico] min. 10,000,000 operaciones 

(frecuencia de switcheo 180 operaciones/min.)
[Eléctrico] min. 100,000 operaciones
(Carga resistiva de 3A 250VCA, 30VCC)
(frecuencia de switcheo 20 operaciones/min.)

2. Salida de transistores
①Salida: Salida comparativa o de alarma

(Ver "  Modo de salida")
②Tipo de salida: Colector abierto NPN/PNP
③Voltaje de carga nominal: 30VCC
④�Max. corriente de carga: 30mA

● Grupo de parámetros 2

※�Los parámetros son idénticos a 
[PStHH], [PSt H], [PSt L], [PStLL]  
del grupo de parámetros 0 y los 
valores de ajuste se vincularán. 

Modo de operación Rango de operación
F1, F2, F7, F9, F11, 
F12, F13, F16 0 a 99999

F3, F4, F5, F6 0 a rango de tiempo
F8, F10, F14, F15 `9999 a 99999

●Rango de ajuste por modo de operación

Modo RUN PARa1 PARa2 PARa3

Ubicación del punto decimal en el valor del display
●Rango de ajuste: 00000, 000)0, 00)00, 0)000, )0000 00000  DOT

tSEC (seg.) tMIN (min.)
99(99 999.99s 99(99 999.99m
999(9 9999.9s 999(9 9999.9m
9(5(9 99m 59.9s 9(5(9 99h 59.9m
(5(59 9h 59m 59s 99(59 999h 59m
99999 99999s 99999 99999m

●Rango de ajuste

 tUNT

 PScaH

 PScbH

PScaY

PScbY

1pBANK

Banco de datos
●Rango de ajuste: 1, 2
※Solo en el modelo MP5W.

  DISpT

COUnB

PStHH

PSt  L  

PSt  H  

PStLL  

^0000
Preescale mantissa (X) de entrada A
●Rango de ajuste: )0001 a (9999   

^0000
Prescale mantissa (X) de entrada B
●Rango de ajuste: )0001 a (9999

10    01
Exponente de preescala de entrada A (y)
●Rango de ajuste: 10 - 9 (10-9) a 10  09 (109)

10    01
Exponente de preescala de entrada B (y)
●Rango de ajuste: 10 - 9 (10-9) a 10  09 (109)

)05

Muestra el ciclo del valor medido  
●Rango de ajuste: )05, )5, 1, 2, 4, 8 (seg.)
※�Rango de ajuste en el modo de operación F2, F16 

: OFF, )05, )5, 1, 2, 4, 8 (seg.)

99999
Valor de ajuste de la entrada B
●Rango de ajuste: 1 a 99999

99999 Valor comparatico HH
※�No aparece en el 

modo de salida F 

00000 Valor comparativo L

99999 Valor comparativo H

Valor comparativo LL
※�No aparece en el 

modo de salida F00000

● Grupo de parámetros 3● Grupo de parámetros 1

Modo RUN

  MODE

PARa1

  IN-A

  IN-B

  OUT-T

  HYS

 GUARD

AUToA

AUToB

  MEMO

PARa2 PARa3

※��Modo de operación F1 a F12: 
Valor del display en HOLD 
Modo de operación F13 a F16: 
Reinicio del valor de display

Modo
RUN

Grupo de parámetros 0
(Valor de monitoreo Max./Min.) HOLD/RESET※

Grupo de parámetros 1/2/3

2 seg. 3 seg.

※�Los parámetros son idénticos 
a PStHH], [PSt H], [PSt L], 
[PStLL] del gpo. de parámetros 
2 y los valores de ajuste se 
vincularán. 

(el rango de ajuste varia dependiendo
del ajuste del punto decimal.) 

Modo RUN

Valor comparativo HPSt  H  99999

PStLL  00000
Valor comparativo LL
※�No aparece en el 

modo de salida F

PSt  L  00000
Valor comparativo L

Modo de operación Rango de operación
F1, F2, F7, F9, F11, 
F12, F13, F16 0 a 99999

F3, F4, F5, F6 0 a rango de
tiempo de ajuste

F8, F10, F14, F15 `9999 a 99999

●Rango de ajuste por el modo de operación

※�Reinicio del valor de monitoreo 
: Presione la tecla  por 2 seg. 
(reinicio del valor actual)

  hPEK 99999
Valor de monitoreo
máximo

  lPEK `9999
Valor de monitoreo 
mínimo

2 seg.

2 seg.

▣ Descripción de unidad

1: �Componentes del display 
Muestra el valor actual en el modo RUN.  
Muestra alternativamente los parámetros de ajuste y el valor correspondiente en el modo de AJUSTES. 

2: �Tecla  
En el modo RUN, presione una vez la tecla para revisar el valor max./min. 
En el modo RUN, presione la tecla por 2 seg. para entrar al grupo de parámetros.  

3: Teclas � , , 
Selecciona el grupo de parámetros y selecciona o ajusta los valores en los parámetros correspondientes.

4: �Indicador de estado de salida

1 1

2 2

2

4

4

1

3 3

3

ㄹF1

NPnhF

NPnhF

STARD

0001

fDEFY

999(9

999(9

OFF

9(9STArT

Modo de operación
●Rango de ajuste: F1 a F16

Tipo de sensor de 
entrada A

Tipo de sensor de 
entrada B

Función de temporizador de compen sación de inicio 
y de tiempo de compensación 
●Rango de ajuste: )0 a 9(9 (seg.)

Salida de histeresis
●�Rango de ajuste: 0000 a 9999 

(el rango de ajuste varia dependiendo 
en el ajuste del punto decimal.)

Retención de memoria
●Rango de ajuste: ㅒㅜON, OFF

Parámetro Tipo de sensor de entrada
NPnhF Entrada de edo. sólido NPN 1
NPnmF Entrada de edo. sólido NPN 2
NPnlF Entrada de contacto NPN
PNphF Entrada de edo. sólido PNP 1
PNpmF Entrada de edo. sólido PNP 2
PNplF Entrada de contacto PNP

●Rango de ajuste

Modo de salida

Parámetro Modo de salida Parámetro Modo de salida
STARD S (Estándar) OUT-B B (Bloqueo)
OUT-H H (Alto) OUT-I I (Un pulso)
OUT-L L (Bajo) OUT-F F (Desviación)

●Rango de ajuste

※�No aparece 
en los
modelos 
con
indicador

 MP5S

 MP5W

 MP5Y

PStHH 99999 Valor comparativo HH
※�No aparece en el 

modo de salida F
Parpadeo
alternado※1

※�Solo aparece en modelos con ajuste 
de valor comparativo. 

tSEC 99(99

99(99tMIN

Unidad y rango de tiempo

※1: Solo para los modelos con salida quíntuple.
※2: Solo para los modelos con salida triple y quíntuple. 
※3: Se aplican para los ajustes IN-B y IN-A. 
※4: ( ) El modo de salida F [OUT-F] no se puede ajustar.   
※5: ( ) Rango de ajuste:  OFF, )05, )5, 1, 2, 4, 8

3 seg.

3 seg.

Tiempo Auto-cero para 
entrada A

Tiempo Auto-cero para
entrada B 

●�Rango de ajuste:  
)1 a 999(9 (seg.)

(1) Salida de transmisión 4-20mACC
①�Transmite el valor medido dentro del rango de ajuste 

de la salida de límite-alto [ FS-H] a salida de límite bajo 
[FS-L] después de la conversión a corriente 4-20mACC.

②Carga resistiva: Max. 500Ω
③Resolución: 8000 divisiones

(2) Salida de transmisión 0-20mACC
①�Transmite el valor medido dentro del rango de ajuste de la 

salida de límite-alto [FS-H] a salida de límite bajo [FS-L] 
después de la conversión a corriente 0-20mACC.

②Carga resistiva: Max. 500Ω
③Resolución: 10,000 divisiones

Ajuste de [FS-L] y [FS-H] y
la salida es 4-20mACC.

Si el ancho de ajuste entre [FS-L] y
[FS-H] es menor de 8000 divisiones,

también se reducirá la resolución.

FS-L

FS-H

4mA

20mA

Valor
del
display

Ajuste de [FS-L] y [FS-H],
la salida es 0-20mACC.

FS-L

FS-H

0mA

20mA

Valor
del
display

Si el ancho de ajuste entre [FS-L] y
[FS-H] es menor de 8000 divisiones,

también se reducirá la resolución. 

Modo de
operación

Parámetro
F1 F2 F3 F4 F5 F6 F7 F8 F9 F10 F11 F12 F13 F14 F15 F16

G
ru

po
 0

PStHH

Aparece en todos los modos de operación (F1 a F16).
PSt  H

PSt  L

PSt LL

hPEK

lPEK

G
ru

po
 1

MODE Aparece en todos los modos de operación (F1 a F16).
IN-A

IN-B

OUT-T

HYS

GVARD

AVToA

AVToB

MEMO

G
ru

po
 2

pBANK ※Solo aparece en la serie MP5W. Aparece en todos los modos de operación (F1 a F16).
DOT

tUNT

PStHH

Aparece en todos los modos de operación (F1 a F16).
PSt  H

PStLL

PSt  L

PScaH

PScaY

PScbH

PScbY

DISpT

COUnB

G
ru

po
 3

FS-H
※Solo aparece en los modelos con salida de transmisión PV.

Aparece en todos los modos de operación (F1 a F16).FS-L

ㅡMA

ADDR

※Solo aparece en los modelos con salida RS485.
Aparece en todos los modos de operación (F1 a F16).

BPS

PRTY

STP

REwT

COmW

LOC ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐ ◐

※1

※1

※2

※2

※2

※2

※1

※1

※3

※4

※5

※2

※2

※2

Parpadeo
alterno※1

Parpadeo
alterno※1

(�el rango de ajuste varia dependiendo 
en el ajuste del punto decimal.) 

Modo RUN

  LOC

PARa1 PARa2 PARa3

99999  FS-H

  FS-L

Valor de límite-alto de la
salida de transmisión PV

00000
Low-limit value of PV 
transmission output

ADDR

MA

ㅜㅠBPS

ㅜPRTY

STP

COmW

※�Solo aparece en los modelos con 
salida de transmisión PV.

※�Solo aparece en 
los modelos con 
salida RS485

●Rango de ajuste por modo de operación
Operation mode Setting range
F1, F2, F7, F9, F11, 
F12, F13, F16 0 a 99999

F3, F4, F5, F6 0 a set time range
F8, F10, F14, F15 `9999 a 99999

2 seg.

RSwT

OFF

Bloqueo
Parámetro Función

OFF Desbloquear
LOc0 Bloquear todo
LOc1 Bloqueo de parámetros 1/2/3
LOc2 Bloquep de parámetros 2/3
LOc3 Bloqueo de parámetros 3

01
Salida de comuniación
●Rango de ajuste: 01 a  99

4-20

Especificaciones de salida 
de corriente
●Rango de ajuste: 4-20, 0-20

9600
Velocidad de comunicación
●Rango de ajuste: �9600, 19200, 

 38400, 2400, 4800 (bps)

NONE
Bit de paridad de comunicación
●Rango de ajuste: �NONE (ninguno), 

 EVEN (par), ODD (impar)

2
Bit de paro de comunicación
●Rango de ajuste: 1, 2

ㅇDISA
Escritura de comunicación
●Rango de ajuste: ENA (habilitado), DISA (deshabilitado)

20

Tiempo en espera de respuesta de comunicación
●Rango de ajuste por velocidad de comunicación
Vel. de comunicación 
(unidad: bps)

Rango de ajuste
(unidad: ms)

2400 16 a 99

4800 8 a 99

9600, 19200, 38400 5 a 99

●�Rango de 
ajuste:

3 seg.
Parpadeo
alterno※1

Función límite de salida comparativa LL, L

(el rango de ajuste varia dependien do 
en el ajuste del punto decimal.) 
※�Solo aparece en los modelos con 

ajuste de valor comparativo. 

①Contacto ①Contacto
MP5

②�Voltaje NPN
Sensor tipo salida

②�Voltaje NPN
Sensor tipo salida

③Colector abierto NPN
Sensor tipo salida

③Colector abierto NPN
Sensor tipo salida

+12V

IN

0V
(COM)

3.9kΩ

Ci
rc

uit
o 

de
l s

en
so

r

Ci
rc

uit
o 

de
l s

en
so

r

Ci
rc

uit
o 

de
l s

en
so

r
MP5

+12V

IN

0V
(COM)

3.9kΩ
Ci

rc
uit

o 
de

l s
en

so
r

Ci
rc

uit
o 

de
l s

en
so

r

Ci
rc

uit
o 

de
l s

en
so

r

Protocolo de comunicación Modbus RTU Velocidad de 
comunicación

2400, 4800, 9600 (de fábrica), 
19200, 38400 bps Método de conexión RS485

Aplicación estándar Conforme con EIA RS485 Tiempo de respuesta de 
comunicación 5 a 99ms (de fábrica: 20ms)

Máximo de conexiones 31 unidades (dirección: 1 a 99)
Método de sincronización Asíncrono Bit de inicio 1-bit (fijo)
Método de conexión 2 hilos half duplex Bit de datos 8-bit (fijo)
Distancia de comunicación Máx 800m Bit de paridad Ninguno (de fábrica), Par, Impar

Bit de paro 1-bit, 2-bit (de fábrica) 

(1) Entrada NPN (2) Entrada PNP

※T: Ciclo simplede señal de entrada

Ancho de 
pulso

ON OFF

T

ON
OFF
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▣ Funciones

 Ajuste de tiempo Auto-cero [AUToA, AUToB]
Cuando no hay señal de entrada durante el tiempo de ajuste auto-cero, el valor del display automáticamente 
se ajusta a 0(cero). Por favor ajuste el tiempo de ajuste  a manera que sea mas largo que el intérvalo de la 
señal de entrada más lenta. Si el tiempo de ajuste es muy largo y no hay señal de entrada, el rango en el que 
el valor del display cae a 0(zero), y el rango de respuesta de la salida puede ser lento. 

 Banco de datos [pBANK] (Solo para la serie MP5W)
El valor de ajuste comparativo y el valor de preescala se guardan en dos tipos (banco de datos 1, 2)
y se pueden seleccionar abriendo o poniendo en corto circuito las terminales. 
 Terminales 3, 5 abiertas: usa el valor del banco de datos    Terminales 3, 5 en corto circuito: usa el valor del banco de datos 2 bank 2

 Ajuste del valor de preescala(α=15)
Ajuste de flotante (X) a 1.5000, y el exponente (Y) como 1 por el valor de preescala (α)=15.
El mismo valor del display se puede obtener con el ajuste de valores X=0.1500 y Y=2.

Muestra los valores en las unidades requeridas o múltiples especificaciones contando el número de, los 
pulsos de entrada, después multiplicando el número de pulsos de la longitud de pulsos por variables(X×10y).

※f: El número de pulsos de entrada 
por segundo[Hz],

α: Valor de preesc ala
N: Número de pulsos

por revolución

= f×α
= f×60×(1 / N)
= f×60×(1 / 4)
= f×60×0.25
= f×15 

 Preescala [PSc .H, PSc .Y]

 Histeresis [HYS]
Cerca del valor de ajuste comparativo, la 
salida puede encender/apagar frecuente e 
inestablemente. Para prevenir esto, el valor de 
histéresis se ajusta basado en el valor de ajuste 
comparativo.
※A: Valor de histeresis
※�El valor de histéresis se puede ajustar a "0" pero el valor de operación actual es "1".

 Monitoreo de retraso [GUArD]
Después de encendido, la corriente de inicio de los motores y otras entradas son variables. Esta 
función permite un control estable al limitar todas las salidas por cierto período de tiempo, hasta que 
se estabilice. También puede controlar las salidas L, LL hasta que se alcance una salida específica.

Valor de ajuste comparativo
H, HH

Valor de ajuste comparativo
L, LL A A

Salida L, LL

Salida H, HH

 La función de temporizador de compensación de inicio [STArT]
ajusta el tiempo de retardo de monitoreo de manera
que no haya salida durante el tiempor de retardo.

 Función para limitar la salida comparativa [fDEFY]: Solo aplica para los modos de salida 
S(Estándar), B(Bloqueo), F(Desviación) : limita las salidas L, LL antes de las salidas H ó HH.

※Las salidas iniciales L, LL no operan, así que es la salida GO quien opera. 
1) Durante el modo de salida S(Estándar) 2) Durante el modo de salida B(Bloqueo)

※�Después de encender, no hay salida comparativa de ( ) 
desviación L.

※En el modo de salida F, la función de límite de salida compara-
tiva es removida en el valor de ajuste (ajuste estándar)

※�Las desviaciones H y L no están relacionadas con sus tamaños relativos.
(Valor de desviación H ＞ Valor de desviación L,
 Valor de desviación H ＜ Valor de desviación L)

3) Durante el modo de salida F(Desviación)

L

H

Desviación L
Valor de ajuste

Desviación H

▣ Modos de operación [MODE]
 Seleccione modo de operación del parámetro modo de operación[MODE] del grupo 1.
 MP5 tiene 16 modos de operación.

 Modo F1: Frecuencia/Revoluciones/Velocidad
Mide la frecuencia de la entrada A y muestra la frecuencia calculada, revoluciones, y velocidad.

Salida

Valor de ajuste
comparativo

L, LL

Sin salida

Tiempo de retardo de
monitoreo

Límite de salida comparativa
supresión de función

Límite de salida comparativa
supresión de función

Límite de salida comparativa
supresión de función

Va
lo

r
co

m
pa

ra
tiv

o

Va
lo

r
co

m
pa

ra
tiv

o

HH
H
L

LL

HH
H

GO
L

LL

Salida

Salida

Salida

Va
lo

r
co

m
pa

ra
tiv

o HH
H
L

LL

HH
H

GO
L

LL

※�Después de encender, no hay salidas comparativas iniciales L, LL( ) .
※�Cada valor de ajuste de HH, H, LL, L no está relacionado a su tamaño relativo. El valor HH puede ser menor o igual al valor LL.

 F(Desviación) Modo de Salida [OVT-F]
Transmite salidas cuando el ajuste de valor salvado excede la desviación H o L. 
 Salvando el ajuste de valor: presione las teclas +  para salvar como valor de ajuste.
 Checando valor de ajuste: presione la tecla  para checar el valor de ajuste. 
 �Ajuste de desviación: Ajusta la desviación H [PSt  H], y la desviación L [PSt  L] del parámetro de grupo 0,2 con el valor 
de ajuste como referencia. (El valor de desviación de ajuste se guarda mientras esté apagado, hasta que se reinicie.)
 Rango de ajuste de desviación: 0.0001 a 99999(el rango de ajuste varía dependiendo del ajuste punto decimal [DOT].)

※2: Cuando seleccine función límite de salida 
comparativa inicial, no transmite salidas.

※3: El gráfico está asumiendo que hay un 
valor de ajuste guardado anteriormente al 
valor guardado. La posición de la salida 
actual puede ser diferente.

※No hay salidas HH, GO, LL.
※La desviación se puede ajustar a "0" pero la 

operación actual será la misma que h"1".

※2

※3

Salvando valor de ajuste(( +  )
(límite - alto)

Desviación H
Valor de ajuste

(límite - bajo)
Desviación L

ON
OFF
ON

OFF
ON

OFF
ON

OFF

Encendido
Guardando valor

de ajuste
Salida de

desviación L
Salida de

desviación H

E.g.) Punto decimal[DOT]: 0000.0,
Rango de ajuste: 0.1 a 9999.9 

 Modo F10: Error
Mide y muestra el error de la entrada B contra el valor de referencia de la entrada A.

Error = Entrada B - Entrada A
Error = (Frecuencia de entrada B[Hz] × Bα) - (Frecuencia de entrada A[Hz] × Aα)

 Diagrama de temporización

※Aα: Valor de preescala de entrada A, Bα: valor de preescala de entrada B
 Valor y unidad del display

Valor del
Display Unidad del Display

Error Ajuste de usuario END
Entrada A

fA

fB

Entrada B

※Hold: Cuando la señal Hold esté en ON, el valor de display se mantendrá hasta que el ciclo del 
display cambie a hold OFF.

 Diagrama de temporización

※Aα: Valor preescala de entrada A, Bα: Valor preescala de entrada B

※Hold: Cuando la señal Hold esté en ON, el valor de display se mantendrá hasta que el ciclo del 
display cambie a hold OFF.

 Valor y unidad de l display
Valor del
display

Unidad del
display

Densidad %
Entrada A

fA

fB

Entrada B

 Modo F9: Densidad
Mide y muestra la densidad de radio (%) de la entrada B contra la suma total de la entrada A y entrada B. 

 Densidad =            Entrada B         × 100[%]
     Entrada A + Entrada B

 Densidad =                               Frecuencia de entrada B[Hz] × Bα                                    )× 100[%]
      (Frecuencia de entrada A[Hz] × Aα) + (Frecuencia de entrada B[Hz] × Bα)

MP5
Líquido

Medidor
corriente A

Medidor
corriente B

 Modo F8: Error de Ratio
Mide y muestra el ratio relativo de entrada B contra el valor de referencia de la entrada A en 
porcentaje(%). 

 Error de ratio = Entrada B-EntradaA × 100[%]
	              Entrada A

 Diagrama de temporización
※Aα: Valor de preescala de la entrada A, Bα: valor de preescala entrada B
 Valor y unidad del display

Valor del
display

Unidad del
display

Error ratio %

Entrada A

fA

fB

Entrada B

(Frecuencia de entrada B[Hz] × Bα)- 
(Frecuencia de entrada A[Hz] × Aα) 
 Frecuencia de entrada A[Hz] × Aα

 Error de ratio = × 100[%]

※Hold: Cuando la señal Hold esté en ON, el valor de display se mantendrá hasta que el ciclo del 
display cambie a hold OFF.

Transportador A
Transportador B

MP5

※Hold: Cuando la señal Hold esté en ON, el valor de display se mantendrá hasta que el ciclo del 
displaycambie a hold OFF.

 Modo F7: Ratio Absoluto
Mide y muestra la velocidad relativa, cantidad, velocidad, etc. de entrada B acambio de entrada A en porcentaje(%).  
   Ratio absoluto = (entrada B / entrada A) × 100%

   Ratio absoluto = Frecuencia de entrada B[Hz] × Bα × 100[%]
	          Frecuencia de salida A[Hz] × Aα 

Modelo = Frecuencia de entrada B[Hz] × Bα × 100[%]                 Frecuencia de entrada A[Hz] × Aα

 Diagrama de temporización

※Aα: Valor de preescala de entrada A, Bα: valor de preescala de entrada B
 Valor y unidad del display

Valor del
display

Unidad del
display

Radio
absoluto % fA

fB

MP5
Líquido

Medidor
corriente A

Medidor
corriente B

 Modo F13: Acumulación
Mide y muestra el valor contado de pulsos de la entrada A. 
 Acumulación = P × α
※P: número de pulsos de entrada A,
α: valor de preescala

 Valor y unidad del display

①�Cuenta el número de pulsos de entrada A
②Entrada B es una señal de 

entrada habilitada. Mientras este 
encendido,la cantidad y valor de 
display de la entrada A será retenido, 
y mientras esté apagado la entrada 
A será re contado. 

③�Cuando la entrada RESET este 
encendida, el valor de conteo 
integrado se reiniciará a "0".

Valor del display Unidad del display
Acumulación Cantidad

※α = 1 valor de display

Entrada A

Entrada B
Reinicio

Modelo

1

0 01 12 23 34 4

5

5

33 12 6

6

44 2

 Operación
 Diagrama de temporización

MP5

 Tabla de tiempo Valor y unidad del display
Valor del display Unidad del display
Adición/
Substracción
(Entrada de fase
diferencial)

Cantidad

 Modo F15: Adición/Substracción-Entrada de Fase Diferencial
Cuando la entrada A está baja, el conteo se adiciona a la entrada de B baja.
Cuando la entrada A está baja, el conteo es substraido a la entrada de B alta. 
Adición / Substracción (fase diferencial)
= Detecta la posición y velocidad usando las fases A y B de las
salidas de encoder como entrada.

Entrada A

Entrada B

MP5

MP5

 �L(Bajo) Modo de Salida [OUT-L]  �B(Bloqueo) Modo de Salida [OUT-B]

 �I(Un pulso) Modo de Salida [OUT-I]

Salida HH : Valor de display ≤ Valor de ajuste comparativo HH
Salida H 	 : Valor de display ≤ Valor de ajuste comparativo H
Salida L 	 : Valor de display ≤ Valor de ajuste comparativo L
Salida LL 	 : Valor de display ≤ Valor de ajuste comparativo LL
※La salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL.

Salida HH : Valor de display ≥ Valor de ajuste comparativo HH
Salida H 	 : Valor de ajuste comparativo HH ＞ Valor de display ≥
	   Valor de ajuste comparativo H
Salida L 	 : Valor de ajuste comparativo LL ＜ Valor de display ≤
	   Valor de ajuste comparativo L
Salida LL 	 : Valor de display ≤ Valor de ajuste comparativo LL
※La salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL.

Salida HH : Valor de display ≥ Comparative setting value HH
Salida H 	 : Valor de ajuste comparativo HH ＞ Valor de display ≥
	   Valor de ajuste comparativo H
Salida L 	 : Valor de ajuste comparativo H ＞ Valor de display ≥
	   Valor de ajuste comparativo L
Salida LL 	 : Valor de ajuste comparativo L＞ Valor de display ≥
	   Valor de ajuste comparativo LL
※Sin salida GO    ※El tiempo de salida de un pulso se fija en 0.3 seg.
※Sin histeresis

 Modo F2: Velocidad de Paso
Muestra la velocidad de paso entre la entrada A encendida y la entrada B encendida 
 Velocidad de paso(V) = f × α(α= L[m])
※�f : Tiempo recíproco [seg.] entre entrada A(sensor) encen dida y

entrada B(sensor) encendida.
   L: Distancia entre la entrada A(sensor) y entrada B(sensor) [m] 
   α: valor de preescala

 Valor y unidad del display
Valor del
Display

Unidad del
Display

α
(valor preescala)

Ve
lo

ci
da

d 
de

 p
as

o mm/seg 1,000L
cm/seg 100L
m/seg
(de fábrica) 1L

m/min 60L
km/hora 3.6L

Sensor A
Sensor B

MP5

 Diagrama de temporización

※ta: tiempo de retorno (arriba de 20ms)

Entrada A
Entrada B

Hold
Entrada

Modelo

t1

ta

t2 t3 t4 t5 t6 t7
 1 α t1

 1 α t2
 1 α t3

 1 α t6
 1 α t4

 1 α t7

Valor de
Display Unidad de Display

In
te

rv
al

o 
de

 ti
em

po

Seg. Min.
999.99s
(de fábrica) 999.99m

9999.9s 9999.9m
99m 59.9s 99h 59.9m
9h 59m 59s 999h 59m
99999s 99999m

 Modo F5: Intervalo de tiempo
Muestra el tiempo medido de la entrada A encendida. 

 Intervalo de tiempo(T) = t

 Valor y unidad del display ([tUNT] de parámetro 2)

MP5

Sello
Motor

※ta: tiempo de retorno (arriba de 20ms)

 Valor y unidad del display

 Modo F11: Medida de longitud 1
Mide y muestra el número de pulsos de la entrada A durante la entrada B ON.  

 Medida de longitud = P × α       

※P: Número de pulsos de entrada A , α: valor preescala

Valor del
Display

Unidad del
display

M
ed

id
a 

de
lo

ng
itu

d

Cantidad
(de fábrica)
mm

cm

m

 Diagrama de temporización

Photoelectric 
sensor

Input A Input B

MP5

※ta, tb: tiempo de retorno (arriba de 20ms)

Entrada A

Entrada B

Modelo

Entrada 
Hold

1 5 2 33 12 6

ta tb

6 α 2 α 4 α

44 1 2

 Valor y unidad del display
Valor del
display

Unidad del
display

Intervalo

Cantidad
(de fábrica)
mm

cm

m

 Modo F12: Intervalo
Mide y muestra el número de pulsos de la entrada A desde la entrada B encendida hasta la siguien te ON. 
 Intervalo = P × α        ※P: número de pulsos de entrada A, α: valor preescala

MP5

Sensor
Fotoeléctrico

※ta: tiempo de retorno (arriba de 20ms)

1 153 3 32 24 4

ta

5×α 4×α

 Diagrama de
temporización

 Valor de display y unidad de display([tUNT] de parámetro 2)

 Modo F3: Ciclo
Muestra el tiempo medido desde la entrada A encendida hasta el siguiente (ON) 
 Ciclo(T) = t		  ※t: tiempo medido[seg]

Valor de
Display Unidad de display

C
ic

lo

Seg. Min.
999.99s
(de fábrica) 999.99m

9999.9s 9999.9m
99m 59.9s 99h 59.9m
9h 59m 59s 999h 59m
99999s 99999m

MP5sensor
fotoeléctrico

Entrada A
t1

t1 t2

t2

t3 t5 t6

t3 t4 t5 t6
Hold

entrada

Modelo

 Valor y unidad del display ([tUNT]de parámetro 2)

Valor del
Display Unidad del Display

Ti
em

po
 d

e 
pa

so

Seg. Min.
999.99s
(de fábrica) 999.99m

9999.9s 9999.9m
99m 59.9s 99h 59.9m
9h 59m59s 999h 59m
99999s 99999m

 Modo F4: Tiempo de Paso
Mide el tiempo desde la entrada A encendida al siguiente, y muestra el tiempo de paso de la distancia 
arbitraria.

※t: tiempo medido[seg], L: distancia arbitraria[m] 
α: valor de preescala

Tiempo de paso[seg]= t × α      

(α=                                L[m]                             )
      Distancia avanzada en 1 ciclo[m] de pulso

MP5
L : Distancia[m]

※�L: Distancia de viaje de la cinta transportadora de 1 
ciclo[m]

α = valor de preescala

 Valor y unidad del display
Valor del
display

Unidad del
display

α
(valor de preescala)

Frecuencia
Hz 1
kHz 0.001

Revoluciones
rps 1
rpm(de fábrica) 60

Velocidad

mm/seg 1,000L
cm/seg 100L
m/seg 1L
m/min 60L
km/hour 3.6L

 Diagrama de temporización

1) Frecuencia(Hz) = f × α (α= 1[seg])
2) Revoluciones(rpm) = f × α (α= 60[seg])
3) Velocidad(m/min) = f × α (α= 60L[seg]) Para objetos múltiples, α =  60L  

                                              N

MP5

MP5
Encoder

HH
H
L

LL

HH
H
L

LL
GO

※1
※1

※1
※1

HH
H
L

LL

HH
H

GO
L

LL

※1
※1

※1
※1

 La serie MP5 cuenta con 6 modos de salida. (No hay modo de salida en modelos de indicador).
 Requerimiento para el ajuste de valor comparativo: (Modo de salida B) LL<L<H<HH, (Modo de salida F) L<H, 

(otros modos de salida) operación individual de salida a pesar 
del tamaño o del orden de ajuste de valores comparativos.

 �S(Estándar) Modo de Salida [STARD]  H(Alto) Modo de salida [OVT-H]

▣ Modos de salida [OUT-T]

Salida HH  : Valor de display ≥ Valor de ajuste comparativo HH
Salida H 	 : Valor de display ≥ Valor de ajuste comparativo H
Salida L 	 : Valor de display ≤ Valor de ajuste comparativo L
Salida LL 	 : Valor de display ≤ Valor de ajuste comparativo LL
※La salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL. 

Salida HH : Valor de display ≥ Valor de ajuste comparativo HH
Salida H	 : Valor de display ≥ Valor de ajuste comparativo H
Salida L 	  : Valor de display ≥ Valor de ajuste comparativo L
Salida LL	 : Valor de display ≥ Valor de ajuste comparativo LL
※La salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL.

Va
lo

r
co

m
pa
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tiv

o HH
H
L

LL

HH
H

GO
L

LL

Salida

※1

※1

※1

※1

Va
lo

r
co

m
pa

ra
tiv

o
Salida

HH
H
L

LL

HH
H
L

LL
GO

※1

※1

※1
※1

※1: Histeresis

 Operación y tabla de tiempo
Pulse of input A is added and pulse of input B is subtracted. 

 Valor y unidad del display
Valor del display Unidad del display
Adición/
Substracción
(Entrada individual)

Cantidad

 Modo F14: Entrada Individual de Adición / Substracción
Muestra el valor de conteo desde los pulsos de entrada A
adicionados y pulsos de entrada B sustraídos. Cuando hay dos 
entradas simultáneamente, no cuenta. 
 Adición/Substracción(entrada individual) = Entrada A × α - Entrada B × α 
※α : Valor preescala de entrada A Entrada A 

(adición)

MP5

Sensor
Fotoeléctrico Entrada B 

(substracción)

※α=1 Valor de display

Entrada A
H

H

H

L

L

L

Entrada B

REINICIO

Modelo 0 01 2 2 2 23 1 13
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Salida Salida

0.3s

0.3s

0.3s

0.3s

HH
H
L

LL
HH

H
GO

L
LL

Va
lo

r
co

m
pa

ra
tiv

o

Salida

Número de
revoluciones(rpm)

 Valor y unidad del display ([tUNT] de parámetro 2)

 Modo F6: Tiempo Diferencial
Muestra el tiempo medido desde la entrada A encendida a la entrada B encendida. 
Diferencia de tiempo(T) = t(ta a tb)  
※t(ta a tb): tiempo medido desde la entrada A encendida a la entrada B encendida [seg]

MP5

Sensor A

Sensor B
Valor del
display Unidad del Display

Ti
em

po
 D
ife
re
nc
ia
l Seg. Min.

999.99s
(de fábrica) 999.99m

9999.9s 9999.9m
99m 59.9s 99h 59.9m
9h 59m 59s 999h 59m
99999s 99999m

 Diagrama de temporización

 Modo F16: Medida de longitud 2
Mide y muestra el número de pulsos desde la entrada A hasta que el valor de entrada B alcance el valor de ajuste.
 Medida de longitud 2 = P × α (hasta que el valor de ajuste de entrada B)

 Valor y unidad del display
Valor del display Unidad del display
Medida de
longitud 2 Cantidad

※�Si la entrada A y la B están 
encendidas durante la alimentación 
inicial, no contará y solo contará el 
número del borde ascendente.

※�El valor de display se renovará 
dependendo del ciclo del 
ajuste[DISpT] del display.

※�P: número de pulsos de entrada A, α: valor de preescala

※1: �Cuando el ciclo de ajuste [DISpT] del display esté en OFF, mantendrá la cantidad de entrada A 
hasta que el valor de entrada B alcance el valor de ajuste de la entrada B [COUnB]. 

 Tabla de tiempo(e.g.) Valor de ajuste de entrada B=4

 Diagrama de temporización

t1

t1 α t2 α t5 α

t2

t3 α t6 α

t3 t4 t5 t6
Entrada A

Hold
entrada

Modelo

 Diagrama de temporización

t1

t1 t2

t2 t3

t3

tata

Entrada A

Hold
entrada

Modelo

t1 t3 t5 t6 t7
t1 t2 t3 t4 t6 t7

t4t2

ta

※ta: tiempo de retorno(arriba de 20ms)

Entrada A
Entrada B

Hold
Entrada

Modelo

Entrada A

Entrada B

MP5

Transportador A
Transportador B

 Diagrama de temporización

1 2
Entrada A
Entrada B

Hold
Entrada

Modelo

H

H

H

L

L

L

0 01 1 12 2 23 0

Entrada A

Entrada B

REINICIO

Modelo

H

H

H

L

L

L

Modelo※1

1 1

1 2 41 13 32 2

2 2 10
0

3 3 24 4 300 5 4 56 7
7

Entrada A

Entrada B

REINICIO

Modelo

※t: tiempo medido de entrada A ON [seg]

t1 t2 t3 t4 t5 t6

Entrada A

Hold
Entrada

Modelo
 1 α t1

 1 α t2
 1 α t5

 1 α t3
 1 α t6
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▣ Productos principale

▣ Precauciones de uso
1. �Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de uso'. De otra manera, puede causar 

accidentes inesperados.
2. �La alimentación 24VCA, 24-48VCC deberá de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo 

Clase 2, dispositivo de alimentación SELV. 
3. �Instalar un interruptor de alimentación o un cortacircuitos en un lugar accesible para conectar o 

desconectar la alimentación. 
4. ��Mantenerlo alejado de altas líneas de voltaje o de alimentación para prevenir ruido inductivo. 
En caso de instalar cerca la línea de alimentación y la señal de entrada, use un filtro de línea o un 
varistor en la línea de alimentación y un cable blindado en la línea de señal de entrada. 
No usar cerca de equipos que generen fuertes fuerzas magnéticas o ruido de alta frecuencia. 

5. ��Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes: 
①Interiores (En condiciones de ambiente dentro de las 'Especifcaciones') 
②Máx. altitud. 2,000m 
③2 grados de contaminación 
④Categoría de instalación II

▣ Salida de Comunicación RS485
 �Aplicable para modelos con salida de comunicación RS485 a través de la salida alterna (MP5Y- 5, 
MP5W- 8/9). Favor de referirse a '  Información de orden'. 

1. Especificones de comunicación

2. Configuración de Sistema

※Es recomendable usar el convertidor de comunicación Autonics; SCM-WF48 (Convertidor de  
comunicación inalámbrico Wi-Fi/ RS485·USB, se vende por separado), SCM-US48I (Convertidor USB/
RS485, se vende por separado), SCM-38I (Convertidor RS232C/RS485, se vende por separado). 
Por favor use un cable de par trenzado, que sea adecuado para comunicación RS485, SCM-WF48, 
SCM-US48I y SCM-38I.

4. Precauciones para la Comunicación 
1. Un cable de par trenzados (AWG24) se recomienda para comunicación RS485. Cuando no use un cable 
de par trenzados, por favor asegurese que la longitud de cables A (+) y B (-) sea igual.

2. Después de conectar el cable de comunicación, resistencias (100 a 120Ω) deben estar unidos a ambos 
extremos.

3. Secuencia de control de Comunicación
1. La secuencia de comunicación sigue al protocolo Modbus RTU.
2. La comunicación con el sistema host se puede establecer después de 1 segundo. (1,000ms) de 

suministro de energía.
3. La autoridad inicial de transmisión es retenida por el dispositivo host (PC). Cuando el dispositivo 

host transmite una solicitud, las Series MP5W/Y mandan una respuesta.
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Sistema
host

Series
MP5W/Y

A B C

※A: Después de 1 seg. de 
suministro de energía.

B: 38400bps: aprox. 1.75ms
19200bps: aprox. 2ms
9600bps	 : aprox. 4ms
4800bps	 : aprox. 8ms
2400bps	 : aprox.16ms

C: por encima de 20ms

▣ Programa de manejo del Dispositivo Integral[DAQMaster]
DAQMaster es un software de manejo de dispositivo integral para ajuste de parámetros y procesos de 
monitoreo. DAQMaster puede descargarlo de nuestro sitio web www.autonics.com.

※1: Valor de Alto/Bajo de ajuste de salida de transmisión PV.
(varia por modelo y modo de operación)

Series Modo de operación Rango de ajuste

MP5Y
MP5W

F1, F2, F7, F9, F11, F12, F13, F16 0 a 99999
F3, F4, F5, F6 0 a ajuste de rango de tiempo
F8, F10, F14, F15 -1999 a 99999

Modelo Minimum specifications
Sistema Computadora IBM PC compatible con Pentium Ⅲ o anteriores
Operaciones Windows 98/NT/XP/Vista/7/8/10
Memoria 256MB+
Disco duro 1GB+ de espacio de disco duro disponible
VGA Resolución: 1024×768 ó mayor
Otros RS232C puerto serial (pin 9), puerto USB

5-5. Registros múltiples de preajuste (Func 10 H)

5-6. Excepción Respuesta - Código de error (procesamiento de excepciones)

6-1. Estatus de bobina de lectura(Func 01) 

6-2. Estatus de Entrada de Lectura(Func 02)

6-3. Read Input Registers(Func 04)

1) Pregunta (Master)

2) Respuesta (Slave)

Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de inicio No. de Registro Contador
de bytes

Datos Datos Comprobación de 
error (CRC 16)

Alto Bajo Alto Bajo Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de inicio No. de Registro Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

 �Cuando ocurre un error de comunicación, el bit más alto desde el comando(función) recibido se establece (1), 
una respuesta del comando es enviada, y el código de excepción correspondiente es transmitido.

(1) �FUNCIÓN ILEGAL (Código de excepción: 01 H)
: Comando sin apoyo.

(2) �DIRECCIÓN ILEGAL DE DATOS(Código de excepción: 02 H) 
: La dirección de inicio requerida no coincide con la dirección de transmisón del dispositivo.

(3) �VALOR DE DATOS ILEGAL(Código de excepción: 03 H) 
: El número de datos requeridos no coincide con el número de transmisión del dispositivo.

(4) �SLAVE DEVICE FAILURE(Código de excepción: 04 H) 
: El comando requerido no puede procesarse adecuadamente.(CRC)

CRC16

Dirección
esclava

Función
(comando)
+80H

Código de
excepción

Comprobación de error (CRC 16)

Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

6. Tabla de direcciones

5. Comando de Comunicación y Definición de Bloque
5-1. Lea el estado de la bobina (Func 01 H), Lea el estado de entrada (Func 02 H)
1) Pregunta (Master)
Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de inicio No. de Puntos (no. de datos) Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Alto Bajo

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

CRC16

5-2. Registro de lectura mantenida (Func 03 H), Registro de lectura de entrada (Func 04 H)
1) Pregunta (Master)
Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de inicio No. de Puntos (no. de datos) Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Alto Bajo

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

CRC16

Dirección
esclava

Función
(comando)

Cuenta de bytes
(no. de datos de byte)

Datos Datos Datos Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

2) Respuesta (Slave)

CRC16
5-3. Bobina de Salida (Func 05 H)
1) Pregunta (Master)
Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de bobina Datos forzados Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

CRC16

Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de bobina Datos forzados Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

2) Respuesta (Slave)

CRC16
5-4. Ajuste de un solo registro (Func 06 H)
1) Pregunta (Master)
Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de registro Datos preestablecidos Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

CRC16

Dirección
esclava

Función
(comando)

Dirección de registro Datos preestablecidos Comprobación de error (CRC 16)
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

2) Respuesta (Slave)

CRC16

2) Response (Slave)
Dirección
esclava

Función
(comando)

Cuenta de bytes
(no. de datos de byte) Datos(bajo) Datos Datos(alto)

Comprobación de error (CRC 16)
Bajo Alto

1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

CRC16

CRC16

CRC16

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción Rango de ajuste De 
fábrica

400001(0000)
03/16 R/W PStHH

Preajuste 
HH

Valor
comparativo HH 0 a 99999 99999

400002(0001)
400003(0002)

03/16 R/W PSt H
Preajuste 
H

Valor
comparativo H 0 a 99999 99999

400004(0003)
400005(0004)

03/16 R/W PSt L Preajuste L Valor
Comparativo L 0 a 99999※1 00000

400006(0005)
400007(0006)

03/16 R/W PStLL
Preajuste 
LL

Valor
comparativo LL 0 a 99999※1 00000

400008(0007)
400009(0008)

03/16 R/W hPEK High peak Valor pico alto
del valor medido 99999※2 -

400010(0009)
400011(000A)

03/16 R/W lPEK Low peak Valor pico bajo
del valor medido -19999※2 -

400012(000B)
400013 a 
400050 03/06/16 R/W Reservado

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción Rango de ajuste De 
fábrica

400051(0032) 03/06/16 R/W MODE Mode Modo de operación
de entrada

0: F1
1: F2
2: F3

 a 
14: F15
15: F16

0

400052(0033) 03/06/16 R/W IN-A Entrada A

Tipo de sensor

0: NPnhF

1: NPnmF

2: NPnlF

3: PNphF

4: PNpmF

5: PNplF

0

400053(0034) 03/06/16 R/W IN-B Entrada B

400054(0035) 03/06/16 R/W OUT-T
Tipo de
salida Modo de salida

0: STARD

1: OUT-H

2: OUT-L

3: OUT-B

4: OUT-I

5: OUT-F

0

400055(0036) 03/06/16 R/W HYS Histeresis Valor de Histeresis 1 a 9999 1

400056(0037) 03/06/16 R/W GUArD
Límite de
salida

Función límite
de salida

0: fDEFY

1: STArT
0

400057(0038) 03/06/16 R/W STArT
Valor de límite
de inicio

Valor del temporizador de 
la compensación de inicio 0.0 a 99.9 0.0

400058(0039) 03/16 R/W
AUToA

Auto-cero
A Tiempo Auto -

cero 0.1 a 9999.9 9999.9
400059(003A) 03/16 R/W
400060(003B) 03/16 R/W

AUToB
Auto-cero
B400061(003C) 03/16 R/W

400062(003D) 03/06/16 R/W MEMO Memoria Retención de 
memoria

0: OFF

1: ON
0

400063 a 
400100 03/06/16 R/W Reservado

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción Rango de ajuste De 
fábrica

400151(0096)
03/16 R/W FS-H

Escala
completa 
alta

Valor de límite alto 
de la salida de 
transmisión PV El rango de 

ajuste varia por 
modelo y modo de 
operación. ※1

99999
400152(0097)

400153(0098)
03/16 R/W FS-L

Escala
completa 
baja

Valor de límite 
bajo de la salida 
de transmisión 
PVoutput

0
400154(0099)

400155(009A) 03/06/16 R/W MA mA
Especificaciones 
de salida de 
transmisión

0: 4-20(mA)
1: 0-20(mA) 0

400156(009B) 03/06/16 R/W ADDR
Dirección de
unidad

Dirección de
comunicación 1 a 99 1

400157(009C) 03/06/16 R/W BPS Bits por seg. Velocidad de
comunicación

0: 2400

1: 4800

2: 9600

3: 19200

4: 38400

2

400158(009D) 03/06/16 R/W PRTY
Bit de
paridad

Bit de paridad de 
comunicación

0: NONE 

1: EVEN

2: ODD

0

400159(009E) 03/06/16 R/W STP Bit de paro Bit de paro de
comunicación

0: 1
1: 2 1

400160(009F) 03/06/16 R/W RSwT

Tiempo en
espera de
respuesta

Tiempo en espera 
de respuesta
de comunicación

5 a 99(ms) 20

400161(00A0) 03/06/16 R/W COmW
Escritura de
comunicación

Escritura de
comunicación
habilitar/deshabilitar

0: DISA

1: ENA
0

400162(00A1) 03/06/16 R/W LOC Bloqueo Bloqueo

0: OFF

1: LOc0

2: LOc1

3: LOc2

4: LOc3

0

400163 a 
400200 03/06/16 R/W Reservado

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción Rango de ajuste De 
fábrica

400101(0064) 03/06/16 R/W pBANK
Banco de
datos

Banco de
datos

0: 1
1: 2 0

400102(0065) 03/06/16 R/W DOT Punto Punto
decimal

0: 00000

1: 000)0

2: 00)00

3: 0)000

4: )0000

0

400103(0066) 03/06/16 R/W tUNT
Unidad de 
tiempo

Unidad de 
tiempo

0: tSEC

1: tMIN
0

400104(0067) 03/06/16 R/W tSEC Segundo Rango de
tiempo

0: 99(99

1: 999(9

2: 9(5(9

3: (5(59

4: 99999

5: 99(99

6: 999(9

7: 9(5(9

8: 99(59

9: 99999

999.99s
9999.9s
99m 59.9s
9h 59m 59s
99999s
999.99m
9999.9m
99h 59.9m
999h 59m
99999m

0

400105(0068) 03/16 R/W
PStHH

Preajuste 
HH

Valor
comparativo HH 0 a 99999 99999

400106(0069) 03/16 R/W
400107(006A) 03/16 R/W

PSt  H Preajuste H Valor
comparativo H 0 a 99999 99999

400108(006B) 03/16 R/W
400109(006C) 03/16 R/W

PSt  L Preajuste L Valor
comparativo L 0 a 99999※1 0

400110(006D) 03/16 R/W
400111(006E) 03/16 R/W

PStLL
Preajuste 
LL

Valor
comparativo LL 0 a 99999※1 0

400112(006F) 03/16 R/W
400113(0070) 03/16 R/W

PScaH
Flotante
preescala A

Flotante
preescala A 0.0000 a 9.9999 6.0000

400114(0071) 03/16 R/W

400115(0072) 03/06/16 R/W PScaY
Exponente
Preescala A

Exponente
Preescala A 

00 a 09: +(0 a 9)
10 a 19: -(0 a 9) 01

400116(0073) 03/16 R/W
PScbH

Flotante
preescala B

Flotante
preescala B 0.0000 a 9.9999 6.0000

400117(0074) 03/16 R/W

400118(0075) 03/06/16 R/W PScbY
Exponente
Preescala B

Exponente
Preescala B 

00 a 09: +(0 a 9)
10 a 19: -(0 a 9) 01

400119(0076) 03/06/16 R/W DISpT
Tiempo de
muestreo

Ciclo de
muestreo

0: OFF

1: )05

2: )5

3: 1

4: 2
5: 4
6: 8 1

400120(0077) 03/16 R/W
COUnB

Valor de
ajuste INB

Modo 
operación
F16 INB

1 a 99999 99999
400121(0078) 03/16 R/W
400122 a 
400150 03/06/16 R/W Reservado

6-4. Registro de lectura mantenida(Func 03) / Registro de preajuste simp le(Func 06)/
Registro de preajuste múltiple(Func 16)

6-4-1. Ajuste del valor comparativo y grupo de revisión del valor pico

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción Rango de ajuste Nota
100001(0000) 02 R REINICIO(HOLD) Variables de

entrada externos
Estado de entrada de REINICIO

100002(0001) 02 R BANCO Estado de entrada de BANCO
100003 a 100050 02 R Reservado

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción De fábrica Note
300001 a 300100 04 R Reservado
300101(0064) 04 R Número de producto H 0 Número

de modelo
delicado300102(0065) 04 R Número de producto L 0

300103(0066) 04 R Versión Hardware 1
300104(0067) 04 R Versión Software 1
300105(0068) 04 R Modelo 1 "MP"

MP5 Y- 5,
MP5W- 8
(※MP5W-

9 
se muestra
como
MP5W-

8)

300106(0069) 04 R Modelo 2 "5 "
300107(006A) 04 R Modelo 3 "- "
300108(006B) 04 R Modelo 4 " "
300109(006C) 04 R Modelo 5 "  "
300110(006D) 04 R Modelo 6 "  "
300111(006E) 04 R Modelo 7 "  "
300112(006F) 04 R Modelo 8 "  "
300113(0070) 04 R Modelo 9 "  "
300114(0071) 04 R Modelo 10 "  "
300115(0072) 04 R Reservado
300116(0073) 04 R Reservado
300117(0074) 04 R Reservado
300118(0075) 04 R Dirección de inicio de estado de bobina 0000
300119(0076) 04 R Cantidad de estado de bobina 0
300120(0077) 04 R Estado de salida dirección de inicio 0000
300121(0078) 04 R Cantidad de estado de salida 0
300122(0079) 04 R Direcció de inicio de registro mantenido 0000
300123(007A) 04 R Cantidad de registro mantenido 0
300124(007B) 04 R Dirección de inicio registro de entrada 0000
300125(007C) 04 R Cantidad de registro de entrada 0
300126 a 300200 04 R Reservado

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción Rango de ajuste De
fábrica

301001(03E8) 04 R

HH
H
GO
L
LL LE

D 
de

 D
isp

lay
fro
nt
al

Modelo HH LED
Modelo H LED
Modelo GO LED
Modelo L LED
Modelo LL LED

0: OFF
0: OFF
0: OFF
0: OFF
0: OFF

1: ON
1: ON
1: ON
1: ON
1: ON

0-bit
1-bit
2-bit
3-bit
4-bit

301002(03E9)
04 R PV Valor de medida -19999 a 99999

301003(03EA)

301004(03EB) 04 R DOT Punto decimal
0: 00000

1: 000)0

2: 00)00

3: 0)000

4: )0000

301005(03EC) 04 R UNIDAD Rango de tiempo

0: 999.99s
1: 9999.9s
2: 99m 59.9s
3: 9h 59m 59s
4: 99999s

5: 999.99m
6: 9999.9m
7: 99h 59.9m
8: 999h 59m
9: 99999m

301006(03ED) 04 R MODE Modo operación
0: F1
1: F2
2: F3

 a 
14: F15
15: F16

6-4-2. Grupo de parámetros 1

6-4-3. Grupo de parámetros 2

6-4-4. Grupo de parámetros 3

※El máximo tiempo de espera para la comunicación [RSwT]del 
grupo de parámetros 3 y la respuesta del tiempo B.

※1: En modos de operación F8, F10, F14, F15, el rango de ajuste es de -19999 a 99999
※2: Valor de medida Max./Min.

※1: En modos de operación F8, F10, F14, F15, el rango de ajuste es -19999 a 99999

 Sensores fotoeléctricos  Controladores de temperatura
 Sensores de fibra óptica  Transductores de Humedad/Temp.
 Sensores para puertas  Controladores de potencia/SSRs
 Sensores de Área  Contadores 
 Sensores de proximidad  Temporizadores
 Sensores de presión  Medidores para panel
 Encoders rotativos  Medidores de pulsos/tacómetros
 Conectores/Sockets  Unidades de display
 Fuentes de alimentación conmutada  Controladores para sensores
 Interruptores de control/Lámparas/Zumbadores
 Bloque de terminales y cables
 Motores a pasos/Drivers/Controladores de movimiento
 Paneles Lógicos/Gráficos
 Dispositivos de campo
 Device Net
 Sistemas de marcado láser (Fibra, Co₂, Nd:YAG)
 Soldadura láser/Sistema de corte

http://www.autonics.com

 MATRIZ:
18, Bansong-ro 513beon-gil, Haeundae-gu, 
Busan, South Korea, 48002
TEL: 82-51-519-3232 

 E-mail: sales@autonics.com

DRW160458AI

Resistencia de terminación
(100 a 120Ω) 

B (-) 

A (+) 

ON OFF

A (+) 
RS485

dispositivo
#01

RS485
dispositivo

#02

RS485
dispositivo

#30

RS485
dispositivo

#31

A (+) A (+) B (-) B (-) B (-) 
Computadora

RS485

Convertidor

RS232C 
USB/Wi-Fi

Protocolo de comunicación Modbus RTU Velocidad de 
comunicación

2400, 4800, 9600 (de fábrica), 
19200, 38400 bps Método de conexión RS485

Aplicación estándar Conforme con EIA RS485 Tiempo de respuesta de 
comunicación 5 a 99ms (de fábrica: 20ms)Máximo de conexiones 31 unidades (dirección: 1 a 99)

Método de sincronización Asíncrono Bit de inicio 1-bit (fijo)
Método de conexión 2 hilos half duplex Bit de datos 8-bit (fijo)
Distancia de comunicación Máx 800m Bit de paridad Ninguno (de fábrica), Par, Impar

Bit de paro 1-bit, 2-bit (de fábrica) 

No.(Dirección) Func. R/W Parámetro Descripción Rango de ajuste Nota
000001(0000) 01 R HH Salida comparativa HH

LED de salida
comparativa

0: OFF / 1: ON
000002(0001) 01 R H Salida comparativa H 0: OFF / 1: ON
000003(0002) 01 R GO Salida comparativa GO 0: OFF / 1: ON
000004(0003) 01 R L Salida comparativa L 0: OFF / 1: ON
000005(0004) 01 R LL Salida comparativa LL 0: OFF / 1: ON
000006 a 000050 01 R Reservado
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