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Avtonics

MEDIDOR PARA PANEL
SERIES MP5S/Y/W

MANUAL DE IN UCCIONE

C€Nis

PULSE METER

Avutonics

MP5S MP5Y MP5W
Muchas gracias por elegir los productos Autonics.
Por su seguridad, por favor lea lo siguiente antes de usar el producto.

(m] Precauciones de Seguridad

x Por favor tome en cuenta todas las especificaciones de seguridad para una operacién segura y
adecuada del producto y asi evitar peligros.
xA El simbolo representa precaucion debido a circunstancias especiales en donde puede haber peligro.

A Advertencia Si no se siguen correctamente las instrucciones, puede causar una lesion
grave o la muerte.

A Precaucion Sino se siguen correctamente las instrucciones, puede causar lesiones en la

persona o dafios en el producto.

| A Advertencia

1. El dispositivo de seguridad fail-safe se debera de instalar cuando se use la unidad con
magquinaria que pueda causar serios dafos o pérdida econémica sustancial. (e.j. control de
alimentacion nuclear, equipo médico, barcos, vehiculos, ferrocarriles, aviones, equipos de
combustion, equipos de seguridad, dispositivos de prevencion contra desastres/crimenes, etc.)
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar lesiones personales, pérdida econémica
o un incendio.

2. No use esta unidad en lugares cerca de flamables/explosivos/gas corrosivo, alta ht dad

(] Especificaiones

(m] Conexiones

Rango de voltaje permitido

rango de voltaje de 90 a 110%

Fuente de alimentacion externa

Max. 12VCC= #10% 80mA

Alimentacion alterna

[Max. 24VCC= 30mA

Frecuencia de entrada

-Entrada de estado sélido 1: Max. 50kHz (ancho de pulso: min. 10us)
-Entrada de estado sélido 2: Max. 5kHz (ancho de pulso: min. 100ps)

En el modo de operacioén de F7, F8, F9, F10, max. 1kHz (ancho de pulso: min. 500us)

-Entrada de contacto: Max. 45Hz (ancho de pulso: min. 11ms)

Método de entrada

[Entrada de voltaje] Alta: 4.5-24VCC=, Baja: 0-1VCC, Impedancia de entrada: 3.9kQ
[Entrada sin voltaje ] Impedancia contra corto circuito: Max. 80Q, Voltaje residual:
Max. 1VDC, Impedancia contra circuito abierto: Min. 100kQ

Rango de medicion

‘Modo F1, F2, F7, F8, F9, F10
‘Modo F3, F4, F5, F6

‘Modo F11, F12, F13, F16
‘Modo F14, F15

:0a99

999

: 0.0005Hz a 50kHz
:0.01 a max. de cada rango de tiempo

- -19999 a 99999

Precisiéon de medicién
(23°C5°C)

‘Modo F1, F2, F7, F8, F9, F10
‘Modo F3, F4, F5, F6

: F.S.#£0.05% rdg+1digito
: F.8.#0.01% rdg+1digito

Ciclo del display

OFF (para F2, F16), 0.05, 0.5, 1, 2, 4, 8 seg. (mismo que el ciclo de salida actualizado)

Modo de operacion

Frecuencia/Revoluciones/Velocidad (F1), Velocidad de paso (F2), Cic lo (F3), Tiempo
de paso (F4), Intérvalo de tiempo (F5), Tiempo diferencial (F6), Ratio absoluto (F7),
Error de ratio (F8), Densidad (F9), Error (F10), medicion de longitud 1 (F11), Intérvalo
(F12), Acumulacion (F13), Entrada individual de adicién/sustraccion (F14), Entrada

diferencial de fase de adicién/sustraccion (F15), medicion de longitud 2 (F16)

Funcién de pre escala

Método de entrada directo (0.0001x10° a 9.9999x10°)

Series MP5S [MP5Y MP5W X Las conexiones terminales difieren dependiendo de la alimentacion y salida de cada serie y modelo.
Método del display LED de 7 Segmentos (Supersion de cero) X Para la terminal, seleccione la terminal de la siguiente forma.
Tamario del caracter W4xH8mm \W7XH14mm a b
Rango del display -19999 a 99999 —
Alimenta [Voltaje CA___|100-240VCA~ 50/60Hz :@ “dalb  [Min.  |Max.
-cion Voltaje CA/ICC |24VCA~ 50/60Hz, 24-48VCC== . 3.5mm |7.0mm
<Bifurcada>
Consumo \oltaje CA Max. 7.5VA Max. 9VA Max. 15VA
de (100-240VCA~ 50/60Hz) (100-240VCA~ 50/60Hz) (100-240VCA~ 50/60Hz) O MP5Y
alimenta . Max. 6VA (24VCA~ 50/60Hz), Max. 7VA (24VCA~ 50/60Hz), [Max. 11VA (24VCA~ 50/60Hz, H H HPe " a i i
Son - [votiaie CAICS oo M. bW (atvoom) Mo 7w (seatvoo—) | | © Terminal de entradalAlimentacién (comdn) HMPoY- | N (ndicadon) solo tene

% 1: Modo de operacion F1 a F12
: Valor del display HOLD
Modo de operacion F13 a F16

Negro [Negro Azul | Café : REINICIO del valor de display
E @ E E E E *2:[Modelo Alimentacién
24-48VCC
INA~ INB — Jov vy N MPSY-2) |24vCA 50/60Hz
HOLD/REINICIO™! Lot MP5Y-4] ; 8%—3::(;VCA

S
ALIMENTACION™

® Conector de salida (MP5Y-[11 a 5)

X Conector Hirose: HIF3BA-10PA-2.54DS
X Eespecificacion del socket connector: Contacte con la fabricacion del socket y cable.

‘ ‘ Especificaiones ‘ fabricacion ‘
|Socket conector  [HIF3BA-10D-2.54R | Hirose Electric |

® MP5Y-[]1 (Salida a colector abierto NPN)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO NPN)

® MP5Y-[]2 (Salida a colector abierto PNP)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO PNP)

30VCC 30mA 30VCC 30mA
HH‘E GO% LL‘E HH-{ GO LL

rayos directos del sol,calor radiante, vibracion, impacto o lugares en donde haya presente
salinidad.
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar una explosién o un incendio

3. Instalar en un panel de dispositivos para su uso.

Histeresis 0a9999""
Relé triple Carga resistiva de 250VCA~ 3A, 30VCC= 3A
Prin |Relé auintuple - B 34 SVCC— 3A
« |cipal - -
=] Colector abierto _
= NPN/PNP quintuple| Max. 30VCC= 30mA
Al |Dindamica BCD Max. 30VCC= 30mA
ter |Transmision PV 4-20mACC/0-20mACC max. carga 500Q
na  |Comunicacion Salida de comunicacion RS485 (Modbus RTU)
Retencién de memoria Memoria no volatil (niumero de entradas: 100,000 operaciones)

Resistencia de aislamiento

Sobre 100MQ (a 500VCC meggers)

(7] [9]

2) (4] (6]
[1. 131 ]
com Hf. Lf,

MP5Y-[3 (Salida dinamica BCD)
SALIDA BCD OUT OUT(COLECTOR ABIERTO NPN)
30VCC 30mA

0]

© MP5Y-[]4 (Salida de transmisién PV)

4-20mACC/0-20mACC

Rigidez dieléctrica

2,000VCA 60Hz por 1min

Inmunidad al ruido

Onda de ruido cuadrada +2kV (ancho de pulso: 1ps) por simulador de ruido

Use cables apropiados para la corriente de carga nominal.

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un mal funcionamiento

debido a fallas de contacto.
2. Usar la unidad tomando en cuenta las especificaciones.

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o dafios en el producto.
3. Usar una franela seca para limpiar la unidad, no agua o solventes organicos.

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un choque eléctrico.
4. No permitir la entrada de residuos de cables, polvo, chips metalicos dentro de la unidad.

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o dafios en el producto.

Carga 500Q Max.

AJ< C<D0<D2<D4<
2] [4] [e]

(x)
2 (4] (8

n 1 EE D
com| B, DI DI D3] A

® Terminal de salida (MP5Y-[16)
® MP5Y-[6 (Salida de triple relevador)

Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un choque eléctrico. \ibracion |Mecanica Amplitud de frecuencia a 0.75mm de 10 a 55Hz por 1 hora en cada una de las direcciones X, Y, Z
4. No conectar, reparar o inspeccionar la unidad mientras se encuentre conectada. Mal funcién _ |Amplitud de frecuencia a 0.5mm de 10 a 55Hz por 10 min en cada una de las direcciones X, Y, Z
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio o un choque eléctrico. Mecanico 300m/s? (aprox. 30G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z @
5. Revise las 'Conexiones' antes de cablear. Choque — " " "
Si no sigue correctamente las instrucciones puede causar un incendio. Mal funcion 100m/s* (aprox. 30G) 3 veces en cada una de las direcciones X, Y, Z
6. No desarme o modifique la unidad Ciclo de |Mecanico — ‘Min. 10,000,000 operaciones . - - - :
Si no se siguen correctamente las instrucciones puede causar un choque eléctrico o un incendio. vida del relé [Elgctrico _ ‘Min. 100,000 operaciones (carga resistiva 250VCA 3A) XSe recomienda la unidad de display Autonics
| A P iR Temperatura 10 a 50°C, almacenamiento: -20 a 60°C (Serie DS) para el display de signos (-) estables.
recaucion Ambi ~ : — MP5Y-[5 (Salida de comunicacion RS485,
mbiente [ medad 35 a 85%RH, almacenamiento: 35 a 85%RH © ( RS405 B )
1.Al conectar la entrada de mezdiciénlalimentacién y la salida a relevador use un cable AWG 24 Certificacién CERM s 5‘ ©
(0.20mm°) a AWG 15(1.65mm°) el tornillo terminal con un torque de 0.98 a 1.18N-m. Peso™® Aprox. 191g (aprox. 132g) [Aprox. 230g (aprox. 140g) [Aprox. 334g (aprox. 210g)

X 1: El rango de ajuste puede variar dependiendo del punto decimal.
X 2: El peso es con el embalaje y el peso en paréntesis es sélo unidad de peso.
X La resistencia ambiental se encuentra en estado de no congelacion o condensacién.

‘8‘9‘10‘11‘12 13\14\15‘
5] L5 5=
H GO L

SALIDA DE CONTACTO:
CARGA RESISTIVA 250VCA 3A, 30VCC 3A

2] (4] [6] [8 [0
A 3 6 7 9

v
RS485 A(+)

(m] Como especificarlo

MP[5]Y|-[4|N
3 Salida principal Salida alterna
T (Salida de valor comparativo)  |(Salida del valor del display)
[%) -
I>—[s [N [Indicador —
N |Indicador —
1 | Salida quintuple a colector abierto NPN | —
2 |Salida quintuple a colector abierto PNP | —
v 3 |Indicador Salida dinamica BCD
" Salida de transmision PV
4 |Indicador N )
(salida de corriente)
5 |Indicador Salida de comunicacion RS485
6 |Salida triple a relevador (H, GO, L)| —
N |Indicador —
A Salida quintuple a relevador
(HH,H, GO, L, LL)
1 |Salida triple a relevador (H, GO, L)| —
2 |Salida quintuple a colector abierto NPN | Salida dindmica BCD
W 4 | Salida quintuple a colector abierto NPN Sal{d ade tr“an§m|5|on PV
(salida de corriente)
5 |Salida quintuple a colector abierto PNP Sah_d ade tran§m|snon PV
(salida de corriente)
8 |Salida quintuple a colector abierto NPN | Salida de comunicacion RS485
. 9 |Salida quintuple a colector abierto PNP |Salida de comunicacion RS485
Alimenta
-cion 2 24VCA 50/60Hz, 24-48VCC
4 100-240VCA 50/60Hz
Tamafio S DIN W48xH48mm
Y DIN W72xH36mm
w DIN W96xH48mm
[Digios 5 T99999 (5 Digitos)
Modelo

}MP \Medidor para pulsos

X Las especificaciones anteriores pueden cambiar sin previo aviso o unos modelos pueden
suspenderse.

XAsegurese de seguir las precaucion escritas en el manual de instrucciones y descripcion
técnica (catalogo y pagina principal).

] Dimensiones  xLas dimensiones laterales del MPSY/W difieren por el tipo de salida. ® Soporte
O MP5S (148 10 90 © Para MP5S (unidad: mm)
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® Corte externo del panel gl g | @ j
A L] .
(unidad: mm)
D -
) Size A B c D
Series
B C MP5S Min. 55 Min. 62 45.5%° 45.5%°
MP5Y Min. 91 Min. 40 687" 31.5%°
MP5W Min. 116 Min. 52 927%° 457%°

O MP5S

g 5 3 .
INB +12V 0V HOLD/RESET
6/7]8]9]10

INA

X 1: Modo de operacion F1.a F12
: Valor del display HOL D
Modo de operacion F13 a F16
: REINICIO del valor del display

W (=

*2:

Modelo Fuente
MP5S.2N |24-48VCC 1 | 2 | 3 | 4 | 5
24VCA 50/60Hz ETA
100-240VCA
MPSS-4N | 50/60Hz ?-_”_sz
FUENTE
O MP5W

® Terminal de entrada/alimentacién (Comun)
XMP5W- [N (Indicador) solo tiene ‘Terminales de entrada/alimentacion'.
¢

Negro Negro{ Azul| Café

[ [2] [3] [4] [5] [e] [7] [e] [o]]
INA~INB OV OJ oV +12v tng

% 1: Modo de operacion F1a F12
: Valor del display HO LD
Modo de operacion F13 a F16
: REINICIO del valor del display

*2:

Modelo  |FUENTE HOIDRESET™

24-48VCC o o— FUENTE™?
MPSW-211 54VCA 50/60Hz BANCO

100-240VCA
MPSW-4L) |50/60Hz

® Terminal de salida (MP5W-[A/1)
© MP5W- A (Salida quintuple a relé)

SALIDA DE CONTACTO:
CARGA RESISTIVA 250VCA 3A, 30VCC 3A

LT

S I

© MP5W-[ 1 (Salida triple a relé)

SALIDA DE CONTACTO:
CARGA RESISTIVA 250VCA 3A, 30VCC 3A

o Tl ] ] [

HH H GO L

® Conecto de salida (MP5W- [ 12/4/5/8/9)

X Conector Hirose: HIF3BA-20PA-2.54DS
X Eespecificacion del socket connector: Contacte con la fabricacién del socket y cable.

Especificaiones fabricacion
Socket conector HIF3BA-20D-2.54R Hirose Electric
1/0 cable (se vende por separado)| CO20-HPC}-L, CO20-HPC-R |Autonics
® MP5W-[2 (colector abierto NPN + salida BCD)
SALIDA PRINICPAL (COLECTOR ABIE RTO NPN)
30VCC 30mA +24VCC
30mA Max. ™"
HHE GOE LLE 4 B D D1 D3 DOT cOM2

12

2] 4]

(1 A3 @5 [17] {9

C D0 D2 D4 POL*
SALIDA BCD (COLECTOR ABIERTO NPN)
30VCC Max. 30mA

com Hi L‘f
X 1: Alimentacién alterna
%2: La sefial POL se enciende cuando el valor del display es un valor negativo (-).
% Se recomienda la unidad de display Autonics (Serie DS) para un display de signod negativos(-) estables.
® MP5W-4 ® MP5W-{15

(Salida a colector abierto NPN + de transmision PV) (Salida de a colector abierto PNP + de transmision PV)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIE RTO NPN) SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO PNP)

(10
(9]

v
0

30VCC 30mA 30VCC 30mA
+24VDC
30mA Max. ! *)
HH{TGo{T LL 4 $ HHE GOE LLE y/4

2] (4] [¢]

EIREINE]
com Hi‘; LE J

® MP5W{ 19
(Salida a colector abierto PNP + de com. RS485)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABIERTO PNP)
30VCC 30mA

et 7
2] [4] [¢]

v con @L @
R il LN N

RS485

2 [4] [6] [ (0 {12 (4 (g (g [z0]

38 70 0
com Hf Lf év !

® MP5W-{ 8
(Salida a colector abierto NPN + de com. RS485)
SALIDA PRINCIPAL (COLECTOR ABI ERTO NPN)
30VCC 30mA

()
4-20mACC/0-20mACC
(Carga 500Q Max.)

+24VCC RS485
B

WSOmA?Max.X‘ ?
2] [4] [g] 2

3] [5 [7) [3) [ 3 (5 i) [ig
COMH‘EL‘E

<!

oV
1/4




(] Especificaciones de entrada/salida

NT [
OFF

O Especificaciones de entrada oN ‘OFF Ancho de
1. Seiial de entrada T‘ pulso
El ratio estandar de la sefial de entrada es 1:1.

(1)Entrada de estado solido 1 XT: Ciclo simplede sefial de entrada
Frecuencia de entrada: Max. 50kHz (ancho de pulso de ON/OFF: min. 10us de cada una)
(2)Entrada de estado solido 2
Frecuencia de entrada: Max. 5kHz (ancho de pulso de ON/OFF: min. 100us de cada una)
XEn el modo de operacion de F7, F8, F9, F10, max. 1kHz (ancho de pulso de ON/OFF: min. 500us de cada una)
(3)Entrada de contacto
(@Frecuencia de entrada: Max. 45Hz (cuando cada ancho de pulso ON/OFF es sobre 11ms)
®@Especificaciones de contacto: 12VCC, switcheo estable de corriente de carga tan pequefio como 5mA

2. Tipodeentrada[ n-A,! n-h]
MPS5 permite seleccionar entrada NPN (estado sélido/contacto) o entrada PNP (estado sélido/contacto).

(1) Entrada NPN i (2) Entrada PNP

@Voltaje NPN @Voltaje NPN
@Contacto Sensor tipo salida @Contacto Sensor tipo salida

®Colector abierto NPN
Sensor tipo salida

@ Colector abierto NPN

MP5 Sensor tipo salida MP5

3.9kQ

3.9kQ

Circuito del sensor

Circuito del sensor

Circuito del sensor
Circuito del sensor

2
<
@
2]
°©
°
L
3
£
(&)

O Especificaciones de salida
1. Salida a relevador
(MSalida: Salida comparativa o de alarma

2. Salida de transistores
(DSalida: Salida comparativa o de alarma
(Ver "®] Modo de salida") (Ver "®] Modo de salida")
@Tipo de salida: Relevador ®@Tipo de salida: Colector abierto NPN/PNP
®Capacidad de contacto: Carga resistiva de 250VAC 3A (®Voltaje de carga nominal: 30VCC
@Ciclo de vida: [Mecanico] min. 10,000,000 operaciones @Max. corriente de carga: 30mA
(frecuencia de switcheo 180 operaciones/min.)
[Eléctrico] min. 100,000 operaciones
(Carga resistiva de 3A 250VCA, 30VCC)
(frecuencia de switcheo 20 operaciones/min.)
3. Salida dinamica BCD (légica negativa)
(®Salida: valor de preajuste
®Salida signal: Datos BCD (A, B, C, D, DOT) « A: bit menor, DOT: bit mayor
Datos digitales (DO, D1, D2, D3, D4) < DO: digito menor, D4: digito mayor
®Tipo de salida: colector abierto NPN
@Voltaje de carga nominal: 30VCC
®Max. corriente de carga: 30mA
®Ciclo dinamico COM (T) = 40ms
E.g.) Para mostrar el valor = 125.89 por salida dinamica BCD

10 digitos 10° digitos
Valor de display PV 1 2 5. 8 9
Aq © H © H © [
B
Datos H H (@) H H H H
BCD
¢ H H H © H H H
b H H H H ® @ H
DOT
H H H © H H H
H
DO
H 0.1ms
D1 " I !
Digitos D2 H -
D3 . |
D4 =
Sms l8ms |
40ms

4. Salida de transmisién PV
®Aplicacién: transmisién del valor medido
®@Funcion: transmite el valor medido dentro del rango de ajuste de la salida de limite alto [F5-H] a

limite bajo Salida [F 5 - L ] después de la conversion en corriente 4-20mACC 6 0-20mACC.

®Rango de salida de limite alto/bajo

‘Rango de alto limite [F 5 - H]: De valor min. a max. dentro del rango de medicion

-Rango de bajo limite [F 5 - L ]: De valor min. a max. dentro del rango de medicion ([F5-H]2[F5-L ]+1)
(1) Salida de transmision 4-20mACC

®Transmite el valor medido dentro del rango de ajuste Valor
de la salida de limite-alto [ £ 5 - H] a salida de limite bajo FS-H del
[F5- ] después de la conversion a corriente 4-20mACC. display
®Carga resistiva: Max. 500Q FS-L
®Resolucion: 8000 divisiones Ajuste de [FS-L]Y[F5-H]Y
la salida es 4-20mACC. p
20mA
Si el ancho de ajuste entre [F5-1L]y
[F5-H] es menor de 8000 divisiones, 4mA
también se reducira la resolucion. »
(2) Salida de transmisién 0-20mACC
Valor

@Transmite el valor medido dentro del rango de ajuste de la
salida de limite-alto [F 5 - H] a salida de limite bajo [F5-1 ]
después de la conversion a corriente 0-20mACC.

®@Carga resistiva: Max. 500Q

®Resolucion: 10,000 divisiones

F5-H - del

display
F5- L/

Ajuste de [F5-L ]y [F5-H],
la salida es 0-20mACC. »

20mA

Si el ancho de ajuste entre [F5-L ]y
[F5-H] es menor de 8000 divisiones,
también se reducira la resolucion. »

5. Salida de comunicacién RS485

Modbus RTU

RS485

Conforme con EIA RS485

31 unidades (direccion: 1 a 99)

OmA

Protocolo de comunicacion Velocidad de

comunicacion

2400, 4800, 9600 (de fabrica),
19200, 38400 bps

Método de conexion
Aplicacion estandar
Méaximo de conexiones

Tiempo de respuesta de
comunicacion

5 a 99ms (de fabrica: 20ms)

Meétodo de sincronizacion | Asincrono Bit de inicio 1-bit (fijo)

Método de conexion 2 hilos half duplex Bit de datos 8-bit (fijo)

Distancia de comunicacion |Max 800m Bit de paridad Ninguno (de fabrica), Par, Impar
Bit de paro 1-bit, 2-bit (de fabrica)

% Para mayor informacion de las especificaciones de salida de comunicacion RS485, Vea 'm] Salida de
comunicacion RS485'.

(m] Descripcion de unidad

O MP5S O MP5Y
4
O =t A 1
sog (L0 000, (51 [ (20,
@ MP5Y @ mfeg
MB5S I . |;4|
2 3 2 3
O MP5W 4
s PULSE METER W
ol | (7 07 000 (0 00 !
¢ pulEladadag S

2 3

MPSW

-

: Componentes del display

Muestra el valor actual en el modo RUN.

Muestra alternativamente los parametros de ajuste y el valor correspondiente en el modo de AJUSTES.
: Tecla

En el modo RUN, presione una vez la tecla para revisar el valor max./min.

En el modo RUN, presione la tecla por 2 seg. para entrar al grupo de parametros.
: Teclas [«], ¥,

Selecciona el grupo de parametros y selecciona o ajusta los valores en los pardmetros correspondientes.
: Indicador de estado de salida

N

w

'y

(] Grupos de parametros

Grupo de parametros 0
(Valor de monitoreo Max./Min.)

Modo

HOLD/RESET*
RUN

—

XModo de operacion F1 a F12:
Valor del display en HOLD
Modo de operacién F13 a F16:
Reinicio del valor de display

2seg.l TSseg.

‘Grupo de parametros 1/2/3 ‘

X Presione las teclas para seleccionar o ajustar el valor deseado.

X Presione la tecla na vez después de cambiar el valor de ajuste, para guardar el valor de
ajuste y moverse al siguiente parametro.

X Presione la tecla por 1.5 seg. en cualquier parametro para regresar al modo del grupo de
parametros seleccionado.

X Presione la tecla por 3 seg. para guardar el valor de ajuste y regresar al modo RUN después
de cambiar el valor de ajuste.

X Si no se presiona alguna tecla por 60 seg. mientras se ajustan los parametros, se ignoraran los
nuevos parametros y regresara al modo RUN con los ajustes previos.

XLos parametros dentro de las lineas punteadas pueden no aparecer dependiendo de las
especificaciones de salida o de otros ajustes de parametros. Vea® Modo de operacion por grupo
de parametros'.

% 1: Cada parametro y valor de ajuste correspondiente paradeara alternativamente cada 0.5 seg.

e Grupo de parametros 0

—» Modo RUN

X Los parametros son idénticos
aPStHH], [PSEH], [PSE. LT,
[P5E.L L] del gpo. de parametros
2y los valores de ajuste se
vincularan.

\
! Valor comparativo HH

i XNo aparece en el
modo de salida F

eRango de ajuste por el modo de operacion
Modo de operacién |Rango de operacion
> [F1,F2,F7,F9, F11,
F12, F13, F16

F3, F4, F5, F6 N N
tiempo de ajuste

F8, F10, F14, F15 [49999 a39999

(el rango de ajuste varia dependiendo

del ajuste del punto decimal.)

% Solo aparece en modelos con ajuste

J de valor comparativo.

: Valor comparativo H

0 a39393

0 arango de

‘ Valor comparativo L

i Valor comparativo LL
i XNo aparece en el
modo de salida F

i Valor de monitoreo

i maximo

X Reinicio del valor de monitoreo
: Presione la tecla por 2 seg.
(reinicio del valor actual)

i Valor de monitoreo
i minimo

e Grupo de parametros 1

N
- »{Modo RUN | EZ2s<s.

[MODE]3 seg.

Parpadeo

1

X

e Grupo de parametros 2

Modo de operacion
eRango de ajuste: F | aF If

PAFAZ M PA-A3I \
M

e Grupo de parametros 3

o« B 25eg. | \ PAFA. | H PAFAZ M Pﬂrﬂ.a\
4 N7
\

eRango de ajuste por modo de operacion|

: Valor de limite-alto de la Operation mode |Setting range

salida de transmisién PV
F1,F2,F7,F9, F11, 0259399

Modo de salida

. ®Rango de ajuste

Parémetro |Modo de salida||Pardmetro |Modo de salida
StArd |S(Estandar)|olt-b |B (Bloqueo)
olE-H |H(Alto) olt-!  |I(Un pulso)
olk-L |L(Bajo) olt-F |F (Desviacion)

: Salida de histeresis
i eRango de ajuste: 3000 a 9999

(el rango de ajuste varia dependiendo

XNo aparece
9 en los
modelos

en el ajuste del punto decimal.)

eRango de ajuste: 00 a 399

Funcién limite de salida comparativa LL, L

Funcién de temporizador de compen sacién de inicio
y de tiempo de compensacion

con
indicador

(seg.)

i Tiempo Auto-cero para
99399 | errad i

i entrada A

eRango de ajuste:
01299939 (seg.)

99599 Tiempo Auto-cero para

! entrada B

i Retencion de memoria
i eRango de ajuste: on,oFF

eRango de ajuste F12,F13,F16
Tioo d q Paréametro |Tipo de sensor de entrada F3, F4, F5, F6 0a set time range

Ipto de iensor e nPaHF Entrada de edo. sdlido NPN 1 i Low-limit value of PV F8, F10, F14, F15 |43999 a39999
entrada nPnnAF Entrada de edo. sélido NPN 2 ! transmission output (el rango de ajuste varia dependiendo

nPrLF __ |Entrada de contacto NPN en el gjuste del punto decimal.)

. PnPHF__|Entrada de edo. sdlido PNP 1 %Solo aparece en los modelos con
Tlpto :e Eensor de PrPiF Entrada de edo. solido PNP 2 . Especificaciones de salida salida de transmision PV.
entracga — - N

PnPLF _ |Entrada de contacto PNP de corriente

eRango de ajuste: 4-20,0-20

Salida de comuniacién
! eRango de ajuste: 0 { a 99

i Velocidad de comunicacién
i eRango de ajuste: 3600, 13200,
38400, 2400, 4800 (bps)

! Bit de paridad de comunicacion

i eRango de ajuste: nonE (ninguno),

EuEn (par), odd (impar) | Solo aparece en
los modelos con

Bit de paro de comunicacién salida RS485

eRango de ajuste: I, 2
Tiempo en espera de respuesta de comunicacion
. ®Rango de ajuste por velocidad de comunicacion

Vel. de comunicacion |Rango de ajuste
* |(unidad: bps) (unidad: ms)
2400 -R-EE]
4800 EEEE]
9600, 19200, 38400 5agg

i Escritura de comunicacion J
i eRango de ajuste: £nA (habilitado), di 5A (deshabilitado)
Parametro |Funcion

Desbloquear

Lol Bloguear todo

L. i |Blogueo de parametros 1/2/3
L2 |Bloguep de parametros 2/3
L3 |Blogueo de parametros 3

Bloqueo
eRango de
ajuste:

(@] Modo de operacién por Grupos de Parametro (¢: Muesta parimetros

X: No muestra parametros)

Banco de datos
eRango de ajuste: |,

! X Solo en el modelo MP5W.

i Ubicacion del punto decimal en el valor del display

XNo aparece en el
modo de salida F

Valor comparativo H

: Valor comparativo L

Valor comparativo LL
! X%No aparece en el
modo de salida F

! Prescale mantissa (X

Exponente de preesc:

tofF,005,05, 1,

Valor comparatico HH

! Preescale mantissa (X) de entrada A
i eRango de ajuste: 0000 { a39399

i Exponente de preescala de entrada A (y)
| eRango de ajuste: 10 - 3 (10°)a /0

| eRango de ajuste: 2000 | a99999

ala de entrada B (y)

| eRango de ajuste: 10 - 9 (10%)a 10 09 (10°)

. Muestra el ciclo del valor medido
eRango de ajuste: 005,05, /,2,4, 8 (seg.)
X Rango de ajuste en el modo de operacién F2, F16

2,4,8 (seg.)

Valor de ajuste de la entrada B
: eRango de ajuste: | a99359

Modo d
PF!rFLEH PHrFB‘ ) aon F1‘F2‘F3‘F4‘FS‘FB‘F7‘F8‘F9‘F10‘F11‘F12‘F13‘F14‘F15‘F16
Parametro
\ PSEHA®
PS5t H*? »
o PoE L7 Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16).
o . L
c e
5| PSELLY
Heer (o Jo]o]o]ofolo]Jolo]o]olo]x]o]o]x
e (oo |ojojolojo]ojo]o]o0]O0[x[O0]0O]X
| eRango de ajuste: 00000, 00000, 00000, 00000, 00000 fﬂdg Aparece en todos los modos de operacién (F1 a F16).
N
eRango de ajuste - - I'n-b X © X X X 0O 0|0 |0|0|0|0|0)| 0O X0
ESEL (seg) £l (min.) J ottt 00000000000 0] x| 0] 0] e
ggggg ggggggi ggggg ZZZQQZZ g HYsl o [ x [ x [ x [ x [ x]Jo]JoJoJo] x [ x| x| x]x]x
33535/9om 5095 |33259]esnseem || | ©| CuArd@?l 0 oo oo |o]o|o]o]lo]o]o | x| x][x]|x
95959[9h 59m59s | §99.59]999h 59m AukoR O | X | X|O| X | X]|]O]|O]|O]|O]| X|X]|X]|X]|X]|X
99999]99999s 99999]99999m Aukob X X X X X X 0|0 0] 0O X X X X X X
\ nEno X X X X X X X X X X X X O] 0] 0| 0O
% Los parametros son idénticos a PhARY X Solo aparece en la serie MP5W. Aparece en todos los modos de operacién (F1 a F16).
[PSEHH], [PSE.H], [PSE. L], [PSELL] dot [0 ]Jo[x[x[x[x]o]oJo]o]o]o]o][o]o]0O
del grupo de parametros 0 y los ) N N
valores de ajuste se vincularan. tu’nl:ﬂ X ‘ X ‘ o ‘ © © © ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X ‘ X
eRango de ajuste por modo de operacion l:il:'H H =
- ” k. H
Modo de operacion _|Rango de operacion 52 Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16).
P[F1F2,F7,FO. FIt, | oo o~ | PSELL
F12,F13, F16 B g 3
F3, F4, F5, F6 0 de gl Pak L
3 ) ) aran e tiem] " . - - -
Fo F10. Fia F15 |1s535 059599 | | |C| P5AH |0 o[ x [o[x [x [0 ]o|o o [o[e[o]o|0 0@
(el rango de ajuste varia dependien do PSLAY D | © | X | © X X D | © | © D | © | 0| © ] ©] © D
en el ajuste del punto decimal.) PSLbH | X | X | X | X | X | X |O]O]|]O|O| X | X | x| Xx]|X]X
X Solo aparece en los modelos con N S N
ajuste e valor comparativo. PSEbY [ x [ x [ x| x| x|x|[o]lo]Oo O] x| x|[x]|x]|x]|Xx
di5PE O | B x [ X[ x| x|o]o]oOo|Oo| x| x| x| x]|x|m
Colnb X X X X X X X X X X X X X X X ©
F5-H
F5-1 X Solo aparece en los modelos con salida de transmision PV.
’;I Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16).
n
O ; Addr
09 (10°) 2 LPS
{93' Priy X Solo aparece en los modelos con salida RS485.
) de entrada B SEP Aparece en todos los modos de operacion (F1 a F16).
rECE
Lon?
tof [OJoJo]Jo]Jo]Jo]oJoJo]Jo]o]o]o]o]0]0

: Solo para los modelos con salida quintuple.

: Solo para los modelos con salida triple y quintuple.

: Se aplican para los ajustes | n-b y! n-A.

@) El modo de salida F [ot/E - F] no se puede ajustar.
: (W) Rango de ajuste: oFF, 005,05, {,2,4,8

® Funcion de retardo de monitoreo por modo de salida

Modo de salida ModoS |ModoH |ModoL [ModoB |Modo | Modo F
Parametro StArd ouk-h ouk-L ouk-b ouk-i ouk-F
Limite de salida comparativa © X X [ X D
Temp. de compensacién de inicio © © © [ [ D
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(@] Modos de operacion [rodF]

® Seleccione modo de operacion del parametro modo de operacion[rodE ] del grupo 1.
® MP5 tiene 16 modos de operacion.

© Modo F1: Frecuencia/Revoluciones/Velocidad
Mide la frecuencia de la entrada Ay muestra la frecuencia calculada, revoluciones, y velocidad.
XL: Distancia de viaje de la cinta transportadora de 1

1) Frecuencia(Hz) =fxa (a=1[seg]) ciclom]
2) Revoluciones(rpm) =fxa (o= 60[seg]) a = valor de preescala
3) Velocidad(m/min) =fxa  (a=60L[seg]) | para objetos multiples, a = -C0-
K . N
® Valor y unidad del display
Valor del Unidad del |a
display display (valor de preescala)
X Hz 1
Frecuencia KHz 0.001 Encoder -
. rps 1 ® Diagrama de temporizacion MPS5
Revoluciones —
rpm(de fabrica) | 60 EntredaA [ [ [ [0 W W W
mm/seg 1,000L : : :
cmiseg T00L Hold iR M
Velocidad | m/seg 1L Entrada | B _
m/min 60L 1 1 1 1 1
km/hour 3.6L Modelo ﬁxa EXG EXG g@ gxa

© Modo F2: Velocidad de Paso

Muestra la velocidad de paso entre la entrada A encendida y la entrada B encendida
[Velocidad de paso(V) =  x a(a= L[m]) | D/ Q/
Xf: Tiempo reciproco [seg.] entre entrada A(sensor) encen dida y ot

entrada B(sensor) encendida.

L: Distancia entre la entrada A(sensor) y entrada B(sensor) [m]
a: valor de preescala

Sensor B ﬁ'

® \alor y unidad del display ® Diagrama de temporizacion Sensor A
Valor del |Unidad del |a Entrada A ‘
Display |Display (valor preescala) |Entrada B_! : :
9 1 L N :
§ mm/seg ,0001 Hold | @l |
g (omseg 100L Entrada | L o s s
° m/seg ‘t1 t2 t4 t5: t6 t7
o i 1L
8 (de fabrica) 1 1 1 1 1
S [mmin  [e0L Modelo w89 w9 |9 |7
o
> |kmrhora [3.6L Xta: tiempo de retorno (arriba de 20ms)

© Modo F3: Ciclo
Muestra el tiempo medido desde la entrada A encendida hasta el siguiente (ON)

Ciclo(T) =t Xt: tiempo medido[seg]

® Valor de display y unidad de display([t.Lint ] de parametro 2) ’,o

Valor de . .
Display Unidad de display ° g?nggglzggggn fotzz{ésc%rico MP5
Seg. Min.
999,995 46650 (SIS ) N N s O
o (de fabrica) t1 t2 t3 t4 1 t5 1 6
S [9999.9s 9999.9m Hold | [
O loom568s |oons99m | oM@ ‘ L
9h 59m 595 |999h 59m Modelo LA 15 [ 5] 6
99999s 99999m

O Modo F4: Tiempo de Paso

Mide el tiempo desde la entrada A encendida al siguiente, y muestra el tiempo de paso de la distancia
arbitraria.

Tiempo de paso[seg]=t x a
L[m]
Distancia avanzada en 1 ciclo[m] de pulso

Xt: tiempo medido[seg], L: distancia arbitraria[m]
a: valor de preescala
® \/alor y unidad del display ([t.Lnt]de parametro 2)

\é.a'OT ¢!l Ynidad del Display . o
isplay ® Diagrama de temporizacion
Seg. Min.
2 [099.9s 09009 baan— L 0 [N (O O O O
S |(de fabrica) =9m o218 4 6 6
3 Hold || I
9999.9s 9999.9m ) I
8 |oomsoos  oonso.om | oM ‘ =
£ : : t1xa | t2xa t3xa t5xa | t6Xa
& |on59ms59s  |999h 5om | Modelo |
99999s 99999m

©O Modo F5: Intervalo de tiempo
Muestra el tiempo medido de la entrada A encendida.

Intervalo de tiempo(T) =t

Xt: tiempo medido de entrada A ON [seg]
® \/alor y unidad del display ([tLnt] de parametro 2)

\[;?Slgac;e Unidad de Display ® Diagrama de temporizacion
- Entrada A i ;
g =20 — t1 ta: t2 ta t3
999.99s
-% (de fabrica) | 2°9:90M I —
‘g 9999.9s 9999.9m Modelo v ‘ 2 5
§ 99m 59.9s 99h 59.9m
& |9h 59m 59s 999h 59m Xta: tiempo de retorno (arriba de 20ms)
= [99999s 99999m

© Modo F6: Tiempo Diferencial

Muestra el tiempo medido desde la entrada A encendida a la entrada B encendida.
‘Diferencia de tiempo(T) = t(ta a tb)
Xt(ta a th): tiempo medido desde la entrada A encendida a la entrada B encendida [seg]

© Modo F12: Intervalo
Mide y muestra el nimero de pulsos de la entrada A desde la entrada B encendida hasta la siguien te ON.

Intervalo =P x a XP: nimero de pulsos de entrada A, a: valor preescala

® Valor y unidad del display

MP5

® \/alor y unidad del display ([tLnt]de parametro 2) Sensor B Valor dolTUnidad del
:j/izl‘())lra()i,el Unidad del Display ® Diagrama de temporizacion display display ® Diagrama de temporizacion
Seg Min Entrada A Cantidad Entrada A
© > . : . ' (de fabrica) 12345 123 4 123
S |999.99s 999 99m Entrada B = - - Entrada B gy .;F |
& |(de fabrica) : Hold rng P Intervalo |™MM Hold @
5 [99999s  [99999m |Entrada~; RS Pare s pare e e om Entrada e
8 |99m 59.9s 99h 59.9m t2 t3 t4: 15! 6! 7! m 5xa ‘ 4xqa
§ |onsom59s [999n59m | Modelo t1 2 | B3] @ || o Modelo _
99999 99999 Xta: tiempo de retorno (arriba de 20ms)
S m Xta: tiempo de retorno(arriba de 20ms)

©O Modo F7: Ratio Absoluto
Mide y muestra la velocidad relativa, cantidad, velocidad, etc. de entrada B acambio de entrada A en porcentaje(%).
Ratio absoluto = (entrada B / entrada A) x 100%

Ratio absoluto = Frecuenc@ de entrjada B[Hz] x Ba x 100[%]
Frecuencia de salida A[Hz] x Aa I
X Aa: Valor de preescala de entrada A, Ba: valor de preescala de entrada B Medidor 1y Medidor
® Valor y unidad del display J lmLQADT coriente B
Valor del |Unidad del | ® Diagrama de temporizacion
display |display EntradaA—;,—‘—!—\— - MPS Liquidg)
aRba:(l)‘I)uto % ‘ n_
Entrada B m
< >
B
Modelo = Frecuencia de entrada B[Hz] x Ba x 100[%]

Frecuencia de entrada A[Hz] x Aa
XHold: Cuando la sefial Hold esté en ON, el valor de display se mantendra hasta que el ciclo del
displaycambie a hold OFF.
© Modo F8: Error de Ratio
Mide y muestra el ratio relativo de entrada B contra el valor de referencia de la entrada A en
porcentaje(%).

Transportador A

Entrada B-EntradaA

Entrada A
(Frecuencia de entrada B[Hz] x Ba)-
(Frecuencia de entrada A[Hz] x Aa) 100[%]
Frecuencia de entrada A[Hz] x Aa - MP5
X Aa: Valor de preescala de la entrada A, Ba: valor de preescala entrada B

® Valor y unidad del display ® Diagrama de temporizacion

Transportador B

Error de ratio = x 100[%]

Error de ratio =

Valor del |Unidad del EntradaA — 1 -
display display < A >
Error ratio |% I e e
Entrada B ! ]
!
B

XHold: Cuando la sefial Hold esté en ON, el valor de display se mantendra hasta que el ciclo del
display cambie a hold OFF.

© Modo F9: Densidad
Mide y muestra la densidad de radio (%) de la entrada B contra la suma total de la entrada A y entrada B.

Densidad = —EM@93B 45010
Entrada A + Entrada B

Densidad = : Frecuencia de entrada B[Hz] >< Ba Jx 100[%]
(Frecuencia de entrada A[Hz] x Aa) + (Frecuencia de entrada B[Hz] x Ba)

XAa: Valor preescala de entrada A, Ba: Valor preescala de entrada B

® \/alor y unidad de | display t j
Valor del | Unidad del ® Diagrama de temporizacion =)
display display Entrada A m cm‘ag:gg 5 ogdm‘?edrlggrB
Densidad |% A
EntradaB —] L L —
niraca > - Liquid
B MP5

XHold: Cuando la sefial Hold esté en ON, el valor de display se mantendra hasta que el ciclo del
display cambie a hold OFF.
© Modo F10: Error
Mide y muestra el error de la entrada B contra el valor de referencia de la entrada A.
Error = Entrada B - Entrada A
‘ Error = (Frecuencia de entrada B[Hz] x Ba) - (Frecuencia de entrada A[Hz] x Aa) ‘
XAa: Valor de preescala de entrada A, Ba: valor de preescala de entrada B Transportador A

© Modo F13: Acumulacién

Mide y muestra el valor contado de pulsos de la entrada A.
Acumulacion =P x o ® Valor y unidad del display
X P: nimero de pulsos de entrada A, | Valor del display | Unidad del display

a: valor de preescala Acumulacién |Cantidad

® Operacion

@®Cuenta el nimero de pulsos de entrada A ® Diagrama de temporizacion

B o S e Etecon_ A A A A A EAEEREEER
entrada habilitada. Mientras este ntrada A— *
encendido,la cantidad y valor de Entrada B 11213 4 [ 516 1234
display de la entrada A sera retenido, =292 | ;
y mientras esté apagado la entrada  Reinicio ; I
A sera re contado. -

®Cuando la entrada RESET este Modelo 0| 1] 2|3 4 5(6/ 0 112|134

encendida, el valor de conteo
integrado se reiniciara a "0".

© Modo F14: Entrada Individual de Adicién / Substraccion
Muestra el valor de conteo desde los pulsos de entrada A
adicionados y pulsos de entrada B sustraidos. Cuando hay dos
entradas simultdneamente, no cuenta. Sensor Entada B
\Adicién/Substraccidn(entrada individual) = Entrada A x a - Entrada B x a \ Fotoeléctrico \ 3
— Entrada A" (substraccion)
Xa : Valor preescala de entrada A (adicion)
® Valor y unidad del display
Valor del display Unidad del display

Xa =1 valor de display

® Operacion y tabla de tiempo
Pulse of input A is added and pulse of input B is subtracted.

o H

Ao EnradaA | I ME W ME@W

Substraccion Cantidad b ' : ' T

(Entrada individual) Entrada B | m : u
rRemicio -

Modelo 0| 1 | 2 [3]2 0 112 (3|21

Xa=1 Valor de display
© Modo F15: Adicién/Substraccién-Entrada de Fase Diferencial

Cuando la entrada A esta baja, el conteo se adiciona a la entrada de B baja. gnaqa A
Cuando la entrada A esta baja, el conteo es substraido a la entrada de B alta.
Adicién / Substraccién (fase diferencial)

= Detecta la posicion y velocidad usando las fases Ay B de las
salidas de encoder como entrada.

® Valor y unidad del display
Valor del display Unidad del display
Adicién/
Substraccién
(Entrada de fase
diferencial)

® Tabla de tiempo

EntradaAT 5 5 5 5 O
H
En!radaBL E NN EEE EER

REINICIO H -
L i
2 0

Cantidad

Modelo 0

N

2|3|2|1] 0 |1

© Modo F16: Medida de longitud 2
Mide y muestra el nimero de pulsos desde la entrada A hasta que el valor de entrada B alcance el valor de ajuste.
‘Medida de longitud 2 = P x a (hasta que el valor de ajuste de entrada B) ‘

X P: numero de pulsos de entrada A, a: valor de preescala
@ Valor y unidad del display ® Tabla de tiempo(e.g.) Valor de ajuste de entrada B=4

Valor del display |Unidad del display | Entrada A T

Medida de .

longitud 2 Cantidad Entrada B 1

XSila enltrada AylaB estlan . Remicio H
encendidas durante la alimentacion L ; ; ; ;
|n!0|al, no contara y solo contara el Modelo 0112 (3 4 0123 4§5 6%7 0 1 ‘2§3 25
numero del borde ascendente. it

XEl valor de display se renovara Modelo 0 7

dependendo del ciclo del
ajuste[d! S5FPE] del display.
X 1: Cuando el ciclo de ajuste [d/ 5Pt ] del display esté en OFF, mantendra la cantidad de entrada A
hasta que el valor de entrada B alcance el valor de ajuste de la entrada B [Colnb].

© L(Bajo) Modo de Salida [oL/E - L] © B(Bloqueo) Modo de Salida [oLiE - b
gl L gal b
> g LL > g— LL
© HH © ¢ HH
H H
Salida | L salida | GO
LL |_I|: :
GO ==

Salida HH : Valor de display < Valor de ajuste comparativo HH } Salida HH : Valor de display = Valor de ajuste comparativo HH

SalidaH : Valor de display < Valor de ajuste comparativo H : SalidaH : Valor de ajuste comparativo HH > Valor de display =
Salida L : Valor de display < Valor de ajuste comparativo L Valor de ajuste comparativo H
Salida LL : Valor de display < Valor de ajuste comparativo LL } SalidaL : Valor de ajuste comparativo LL < Valor de display <

XLa salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL.

© I(Un pulso) Modo de Salida [oUE -1 ]

Valor de ajuste comparativo L
Salida LL : Valor de display < Valor de ajuste comparativo LL
XLa salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL.

HH
.2 H Salida HH : Valor de display = Comparative setting value HH
% g L : Salida H : Valor de ajuste comparativo HH > Valor de display >
> 2N 1L + Valor de ajuste comparativo H
£ i 03s
8 HH "i Salida L : Valor de ajuste comparativo H > Valor de display =
035 ¢ Valor de ajuste comparativo L
H I - Salida LL : Valor de ajuste comparativo L > Valor de display =
Salida | GO Valor de ajuste comparativo LL
0.3s
L *r % Sin salida GO XEl tiempo de salida de un pulso se fija en 0.3 seg.
wl 0.3s ; X Sin histeresis

© F(Desviacion) Modo de Salida [out - F]

Transmite salidas cuando el ajuste de valor salvado excede la desviacién Ho L.

@ Salvando el ajuste de valor: presione las teclas para salvar como valor de ajuste.

@ Checando valor de ajuste: presione la tecla[A] para checar el valor de ajuste.

® Ajuste de desviacion: Ajusta la desviacion H [PSE. H], y la desviacion L [PSE. L | del parametro de grupo 0,2 con el valor
de ajuste como referencia. (El valor de desviacion de ajuste se guarda mientras esté apagado, hasta que se reinicie.)

@ Rango de ajuste de desviacion: 0.0001 a 99999(el rango de ajuste varia dependiendo del ajuste punto decimal [dot ].)

Salvando valor de ajuste((MODEHA] ) E.g.) Punto decimal[DOT]: 0000.0,

Rango de ajuste: 0.1 a 9999.9

% 2: Cuando seleccine funcion limite de salida
comparativa inicial, no transmite salidas.
% 3: El grafico estad asumiendo que hay un

(limite - alto)}
Desviacion H
Valor de ajuste|
(limite - bajo)]
Desviacion L|_ /"

Encendido 0%’2 : valor de ajuste guardado anteriormente al
IGuardando valorON| : : valor guardado. La posicion de la salida
deajuste  OFF actual puede ser diferente.
oidade « ON %No hay salidas HH, GO, LL.

%La desviacion se puede ajustar a "0" pero la

Salidade  ON L. . . nan
operacion actual sera la misma que h"1".

desviacion H OFF!

(@] Funciones
O Histeresis [H495]
Cerca del valor de ajuste comparativo, la
salida puede encender/apagar frecuente e
inestablemente. Para prevenir esto, el valor de
histéresis se ajusta basado en el valor de ajuste
comparativo.
XA: Valor de histeresis
XEl valor de histéresis se puede ajustar a "0" pero el valor de operacion actual es "1".
© Monitoreo de retraso [LLUAr.d]
Después de encendido, la corriente de inicio de los motores y otras entradas son variables. Esta
funcién permite un control estable al limitar todas las salidas por cierto periodo de tiempo, hasta que
se estabilice. También puede controlar las salidas L, LL hasta que se alcance una salida especifica.
® Funcion para limitar la salida comparativa [F.dEF 4]: Solo aplica para los modos de salida
S(Estandar), B(Bloqueo), F(Desviacion) : limita las salidas L, LL antes de las salidas H 6 HH.
X Las salidas iniciales L, LL no operan, asi que es la salida GO quien opera.
1) Durante el modo de salida S(Estandar) 2) Durante el modo de salida B(Bloqueo)

Valor de ajuste comparativo
H, HH

Valor de ajuste comparativo
L

Al

Salida H, HH — I
Salidal, lL— I

L : | i L ; ; i
Limite de salida comparativa Limite de salida comparativa
supresion de funciéon supresion de funcién
X Después de encender, no hay salidas comparativas iniciales L, LL(E) .
X Cada valor de ajuste de HH, H, LL, L no esta relacionado a su tamario relativo. El valor HH puede ser menor o igual al valor LL.

3) Durante el modo de salida F(Desviacion)

Limite de salida comparativa
> supresion de funcion

.
2 H: : g HS
5% I 5@
sgl L : iosgl L :
ZEN W : - AN :
8 : ; H 8 : ;
e e e el e e e
IS [P ENS S Y
saida| co NN, . g | co NN
(. (N S s I S
i :
H
H

X Después de encender, no hay salida comparativa de ()
desviacion L.

vo

® Valor y unidad del display iP5 [ransportadorB
® Diagrama de temporizacion
valor del |\ 4ad del Display T
Display Entrada A — '
Error Ajuste de usuario END ' A '
EntradaB — L L—
ntrada ! : MP5

g
XHold: Cuando la sefial Hold esté en ON, el valor de display se mantendra hasta que el ciclo del
display cambie a hold OFF.

© Modo F11: Medida de longitud 1

[Medida de longitud = P x

X P: Numero de pulsos de entrada A, a: valor preescala
® Valor y unidad del display

Photoelectric
sensor

) o MP5
Valor del  |Unidad del ® Diagrama de temporizacion
Displ ispl Entrada A
Sy g'sptzyd MeA T2 3456 12 1234
antiaaf
8 |(defabrica) | Entacat NSNS FEN fE————
g2 |mm Entrada ita b |
22 Hod L —
2S5 |cm ; :
= m Modelo ‘ 6Xa ‘ 2Xa 4Xa

Xta, th: tiempo de retorno (arriba de 20ms)

@] Modos de salida [oLE-£]

® | a serie MP5 cuenta con 6 modos de salida. (No hay modo de salida en modelos de indicador).

@ Requerimiento para el ajuste de valor comparativo: (Modo de salida B) LL<L<H<HH, (Modo de salida F) L<H,
(otros modos de salida) operacion individual de salida a pesar

X 1: Histeresis del tamafio o del orden de ajuste de valores comparativos.

© S(Estandar) Modo de Salida [StA~d] | O H(Alto) Modo de salida [aut - H]

:
L : 2, HH
3 I
s 3
ZEN W PooTEL
8 ! 8
HH H HH
H : H
Salida | GO | salida| Li—
L : Lot
LL : GO [

Salida HH : Valor de display = Valor de ajuste comparativo HH 1 Salida HH : Valor de display = Valor de ajuste comparativo HH

SalidaH : Valor de display = Valor de ajuste comparativo H E SalidaH : Valor de display > Valor de ajuste comparativo H
SalidaL  :Valor de display < Valor de ajuste comparativoL. i Salida L  : Valor de display > Valor de ajuste comparativo L
Salida LL : Valor de display < Valor de ajuste comparativo LL  } Salida LL : Valor de display = Valor de ajuste comparativo LL

X La salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL. ! %La salida GO se enciende cuando no hay salidas HH, H, L, LL.

5 "@ Desviacion H XEn el modo de salida F, la funcién de limite de salida compara-
© gE/alor de ajuste tiva es removida en el valor de ajuste (ajuste estandar)
= E Desviacion L X Las desviaciones H y L no estan relacionadas con sus tamafios relativos.
] _ (Valor de desviacion H > Valor de desviacion L,
Salida [H Valor de desviacion H < Valor de desviacion L)
L_ Tiempo de retardo de
., ) ., L monitoreo
® La funcion de temporizador de compensacion de inicio [SEArE] -< /—
ajusta el tiempo de retardo de monitoreo de manera Valor de ajuste -~ NG
. : comparativo 4 H H
que no haya salida durante el tiempor de retardo. i e H H
Salida Sin salida .

O Ajuste de tiempo Auto-cero [ALit oA, AlUtob]

Cuando no hay sefial de entrada durante el tiempo de ajuste auto-cero, el valor del display automaticamente

se ajusta a 0(cero). Por favor ajuste el tiempo de ajuste a manera que sea mas largo que el intérvalo de la

sefial de entrada mas lenta. Si el tiempo de ajuste es muy largo y no hay sefial de entrada, el rango en el que

el valor del display cae a O(zero), y el rango de respuesta de la salida puede ser lento.

© Banco de datos [PtAnE] (Solo para la serie MP5W)

El valor de ajuste comparativo y el valor de preescala se guardan en dos tipos (banco de datos 1, 2)

y se pueden seleccionar abriendo o poniendo en corto circuito las terminales.

® Terminales 3, 5 abiertas: usa el valor del banco de datos @ Terminales 3, 5 en corto circuito: usa el valor del banco de datos 2 bank 2

O Preescala [P5L[H, PSL1Y]

Muestra los valores en las unidades requeridas o mdiltiples especificaciones contando el nimero de, los

pulsos de entrada, después multiplicando el nimero de pulsos de la longitud de pulsos por variables(Xx10y).

Numero de =fxa

revoluciones(rpm) = fx60x(1/ N)
= fx60%(1/4)
= fx60%0.25
=fx15

Xf: El nitmero de pulsos de entrada
por segundo[Hz],
a: Valor de preesc ala
N: Numero de pulsos
por revolucion

MP5

® Ajuste del valor de preescala(a=15)
Ajuste de flotante (X) a 1.5000, y el exponente (Y) como 1 por el valor de preescala (a)=15.

El mismo valor del display se puede obtener con el ajuste de valores X=0.1500 y Y=2. 3/4




(m] Salida de Comunicacion RS485

5-5. Registros miuiltiples de preajuste (Func 10 H)
1) Pregunta (Master)

6-4. Registro de lectura mantenida(Func 03) / Registro de preajuste simp le(Func 06)/

Registro de preajuste miiltiple(Func 16)

® Aplicable para modelos con salida de comunicacion RS485 a través de la salida alterna (MP5Y- 15, . - CEmETesEEtn o 6-4-1. Ajuste del valor comparativo y grupo de revision del valor pico 6-4-4. Grupo de parametros 3
p
MP5\W-[18/9). Favor de referirse a @ Informacién de orden'. piecio] e 8 e EImED | M9 b IReg D dcog‘ad"' kit s error (CRC 16) De De
esclava | (comando) e ceis . el f A . s )
1. Especificones de comunicacién Ao [Baio |t [Baio | ves o [Bao |Ato [Baio [Bajo [Alto No.(Direccion) |Func. |R/W |Parametro Descripcion Rango de ajuste | .0 No.(Direccién) |Func. |R/W |Parametro Descripcion Rango de ajuste |¢. .
Protocolo de comunicacion | Modbus RTU Velocidad de 2400, 4800, 9600 (de fabrica), 1Byte |1Byte [1Byte [1Byte [1Byte |1Byte |1Byte |iByte |1Byte |1Byte |1Byte |1Byte |[1Byte 400001(0000) [l | o,y [Preaiuste | Valor 0299999 99999 400151(0096) Escala Valor de limite alto
Método de conexion RS485 comunicacion 19200, 38400 bps I CRC16 > 400002(0001) i HH comparativo HH 400152(0097) 03/16 |R/W | F5-H |completa de la salida de - q 99999
Aplicacion estandar Conforme con EIA RS485 Tiempo de respuesta de A 2) Respuesta (Slave) 400003(0002) Preai alta transmision PV rango de
- - - — o 5 a 99ms (de fabrica: 20ms; reajuste | Valor X n
Maximo de conexiones 31 unidades (direccion: 1a99) |comunicacion ¢ ) Direccién Funcién Direccion de inicio No. de Registro Comprobacién de error (CRC 16) 400004(0003) 03/16 |RIW | PSEH H comparativo H 0299999 99999 Valor de limite ajuste varia por
Método de sincronizacién | Asincrono Bit de inicio 1-bit (fijo) esclava (comando)  [Alto ‘Bajo Alto ‘Bajo Bajo ‘Alto 400005(0004) Valor 400153(0098) Escala bajo de Ia salida modelq y mxt?do de
Método de conexion 2 hilos half duplex Bit de datos 8-bit (fijo) 1Byte 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 400006(0005) 03/16 |RIW PSE. L |Preajuste L Comparativo L 0 a 99999*" 00000 03/16 |R/W | F5-L completa de transmision operacion. 0
Distancia de comunicacion | Max 800m Bit de paridad Ninguno (de fabrica), Par, Impar | > 200007(0006 400154(0099) baja PVoutput
Bit de paro 1-bit, 2-bit (de fabrica) CRC16 (0006) 1316 |Rw | Pseit E[ealus‘e Valor fvo LL |0 @ 99999 00000 Espediicaciones
2. Configuracién de Sistema 5-6. Excepcion Respuesta - Codigo de error (procesamiento de excepciones) 400008(0007) comparativo _ Pec 0:4-20(mA)
. RS2320 Resistencia de terminacion . Funcion - Comprobacién de eror (CRC 16) 400009(0008) 03116 |RW HPEE |High K Valor pico alto 99999°2 400155(009A) |03/06/16 |R/W AA [mA de sal|§§ 'de 1-0-20(mA) 0
OSEMLF Rsass (1002 1200) " Diecsin | (comando) |CO090de = 400010(0009) T |79 P Ldel valor medido ) gansmison
_ aio o - - — —
© donitro 00K} 400011(000A) | o T aen |Low oeak | VAIOr Picobaio | oo s 400156(009B) |0306/16 |[RAW | Add- |Direccion deDireccionde 1y oq 1
A+ 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 400012(000B) L Oow pea del valor medido|” - unidad comunicacién
»!
0:2480
Convertidor CRC16 ' 400013 a oy
@ A | 50 1[A® | B () Al | B () @ Cuando ocurre un error de comunicacion, el bit mas alto desde el comando(funcién) recibido se establece (1), 400050 03/06/16 | R/W | Reservado 400157(009C) | 030616 |R/W bP5 | Bit Velocidad de ;: ggﬁ: 2
Computadora RS4d5 RSdE5 RSd85 una respuesta del comando es enviada, y el cédigo de excepcion correspondiente es transmitido. %1: En modos de operacién F8, F10, F14, F15, el rango de ajuste es de -19999 a 99999 (009C) 1S POTS€9- | comunicacion 3 19500
.’ ON dispositivo dispositivo dispositivo (1) FUNCION ILEGAL (Codigo de excepcion: 01 H) %2: Valor de medida Max./Min. 4: 35‘1::
#02 #30 : Comando sin apoyo. 6-4-2. Grupo de parametros 1 - —
SAM L7 (2) DIRECCION ILEGAL DE DATOS(Cédigo de excepcion: 02 H) L - . ) De Bit de Bit de paridad de| % 7°7F
. === N ) ) : La direccion de inicio requerida no coincide con la direccion de transmisén del dispositivo. No.(Direccion) |Func. |R/W |Parametro Descripcion Rango de ajuste .. 400158(009D) |03/06/16 |R/W | PrtYd idad I 1 Eubn 0
X Es recomendable usar el convertidor de comunicacion Autonics; SCM-WF48 (Convertidor de Py L i parida comunicacion |,
o ST A ) (3) VALOR DE DATOS ILEGAL(Cddigo de excepcion: 03 H) N ‘o
comunicacién inaldmbrico Wi-Fi/ RS485 USB, se vende por separado), SCM-US48I (Convertidor USB/ : El nimero de datos requeridos no coincide con el nimero de transmisién del dispositivo Modo de operacion 0-Ft a Bit de parode |0: |
RS485, se vende por separado), SCM-38I (Convertidor RS232C/RS485, se vende por separado). : o S ’ 400051(0032) |03/06/16 |R/W rnodE |Mode 1:F2 14:F15 |0 400159(009E) |03/06/16 |R/W SEP |Bit de paro SN - 1
Por favor use un cable de par trenzado, que sea adecuado para comunicacién RS485, SCM-WF48, (4) SLAVE DEVICE FAILURE(Codigo de excepcion: 04 H) de entrada 2:F3 15: F16 ( ) P comunicacion  |1:¢
SCM-US48l y SCM-38l. : El comando requerido no puede procesarse adecuadamente.(CRC) 0 nPrHF Tiempo en | Tiempo en espera
inPnH,
3. Secuencia de control de Comunicacion . . 400052(0033) |0306116 |RW | ¢ n-A |Entrada A 1 nPrAF 400160(009F) |03/06/16 [R/W | 54t |esperade |de respuesta 5 a 99(ms) 20
) N 6. Tabla de direcciones snPan, .
1. La secuencia de comunicacién sigue al protocolo Modbus RTU. K . 2 nPALF respuesta de comunicacion
2. La comunicacion con el sistema host se puede establecer después de 1 segundo. (1,000ms) de 6-1. Estatus de bobina de lectura(Func 01) Tipo de sensor 3 PrPHE 0 Escritura de
suministro de energia. - » . P " , . - ~ -, |Escriturade L 0:d! 5A
3. La autoridad inicial de transmision es retenida por el dispositivo host (PC). Cuando el dispositivo No.(Direccion) Func. |R/W |Parametro Descripcién  |Rango de ajuste Nota 400053(0034) |03/06/16 | R/W { n-b |Entrada B 4:PnPAF 400161(00A0) |03/06/16 |[R/W | [onY comunicacion comunicacién 1 Enf 0
host transmite una solicitud, las Series MP5W/Y mandan una respuesta. 000001(0000) 01 R |HH |salidacomparativa HH 0: OFF / 1: ON 5:PnaPLF habilitar/deshabilitar
8|8 18l 8 000002(0001) |01 |[R |H |Salida comparativa H 0: OFF /1: ON 0:5tArd 0:aFF
g|lg|g|e Sl2g9 || 000003(0002) |01 |R |GO |Saiida comparaiva GO |-ED 9€salida o aee’ oy 1:olt-H l:tolD
8lsl8]%lo 8181890 ! parativ comparativa : : 400054(0035) 030616 |RAW | ok - | TiPOde Modo de salida |2 2UE"L 0 400162(00A1) |03006/16 [RIW | Lol |Blogueo Bloqueo 2:Lal.! 0
Sistema 215255 el5238|5 000004(0003) |01 |R |L |Salida comparativa L 0: OFF /1: ON (0035) oUt-E | lida odo de salida |- " 3 lor?
host 2l15l°e|e Q13122 000005(0004) |01 |R |LL |SalidacomparativaLL 0: OFF /1: ON 40Ut~ 4:tol3
> SioUE-F 400163
R A 5 000006 a 000050 |01 R Reservado a
s £/8], XA: Después de 1 seg. de 400055(0036) | 030616 [RIW | H45 |Histeresis | Valor de Histeresis | 1 a 9999 1 400200 03106/16 \R/W | Reservado
: S| 2| o 5 suministro de energia. 6-2. Estatus de Entrada de Lectura(Func 02) Limite de | Funcion limite 10 FdEFY
i : Slolo B: 38400bps: .1.75 ou o . . . .
1\/|Spesr{/e\}/7\(i g 5|12 % ?gzgobg:- :E:g: 2ms me No.(Direccién)  |Func. |R/W |Parametro Descripcion  |Rango de ajuste Nota 400056(0037) |03/06116 | RIW Ard | salida de salida 1:5EArE 0 %1: Valor de Alto/Bajo de ajuste de salida de transmision PV.
CA B E c | 9600bps : aprox. 4ms 100001(0000) |02 |R REINICIO(HOLD) | Variables de Estado de entrada de REINICIO 400057(0038) | 030616 |RAW | Ak Valor de limite | Vaor deltemporzadorde | ¢ - oq g 00 (varia por modelo y modo de operacion)
*’ = - 4800bps : aprox. 8ms 100002(0001) |02 [R BANCO entrada extemos | Estado de entrada de BANCO deinicio fa compensadidn deniclo Series Modo de operacion Rango de ajuste
XEl maximo tlgmpo de espera para la comunicacion [r 5k ]del 2400bp§ : aprox.16ms 1000032 100050 |02 |R _ |Reservado 400058(0039) |03/16 |R/W AUk oA Auto-cero F1.F2, F7.F9, F11, F12, F13, F16 0299999
grupo de parametros 3 y la respuesta del tiempo B. C: por encima de 20ms 400059(003A) |03/16 |R/W A Tiempo Auto - |4 99999 9999.9 MP5Y F3. F4 F5 F6 0 d d
4. Precauciones para la Comunicacion 6-3. Read Input Registers(Func 04) 400060(0038) [03/16 |RW | _  |Auto-cero |cero MP5W 5 a ajuste de rango de tiempo
1. Un cable de par trenzados (AWG24) se recomienda para comunicacion RS485. Cuando no use un cable No.(Direccién)  |Func.|R/W | Parametro ‘ Descripcion De fabrica Note 400061(003C) |03/16 |R/W ~ B F8, F10, F14, F15 ~1999 a 99999
de par trenzados, por favor asegurese que la longitud de cables A (+) y B (-) sea igual. 3000012300100 (04 |R |Reservado - . Retencién de  |0:oFF
2. Después de conectar el cable de comunicacion, resistencias (100 a 120Q) deben estar unidos a ambos 300101(0064) 04 R Numero de producto H |0 Namero 400062(003D) |03/06/16 | RIW n€ao | Memoria memoria 1:on 0 . . agn
extremos. 01020055 ot IR e de modelo 2000633 s | v | resorrad (m] Programa de manejo del Dispositivo Integral[DAQMaster]
. . TP umero de producto delicad eservado
5. Comando de Comunl_cacmn y Definicion de Bloque 300103(0056 R Version Hardwar p = 400100 DAQMaster es un software de manejo de dispositivo integral para ajuste de parametros y procesos de
5-1. Lea el estado de la bobina (Func 01 H), Lea el estado de entrada (Func 02 H) (0066) ersion Hardware 6-4-3. Grupo de parametros 2 monitoreo. DAQMaster puede descargarlo de nuestro sitio web www.autonics.com.
1) Pregunta (Master) 300104(0067) 04 R Version Software 1 De
Direccion Flncion Direccién de inicio No. de Puntos (no. de datos) | Comprobacién de error (CRC 16) 300105(0068) 04 R Modelo 1 "MP" No.(Direccién) (Func. |R/W |Parametro Descripcion |Rango de ajuste fabrica Modelo Minimum specifications
esclava (comando)  [Alto [Bajo Alto [Bajo Alto [Bajo 3001060069) |04 |R Modelo 2 P 400101(0064) |16031 | RW | oo [B2NCOde [Bancode [0 | . Sistema | Computadora IBM PC compatible con Pentium Il o anteriores
‘1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte |1Byte ‘1Byte | 1Byte 300107(006) |04 |R Modelo 3 T MP5[ V-5, “7 | datos datos 1.2 Operaciones | Windows 98/NT/XP/Vista/7/8/10
- CRC16 . 300108(006B) |04 |R Modelo 4 o MPSW-[ B 0:805340 Memoria | 256MB+
2) Response (Slave) pa (XMPSW- b 1:00000 - - - ——
— 300109(006C) |04 |R Modelo 5 9 400102(0065) [030616 |[RW |  dot |Punto unto 2:00000 0 Disco duro |1GB+ de espacio de disco duro disponible
Direccion Funcion Cuenta de bytes . 5 Comprobacién de error (CRC 16) 300110(006 o 6 ! decimal boaog - .
esclava (comando) | (ro.dedaiosdeby)| D2tOS(BEI0) | Datos ) [Bajo [Alto (006D) 4R Modelo se muestra 3:00000 VGA Resolucion: 1024x768 6 mayor
"o como nnnnn
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 300111(006E) 04 |R Modelo 7 MP5W- . . 4 T Otros RS232C puerto serial (pin 9), puerto USB
300112(006F) (04 |R Modelo 8 " 8) 400103(0066) |0306%6 |RIW | Eiint Unidad de |Unidad de |0:£SEC 0
Rete 300113(0070) 04 R Modelo 9 " ) tiempo tiempo 1.kl n
5-2. Registro de lectura mantenida (Func 03 H), Registro de lectura de entrada (Func 04 H) - 0:99999 999.99s |I| Precauciones de uso
1) Pregunta (Master) 300114(0071) |04 |R Modelo 10 1:99999 9999 9s ) o ) ) .
1. Seguir las especificaciones dentro de 'Precauciones de uso'. De otra manera, puede causar
Direccion Funcion Direccion de inicio No. de Puntos (no. de datos) | Comprobacion de error (CRC 16) 300115(0072) 04 |R  |Reservado 2:99539 99m 59.9s accidentes inesperados.
GEElE) (comando) | Alto [Bajo Alto |Bajo Alto [Bajo 300116(0073) |04 |R |Reservado R q Z ggggg gg 95999m 59s 2. La alimentacion 24VCA, 24-48VCC debera de ser aislada y tener un voltaje/corriente limitado o tipo
1Byte 1Byte 1Byte [ 1Byte 1Byte |[1Byte 1Byte [ 1Byte 300117(0074) |04 |R |Reservado 400104(0067) |0308/16 |RIW | ESEL |Segundo ti:n’;gg e 533935 999 ggsm Clase 2, dispositivo de alimentacion SELV.
I CRC16 > 300118(0075) 04 R Direccion de inicio de estado de bobina | 0000 P 6 959'35 999§_9m 3. Instalar un interruptor de alimentacién o un cortacircuitos en un lugar accesible para conectar o
2) Respuesta (Slave) 300119(0076) 04 |R Cantidad de estado de bobina |0 7:99539 99h 59.9m . '(\jAeSCtOHBCItaI‘ ||aAa|(Iijnta(|:tlon.ll s e o de ali aci6 ir ruido inducti
Direccien  |Funcion | Cuenta de bytes | Datos Datos Datos Comprobadiéndeerror CRC16)| | [300120(0077) |04 |R Estado de salda dreccion deinico. | 0000 8:99959  999h 59m - Mantenerlo aiejado de alias Ineas de vollaje 0 de alimentacian para prevenir ruido Incuctivo.
" " " " En caso de instalar cerca la linea de alimentacion y la sefial de entrada, use un filtro de linea o un
esclava (comando) | (ro.decdusdebye) [Alto  [Bajo |Alto [Bajo |Alto [Bajo |Bajo [Alto " " 9:99999  99999m
300121(0078) 04 R Cantidad de estado de salida |0 i i i i6 i i i
" varistor en la linea de alimentacién y un cable blindado en la linea de sefal de entrada.
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte | 1Byte |1Byte [ 1Byte | 1Byte | 1Byte | 1Byte ———— - - 400105(0068) |03/16 |R/W Preajuste |Valor ) o - .
300122(0079) 04 R Direccid de nicio de registro mantenido | 0000 PSEHH . 0 a 99999 99999 No usar cerca de equipos que generen fuertes fuerzas magnéticas o ruido de alta frecuencia.
‘ ‘ 400106(0069) (03/16 |R/W HH comparativo HH
= CRC16 o 300123(007A) 04 |R Cantidad de registro mantenido | 0 200107(006A) 03116 |RAW 5. Esta unidad se debe de usar en los siguientes ambientes:
5-3. Bobina de Salida (Func 05 H) — PSt H |Preajuste H Valor ) 0 a 99999 99999 @lInteriores (En condiciones de ambiente dentro de las 'Especifcaciones')
1) Pregunta (Master) e TR T 400108(0068) [03/16 [Raw| = " | "M H comparaio |° 2 @Méx. alttud. 2,000m
Direccién Funcién Direccién de bobina Datos forzados Comprobacién de eror (CRC 16) ( ) enicad e regsio o enfaca 400109(006C) |03/16 |R/W PSE L |Preajuste L Valor 0 a 99999 0 ®2 grados de contaminacion
esclava (comando)  [Afto [Bajo Alto [Bajo Bajo [Alto 3001262300200 |04 |R |Reservado 400110(006D) |03/16 |R/W i comparativo L @Categoria de instalacion Il
1Byte 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 1Byte ‘ 1Byte No.(Direccién) Func. |R/W |Parémetro |Descripcién Rango de ajuste fDéirica 400111(006E) [03/16 |R/W PoLLL Preajuste | Valor 0 2 99999*" 0
‘ { 400112(006F) |03/16 |R/W ’ LL comparativo LL H H
F crete ) HH & |Modelo Hii LED 0: OFF 1:on oot 40011350070)) 03/16 |RIW Flotante | FI f; te = Productos principale
2) Respuesta (Slave H |8 |ModeloH LED 0: OFF 1: ON 1-bit - nte otan! )
JRes (Save) e ; ., 301001(03E8) |04 |R |GO |2 |Modelo GO LED 0: OFF 1:ON 2-bit 400114(0071) 03716 [RW | "= | preescala A |preescala a |0-0000 @ 9-9999 6.0000 m Sensores foloclécticos - m Conlroladores de emperalura
Direccion Funcién Direccion de bobina Datos forzados Comprobacién de error (CRC 16) L S E |Modelo L LED 0: OFF 1:ON 3-bit E E 00200 +0a9 m Sensores de fibra éptica  m Transductores de Humedad/Temp.
esclava (comando) | Alto ‘ Bajo Alto ‘ Bajo Bajo ‘Alto LL |Y é Modelo LL LED 0: OFF 1: ON 4-bit 400115(0072) |03/06/16 |R/W | PSL.AY PXponer;teA PXDoner;teA 10 a 19: +(0 ag ) 01 m Sensores para puertas m Controladores de potencia/SSRs
1Byte 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 301002(03E9) ) 200116(0073 03/16 [RIW reescala reescaia ats _( a ) [ ] de Area m Contadores
t CRC16 ™ soooszen) |0 |° 1Y Valor de medida 719999299999 2001 17(007 4) sae TR PSEBH Fotante g lootante 10,0000 9.9999 6.0000  Sensores de proximidad  m Termporizadores
5-4. Ajuste de un solo registro (Func 06 H) 0:00000 3:00000 ( ) p p m Sensores de presion m Medidores para panel
1) Pregunta (Master) 301004(03EB) 04 |R |DOT Punto decimal 1:00000 4:00000 400118(0075) |0306/16 |R/W | PSL6Y Exponente |Exponente |00 a 095 +0a9) 01 m Encoders rotativos m Medidores de pulsos/tacometros .
. - : - — 2:00000 Preescala B |PreescalaB |10 a 19:-(0 a 9) m Conectores/Sockets m Unidades de display Au'onl‘s cofpofaﬁon
Direccion Funcién Direccion de regls?ro Datos preestableclldos %pmbacm de error (CRC 16) 0:999.99s  5: 999.99m 0:0FF 4: 7 W Fuentes de alimentacion conmutada M Controladores para sensores http://lwww.autonics.com
esclava (comando) | Alto [Bajo Alto [Bajo Bajo [Alto 1:9999.9s  6:9999.9m 400119(0076) |oaoarts |RW | 41 5PE Tiempo de |Ciclo de 1:00 5.4 1 m Interruptores de control/Lamparas/Zumbadores N ’ ’
1Byte 1Byte 1Byte ‘ 1Byte 1Byte ‘1Byte 1Byte ‘ 1Byte 301005(03EC) 04 R UNIDAD |Rango de tiempo 2:99m 59.9s 7: 99h 59.9m ( ) ! "~ |muestreo | muestreo 2:05 6:8 m Blogue de terminales y cables m MATRIZ:
« cRG6 | 3:9h 59m 59s 8: 999h 59m 3 m Motores a pasos/Drivers/Controladores de movimiento 18, Bansong-ro 513beon-gil, Haeundae-gu,
4:99999s 9 99999m Modi Paneles Logicos/Gréf Busan, South Korea, 48002
2 Respuesta (Slave) 0-F1 a 4001200077) {03716 IRW |, |Valorde |00 ien |1 a 99999 99999 e Dposton decamps TEL 82.51-510.3297
—— — — - - ” ” : . Colnb | operacion a m Dispositivos de campo : 82-51-519-
Direccion Funcion Direccién de regls?ro Datos preestableclldos %pmbacm de error (CRC 16) 301006(03ED) 04 R MODE Modo operacién ;: Eg 1451 E:]Ig 400121(0078) |03/16 |R/W ajuste INB F16 INB = Dovice Nt ® E-mail: sales@autonics.com
esclava (comando) | Alto \Ba]o Alto \Ba]o Bajo \Alto - - 400122 a m Sist d do laser (Fibra, Coz, Nd:YAG)
Istemas de marcado laser (Fibra, Coz, 3
‘ 1Byte 1Byte 1Byte | 1Byte 1Byte |1Byte ‘1Byte | 1Byte 400150 03/06/16 | R/W |Reservado = Sodadura laser/Sistema do corte DRW160458Al
= CRC16 o % 1: En modos de operacién F8, F10, F14, F15, el rango de ajuste es -19999 a 99999

4/a
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