Machine Translated by Google

Serie TCN

Controlador de temperatura con control PID y pantalla dual
E Caracteristicas

« Consigue la temperatura ideal. controlar con el nuevo desarrollo
Algoritmo de control PID y muestreo de alta velocidad de 100 ms
« Salida de relé incorporada o salida de variador SSR seleccionable
: Permite el control de fase y el control de ciclo con salida de
variador SSR (funcién SSRP)
« Visibilidad notablemente aumentada gracias a la parte de visualizacién amplia
» Mayor comodidad de cableado y mantenimiento.

por tipo de conector (TCN4S- -P) |:|
« Ahorro de espacio de montaje con disefio compacto ®
: Aprox. 38% de tamafio reducido en comparacion con A Lea las "Consideraciones de seguridad”
modelo existente (basado en profundidad) en el manual de instrucciones antes de usarlo. c us

[m] Informacion sobre pedidos

SENSORES

SOFTWARE

todo de cahleado con perno sin marca
Método de conexion del conector 1
Salida de control [ , o ]
1 R Salida de contacto de relé+salida de variador SSR 2
Fuente de 2 24 VCA 50/60 Hz, 24-48 VCC
4 100-240 VCA 50/60 Hz “.
Salida auxiliar |
12 | Salida Alarma1+Alarma2 |
©
s DIN W48xH48mm Fuerza
o,
Tamario o DIN W72xH72mm
h DIN W48xH96mm
| DIN W96xH96mm (Cortadores
Digito [
14 | 9999 (4 digitos) |
Tipo de configuracion [
|CN Tipo de pantalla dual, confi mediante interruptor tactil
Articulo |
1t | Controlador de temperatura | ©
#1: S6lo para el modelo TCN4S. Digital
#2: En el caso del modelo de voltaje CA, el método de salida del variador SSR (control de encendido/apagado estandar, control de ciclo, control de fase) esta disponible para seleccionar. |edorss do penel
[m] Especificaciones
Serie TCN4S [ToNam TCN4H [TonaL Indcadores
i én C, i6 100-240 VCA  50/60 Hz
suministrar Alimentacion CA/CC 24 VCA _ 50/60 Hz, 24-48 VCC
Rango de voltaje permitido 90 a 110% del voltaje nominal Cor
Fuerza I i | 5VA (100-240VCA 50/60Hz)
consumo Potencia CA/CC Max| 5VA (24VAC 50/60Hz), méx. 3W (24-48 VCC) ®
Método de visualizacién LED de 7 segmentos (PV: rojo, SV: verde), otra visualizacién (verde, rojo) Digital
PV (AnchoxAlto) 7.0415,0 mm 7,0x14,6 mm Caracter | 9,5%20,0 mm | 11,0x22,0 mm T
jamaio SV (AnchoxAlto) 5.049.5 mm 6.0x12,0 mm RTD DPmooﬂyéﬁaﬁ@ {P&Bistencia de linea gergli(ida max. 5Q 7,0x14,0 mm
©)
POr cable) Sensor
Tipo de entrada Controladores
Termopar K(CA), J(IG), L(IC), T(CC). R(PR), S(PR)
Mostrar IDT * A temperatura ambiente (23 5 ): (PV0,5% o+1 , seleccione el mas alto) +1 digito o
L L * Fuera del rango de temperatura ambiente: (PV £0,5 % 02 , seleccione el mas alto) +1 digito Traspuesta
precision 1 Par termoeléctrico . s Modo de potencia
Para TCN4S- P hg reque +1 _segun el estandar de precision. < urmindatros
Control Relé 250 VCA 3A,30VCC 3A 1a
produccién RSS 12VCC  +2V 20mA Max. ”
Salida de alarma AL1, AL2 Salida de relé: 250VAC 1A 1a (Grebadorss
Método de control Control ON/OFF, control P, PI, PD, PID
Histéresis 12100 / (0.1a500 / )variable »
Banda proporcional (P) 01a9999 / I
tiempo integral (yo) 0 a 9999 segundos
| Tiempo derivado (D) 0 a 9999 segundos
(w)
Periodo de control (T) 0,5 a 120,0 segundos P et
Reinicio manual 0,0 a 100,0%
Periodo de muestreo 100 ms

1: A@mperatura ambiente (23 5 )
® Termopar R (PR), S (PR), por debajo de 200 : (PV 0,5 % 0%3 , seleccione el mas alto) +1 digito
*® Termopar R (PR), S (PR), superior a200 : (PV $0,5% 02 , seleccione el mas alto) +1 digito
* Termopar L (IC), RTD Cu50Q: (PV +0,5% o +2 , seleccione el mas alto) +1 digito
Fuera del rango de temperatura ambiente
*® Termopar R (PR), S (PR), por debajo de 200 : (PV +1,0 % 0+6 , seleccione el mas alto) +1 digito
® Termopar R (PR), S (PR), superiora200 : (PV 0,5 % o0 +5 , seleccione el mas alto +1 digito
® Termopar L (IC), RTD Cu50Q: (PV £0,5% 0 +3 , seleccione el mas alto) 1 digito

X)
Red de campo
Dispositivos

Para TCN4S- -Ir,bﬁreﬁue +1 seﬁun el estandar de ﬁrecisién.
L]
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Serie TCN

(m] Especificaciones

Serie TCN4S TCN4M TCN4H TCN4L
Resistencia | Alimentacion de CA 2000VAC 50/60Hz durante 1 min (entre el terminal de entrada y el terminal de alimentacion)
dielectrica Alimentacion CA/CC 1.000 VCA 50/60 Hz durante 1 min (entre el terminal de entrada y el terminal de alimentacién)
Vibracion Amplitud de 0,75 mm a una frecuencia de 5 a 55 Hz en cada direccién X, Y, Z durante 2 horas SALIDA:
) Mecanico mas de 5.000.000 de veces, AL1/2: Mas de 5.000.000 de veces SALIDA :
ﬁ;::diie,é Eléctrico mas de 200.000 veces (carga resistiva de 250 VCA 3 A)
AL1/2: més de 300.000 veces (carga resistiva de 250 VCA 1 A)

Resistencia de aislamiento Mas de 100 MQ (a 500 VCC megger) +2 kV

Inmunidad al ruido Fase R, fase S el ruido de onda cuadrada (ancho de pulso: 1 us) mediante el simulador de ruido Aprox. 10 afos

Retencién de memoria (cuando se utiliza el tipo de memoria semiconductora no volatil)
50

% RH, almacenamiento: 35 a 85 % RH Doble

Ambiente |Temperatura ambiente -10 g , almacenamiento: -20 a 60

Humedad ambiente 35 a 85

aislamiento o aislamiento reforzado (marca: , rigidez dieléctric
CA 2 kV, Alimentacion CA/CC 1 kV)

CE M

Aprox. 147 g
(aprox. 100 g)

Tipo de aislamiento re la parte de entrada de medicién y la parte de potencia : Alimentacion

Aprobacion

Aprox. 203 g
(aprox. 133 g)

Aprox. 194 g
(aprox. 124 g)

Aprox. 275 g

Pesa 2 (aprox. 179 g)

2: El peso incluye el embalaje. El peso entre paréntesis es solo para la unidad.  La resistencia

al medio ambiente esta clasificada sin congelacién ni condensacion.

'm] Conexiones

La serie TCN4 tiene salida de control seleccionable; Salida de relé y salida de variador SSR. El tipo de voltaje CA/CC no tiene
Funcion SSRP.

Utilice terminales engarzados o terminales del tamafio especificado a continuacién. (unidad: mm)
l:@a{ l:@jabI . Ntmero de terminal a b c
-
. 1a8 6 Max. 1,7 may. 3.7
<Redondo> <bifurcado> Tgl:lj:‘:t b
un nhin. 3.0 Min. 3.0 ] 9al 11 6a8 Max. 2,1 max. 4.2
<Terminal de engarzado>
bM&x. 5.8 Max. 5.8 12a14 6a8 Max. 1,5 may. 3.5
® TCN4S ® TCN4S{-P
-]
SALIDA ® SALIDAALI: 5 — o[ AL1 FUERA
. 250 VCA
SSR: 12 VCC 250 VCA 1A 1a SALIDA 1
£2V 20 mA ma ? e« & fata
- O+ SALIDA AL2: S SSR:12vCC 2 10@
0+ @ AL2 FUERA
250 VCA 1A 1a 2V 20 mA max- 5 "@ 250 VCA
Relé de salida 4 lata
719 250 VCA 3A 1a B'RTD TC 250 Gg': 512 ﬁ:"da\r E |:|
AD . VCC A 1a 30VCC 3A 1a = - B _
| 6
B
FUENTE: = e 7 130 T
A TC
100-240 VCA = FUENTE: . {Els 141
5VA50/60 , 100-240 VCA s 1T
24 VCA5VA 50/60 SENSOR 5VA 50/60 AO — g000
24-48VCC 3W 24 VCA 5VA 50/60
24-48 VCC 3W
® TCN4M ® TCN4H/L
SALIDA @4*‘ SALIDA AL1 i
SSR: 12 VCC zover P
£2V20  Max(S) e lata .
SALIDA AL2
Relé de salida 250 VCA SALIDAAL1
\ 250 VCA 3A 1a 1a1a B'RTD TC SALIDA B« 2s0veA &
30VCC 3A Ta U SSR: 12 VCC Ao A
= ; 2V20 Ma
-] 20
A = . + = SALIDA AL2
250 VCA * .
FUENTE: El_k 1ata
100-240 VCA + IE‘ o B'RTD TC
2GR SVA 50160 e K
, 250 VCA3A 1
24-48 VCC 3W A @ ! 30 VCC 3A 1: 5 =
FUENTE: = E
1: Fuente de alimentacion 100-240 VCA = a
.l 9 . 5VA50/60
Alimentacion CA: 100-240 VCA 5 VA 50/60 Hz 24 VCA 5VA 50/60 SENSOR
* Alimentacién CA/CC: 24 VCA 5 VA 50/60 Hz, 24-48 VCC 3 W 24-48 VCC 3W
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Pantalla doble, control PID

@] Dimensiones

(unidad: mm)

® TCN4S @® TCN4S- _FD SENSORES

[l48 6 64,5 [48 6 — 56 11.5,

CONTROLADORES

=
1l
=
1

SOFTWARE

® TCN4M
[J72 6 64,5 6 64,5
[ - > g )
ey |
3 i Y
= —m —= - —n — ——
1 ==
—=n = —= g
= —= — W, =D — —=
I 1 [0)
= = == Temperatura
I © —n —— —=— [
———— e 1 Pl o T e |
— — 8] -
K g = == "
| = = = g — — = ssR
=== g — ==
= ——]
svechs 1 v || L
©

il ==
= ==_

Fuerza
Controladores

Contadores

@ TCN4L @ Recorte del panel A
 —
. [196 _ \
w)
w
C
ndicadores
Tamafio
B c D @
Serie Convertidores
TCN4S Min. 65|min. 65 45 0, tasos |
TCN4M min. 94 min. 90 68 07 o 68 07 (R)
HODE & Digha
E TCN4H min. 65(min. 115 45 (,6 " 9208 uvi«mug visuaizacion
At TCN4L min. 115 min. 115 92[0,8 0 9208
©)
Sensor
® Soporte Controladores
® Serie TCN4S 31 ® Serie TCN4M, TCN4H, TCNAL O
[l48.6 20 Modo de potencia
) Suministos
45 S - ©

Y (t6)
= — Grabadoras
'} ’_Q N

4

w)

1S

2,06

Y
15 -2 2

n

55 21, ﬁ v

=

56
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Serie TCN

[m] Dimensiones

(unidad: mm)
@ Cubierta de terminales (se vende por separado)
® RSA - TAPA (48x48mm) ® RMA -CUBIERTA ® CUBIERTA RHA @ CUBIERTA RLA
(72x72mm) (48x96mm) (96x96mm)
[148.4 70 3 I‘iﬂ .. |¢.1 ,1.3
S = o w n ur A q Lz ur L} 7
2
s, - ]
= i 5 2 2
I L3 |
ol DOWN = v
9.8

[Bn” 81| H il

1. Visualizacion del valor actual (PV) (rojo)
* Modo RUN: Visualizacion del valor medido actualmente (PV).

® Modo de configuracién de parametros: visualizacién de parametros.

2. Visualizacion del valor de configuracion (SV) (verde)

* Modo RUN: visualizacién del valor de temperatura de configuracion (SV).

8 ® Modo de configuracion de parametros: visualizacion del valor de configuracion de parametros.
2 3. Indicador de visualizacion de salida de control/alarma
7 * OUT: Se enciende cuando la salida de control esta en ON.

Durante el tipo de salida del variador SSR en control de CICLO/FASE, este indicador se enciende

cuando MV supera el 3,0%. (solo tipo de voltaje CA)

® AL1/AL2: Se pone en ON cuando la salida de alarma esta en ON.
4. Indicador de sintonizacion automatica: El indicador AT parpadea cada 1 segundo durante la sintonizacion automatica en

5. funcionamiento. Tecla: Se utiliza al ingresar al grupo de configuracién de pardmetros, regresar al modo RUN, mover pardmetros y guardar.

valores de configuracion.
6. Ajuste: Se utiliza al ingresar al modo de cambio de valor establecido, movimiento de digitos y digitos arriba/abajo.

7. Tecla de entrada digital: Presione las as @Jrante 3 segundos para operar la funcién configurada (RUN/STOP, reinicio de salida de alarma, sintonizacién

automatica) en la tecla de entrada digital [DI-K].

8. Indicador de unidad de temperatura ( / ) : Muestra la unidad de temperatura actual.

lil Configuracién SV Puede

configurar la temperatura a controlar con las teclas. s s

El rango de configuracion esta entre el valor limite inferior de SV [L-SV] y el valor limite superior de SV [H-SV].

Ej.) En caso de cambiar la temperatura establecida de 210°C a 250°C

modo RUN

Presione cualquier tecla entre

Modo de configuracion SV

Completa la configuracion de SV

o

L

Cambiar SV

por

! llaves
>

Compruebe SV ,

Iil Restablecer parametros Restablece

todos los parametros a los valores predeterminados de fabrica. Mantenga presidgia@clas + + frontales durante 5 segundos para ingresar al parametro de reinicio de parametros [INIT].
Seleccione 'Si' y todos los parametros se restableceran a los valores predeterminados de fabrica. Seleccione 'NO' y se mantendran los ajustes anteriores. Si configura el bloqueo de

parémetros [LOC] o procesa el ajuste automatico, el restablecimiento de parametros no esta disponible.
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Pantalla doble, control PID

[m] Grupo de parametros

SENSORES

| Modo correr

CONTROLADORES

2 segundos 4 seg

Presione cualquier tecla entre

 J
ajuste SV Grupo de parametros 1 Grupo de parametros 2

Aporte Temperatura Aporte Aporte
sensor unidad correccion filtro digital

— EN-T | —| unipap [— | IN-B |— [ MAVF |

Operacion de salida Valor de Valor de
Tipo de control de control limite alto de SV limite inferior de SV
| c-MD |<—| awewoo |« [ H-SV [+ | L-sv | w
L)
Fuerza
Salida de control Salida de unidad SSR Control alarma AL1 (Contoisdores
tipo Meétodo 1 modo de operacion
AFUERA > SSrM > t > AL-1 \
: H H : Contadores
Deteccion de LBA LBBA Salida de alarma alarma AL2
banda tiempo de seguimiento histéresis modo de operacion ©
| H H Digital
<—{ LBaT i< { AHYS i< [AL2 |

Indicadores

Salida de control
Digital VM en caso de Parametro

Q@
clave de entrada error de interrupcion de entrada cerrar Convertidores

| DK | —| EtMv |—[ LoOC |

(R)
Digital

Unidades do visualizacién

(s)
Sensor
Controladores

3 seg 0]

Traspuesta
Modo de potencia

Suministros
Presione tecla durante 3 segundos en cualquier grupo de configuracion, guarda el valor establecido y regresa al modo RUN.

(Presione tecla una vez en la configuracién SV, vuelve al modo RUN). g“,l.mw,
Si no se ingresa ninguna tecla durante 30 segundos, regresa al modo RUN automaticamente y el valor establecido del parametro no se guarda.

Prensa tecla nuevamente dentro de 1 segundo después de regresar al modo RUN, avanza desde el primer parametro del grupo de configuracion anterior. v

HMI
Prensa para pasar al siguiente parametro.

B..no,s'ible que este parametro no se muestre dependiendo de la configuracion de otros parametros.

(w)
Establezca el parametro en el orden 'Grupo de para 0s 2 — Grupo de para os 1 — Configuracion del valor establecido' considerando la relacion de los parametros de cada configuracion. Pane
grupo.
1: No se muestra para el modelo de alimentaciéon CA/CC (TCN4 -22R). ’—‘

Red de campo
Dispositivos

Autonics o1
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Serie TCN

[m] Grupo de parametros 1

1: .eslone cualquier tecla entre ,  2:
Después de verificar o cambiar el valor de configuracion en cada parametro, presione clave para guardar
y pasar a la siguiente configuracion de parametro.  3:
Se muestra cuando el parametro de tipo de control [C-MD] del grupo de parametros 2 esta configurado como PID.  Presione la tecla

PAR1 durante 3 Se

para regresar al modo RUN en cualquier parametro.  Es posible que este

3 seg

2 segundos.

trg no se muestre dependiendo de la configuracién de otros parametros.

Temperatura de alarma AL1
Rango de configuracion: Alarma de desviacion (-FS a FS), alarma de valor absoluto (rango de temperatura)  En caso de que se

muestre el modo de operacion de alarma [AL-1] del grupo de parametros 2 es AM)_/SBa /BA. u U‘ No

Rango de configuracion: Alarma de desviacion (-FS a FS), alarma de valor absoluto (rango de temperatura)  En caso de que se

muestre el modo de operacion de alarma [AL-2] del grupo de parémetros 2 es AM)_/SBa /BA. [} [], No

APAGADO EN | Elindicador AT frontal parpadea durante la operacion de sintonizacién automatica.

Rango de configuracion: 0,12999,9 /

Rango de configuracion: 0 a 9999 segundos

La operacion integral esta desactivada cuando el valor establecido es "0".

Rango de configuracion: 0 a 9999 segundos

La operacion derivada esta desactivada cuando el valor establecido es "0".

Rango de configuracion: 0,0 a 100,0%

Se muestra en control P, PD.

Rango de
* configuracion KCaH, JicH, LicH, TCcH, RPR, SRP, DPtH, CUsH: 1a100 / KCalL, JicL, LlcL,
* TCcl, DPtL, CUsL: 0,1250,0 /

Se muestra cuando el tipo de control [C-MD] del grupo de parametros 2 esta configurado en ONOF.

1: .esiune cualquier tecla entre ,  2:

Después de verificar o cambiar el valor de configuracion en cada parametro, presione clave para guardar

y pasar a la siguiente configuracién de parametro.  3:
Se muestra cuando el parametro de tipo de control [C-MD] del grupo de parametros 2 esta configurado como PID.  Presione la tecla
durante 3 seara regresar al modo RUN en cualquier parametro.  Es posible que este

pardmetrq no se muestre dependiendo de la configuracion de otros parametros.

Rango de configuracién: Consulte'  Sensor de entrada y

Sensor de entrada rango de temperatura’.

— [ent B {Kkcan <Eh[kcal

parametros SV, IN-B, H-SV, L-SV, AL1, AL2, LBaT, LBaB, AHYS.
2

Unidad de temperatura

Si se cambia el sensor de entrada, se inicializan los valores de los

7F | Si se cambia la unidad de temperatura, se inicializan los valores de los parametros SV, IN-B, H-SV, L-SV, AL1, AL2,

LBaT, LBaB, AHYS.

Rango de
* configuracion KCaH, JIcH, LicH, TCcH, RPR, SRP, DPtH, CUsH: -999 2999 / KCal, JicL, LlcL,
* TCcl, DPtL, CUsL:-199,92999,9 /

Filtro digital de entrada

Rango de configuracion: 0,1 a 120,0 segundos
MAVE s .
Establezca el tiempo del filtro digital de entrada para el control afectado del valor de entrada promedio y muestre el valor.
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Pantalla doble, control PID

v

Valor de limite inferior de SV L . . .
Rango de configuracion: Dentro del rango de temperatura nominal por sensor de entrada [L-SV < (H-SV-1 digito)] Al cambiar el
valor limite bajo de SV, si SV<L-SV, SV se inicializa como L-SV.  En caso de cambiar el tipo de sensor de

. At P vy SENSORES
entrada [IN-T], cambia automaticamente como minimo. valor del sensor de entrada modificado.

Valor de limite alto de SV . . N .
Rango de configuracion: Dentro del rango de temperatura nominal por sensor de entrada [H-SV 2 (L-SV+1 digito)] Al cambiar el

CONTROLADORES

valor limite alto de SV, si SV>H-SV, SV se inicializa como H-SV.  En caso de cambiar el tipo de sensor de entrada
[IN-T], cambia automaticamente como méx. valor del sensor de entrada modificado.

Operacion de salida de control

Al cambiar la operacion de salida de control, se inicializa ErMV.

SOFTWARE

Al cambiar el tipo de control, se inicializa ErMV (la salida de control MV se

por debajo del 100%) y DI-T se apaga automaticamente.

Controladores

Se muestra al seleccionar la salida de control [OUT] como SSR.

[PHAS |

No se muestra para el modelo de alimentacién CA/CC (TCN4 -22R). O
®)
SSR

Rango de i ion: 0,52 120,0 s En el

()
caso de la salida de relé [RLY] de la salida de control [OUT], se configura en 20,0 s. En el caso de la salida ;:::admes

del variador SSR [SSR] de eso, se configuraen 2,0 s T no se muestra cuando el
método de salida del variador SSR [SSrM] esta configurado como CYCL, PHAS.

Modo de funcionamiento de alarma AL1 Contadores

S
AL-1 B

()
Digital
Medidores de panel

A

Modo de funcionamiento de alarma AL2

AL-2

\;v“mci\durca
Para obtener mas detalles, consulte 'ABrma’ en Funciol®5. Negro:
Parpadea, Gris: Fijo Al cambiar el modo (@
Convertidores
A de operacién de alarma AL1,AL2, se inicializan los valores de temperatura de alarma AL1,AL2.
Histéresis de salida de alarma
Consulte ‘His@esis de salida de alarma’ en Funciones. MBHYS no se ®R)
Digital
muestra cuando el modo de operacion de alarma AL1, AL2 [AL-1, AL-2] esta configurado como AM)_, SBa Unidades de visualizacitn
[, LBa. []
L. )
Rango de configuracion: 0 a 9999 Sensor
Controladores
segundos  Se establece '0', la funcién de alarma de rotura de
bucle esta desactivada.  LBaT se muestra cuando el modo de operacion de alarma AL1, AL2 [AL-1, AL-2] esta configurado como LBa. ©
Traspuesta
Modo de potencia
Rango de configuracion: 0 a 999 (0,0 a 999,9) / '0" esta Suministros
configurado, la funcién de alarma de rotura de bucle esta
desactivada. LBaB se muestra cuando el modo de operacion de alarma AL1, AL2 [AL-1, AL-2] esta configurado (ta)
como LBay LBdTho es '0". (Grebadorzs
Presionetecl@* durante 3 segundos y ejecutara la funcion
Tecla de entrada digital )
gonﬂguradav Para obtener mas informacion, consulte Tecla de HMI
@ entrada digital en Funciones.@ Cuando el tipo
de control [C-MD] es ONOF, no se muestra AT.
w)

Salida de control MV en caso de error

de interrupcion de entrada Rango de configuracion: 0,0 a 100,0%

Solo se muestra 0,0, 100% cuando el tipo de control [C-MD] esta configurado como ONOF. Al cambiar el ggd de campo
control PID al control ON/OFF, si MV esta por debajo de 100,0%, se inicializa como 0,0%.

Dispositivos

LOC1: Bloquea el grupo de parametros 2 LOC2:

Bl d amet
logueo de parametros . Bloquea el grupo de parametros 1, 2 LOC3: Bloquea

LOC APAGADO |<_’| LOCA1 Lp%l I‘-’l LOC3 I el grupo de parametros 1, 2y la configuracién SV Los valores de
4

configuracién de parametros atin se pueden verificar cuando se

establece el bloqueo de parametros.
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Serie TCN

(m] Sensor de entrada y rango de temperatura

Sensor de entrada Mostrar Rango de temperatura () Rango de temperatura ()
KCaH -50 a 1200 -58 a 2192
K(CA) KCal -50,0 a 999,9 -58,0 a2 999,9
jich -30 a 800 -22 a 1472
Jeh JiICL -30,0 a 800,0 -22,0 2 999,9
LICH -40 a 800 -40 a 1472
Par termoeléctrico L(CI) LIC 40,0 2 8000 402 999.9
TCCH -50 a 400 -58 a 752
(o) TCcl -50,0 a 400,0 -58,0 a 752,0
R(PR) R.P.R. 0a 1700 32 a 3092
S(PR) PR 0a 1700 32 a 3092
DPtH -100 a 400 -148 a 752
DPt100Q
oT DPtL -100,0 a 400,0 -148,0 2 752,0
Cu500 CUSH -50 a 200 -58 a 392
CUsL -50,0 a 200,0 -58,0 2 392,0

E Predeterminado de fabrica
® ajuste SV

Parametro Predeterminado de fabrica

- 0

@ Grupo de parametros 1

Parametro Parametro predetermjnado de fabrica Parametro predetermjnado de fabrica Parametro predetermjnado de fabrica Predeterminado de fébrica
AL1 1250 EN APAGADO | 0000 DESCANSAR 05)0
AL2 1250 01)0 D 0000 HYS 002

® Grupo de parametros 2

Parametro Parametro predetermjnado de fabrica Parametro predetermjnado de fabrica Parametro predeternjinado de fabrica Predeterminado de fabrica
ENT KCaH H-SV 1200 t 02)0 LBaB 0002
UNIDAD ?C AMENUDO CALOR AL-1 AMIA DI-K DETENER
EN-B 0000 C-MD PID LA-2 Soy@A ErMV 00)0
MAVF 00)1 AFUERA RLY AHYS 001 LOC APAGADO
L-SV -050 SSrM ESTND LBaT 0000
Los modelos de voltaje CA/CC no tienen el método de salida del variador SSR [SSrM]. En caso de salida de control [OUT], si se configura como SSR , @l

solo admite salida ON/OFF.

(m] Montaje
® Serie TCN4S (48x48 mm) @ Otras series

Monte el producto en el panel, fije el soporte con

empujando con herramientas como se muestra arriba.
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(m] Funciones
© Alarma [AL-1 / AL-2]

@ Operacion de alarma

Configure tanto el funcionamiento de la alarma como la opcion de alarma combinandolas.

Las salidas de alarma son dos y cada una opera individualmente.

SOY'A
Operacwén:_ L Opcién

de alarma de alarma

Cuando la temperatura actual esta fuera del rango de alarma, la alarma se borra automaticamente. Si

la opcion de alarma es bloqueo de alarma o bloqueo de alarma y secuencia de espera 1/2, presione la tecla

de entrada digital ( + 3 segundos, tecla de entrada digital [[}] @rupo de parametros 2

configurada como AIRE), o apague la alimentacion y enciéndala. para borrar la alarma.

SENSORES

Nombre del modo Operacion de alarma Descripcion
SOY)_- - Sin salida de alarma
Aercho0 Y H ?N APAGADGH EN@ND\DO
Alarma de A A A Si la desviacién entre PV y SV como limite alto es mayor que el valor SOFTWARE
iSOY!] | timite alto de PV PV de desviacion de ira, la salida de alarma estara
desviacion VS 100 110 90 VS 100 activada.
Desviacion alta: Establecer como 10 D alta: Establecer como -10
EN Y excoo cvceoo ngracioo
Alarma de Q . . é Si la desviacion entre PV'y SV como limite bajo es mayor que el valor
sov@[_| | limite bajo PV PV establecido de desviacion de temperatura, la salida de alarma estara
de desviacion 90 VS 100 VS 100 110 activada.
Desviacion inferior: Establecer como 10 Desviacién inferior: Establecer como -10
[0]
Temperatura
APACADO v H EN Controladores
Alarma de A /A Sila desviacién entre PV y SV como limite alto/bajo es mayor que el valor
SOY#_| | timite altofbajo de PV PV establecido de desviacion de temperatura, la salida de alarma estara activada.
desviacion 90 VS 100 110 e
Desviacién alta/inferior: Establecer como 10
seacaoo vH EN S
Alarma inversa ‘ é Si la desviacién entre PV y SV como limite alto/bajo es mayor que el valor C:::adws
AMS$ [] | de limite altorbajo PV de desviacion de ira, la salida de alarma se desactivara.
de desviacion VS 100 110
Desviacion alta/inferior: Establecer como 10 Contadores
APAGADRH EN4END\DO APAGADO v H EN
Alarma de A A A A .
Si PV es mayor que el valor absoluto, la salida estara Temparizadore
SOY%_] | limite superior PV By
90 VS 100 i
de valor absoluto VS 100 110 activada.
Alarma de valor absoluto: Alarma de valor absoluto:
Establecer como 90 Establecer como 110 .
- Medidores de panel
v APAGADO ENCENTID0 HGPAGADO
poma e A A A A
Si PV es inferior al valor absoluto, la salida estara activada.
soy A [] | limite inferior PV PV Indicadores
90 VS 100 VS 100 110
de valor absoluto
Alarma de valor absoluto: Alarma de valor absoluto:
Establecer como 90 Establecer como 110 Q)
C
Alarma e rdtura del sensor SBa - Estara ENCENDIDO cuando detecte la desconexion del sensor.
LBa AIJEE e rotura de bucle - Estara ENCENDIDO cuando detecte una interrupcion del bucle. R)
Digital
H: Histéresis de salida de alarma [AHYS] Unidades de visualizacién
@® Opcion de alarma
)
Modo Nombre Descripcion Si jSensor
c
AM .@arma eptandar se trata de una condicion de alarma, la salida de alarma esta activada. Si se trata de una condicion de alarma clara, la salida de alarma esta desactivada.
AM B Pstillo df alarma Si se trata de una condicién de alarma, la salida de alarma est4 activada y mantiene el estado activada. %’aspues‘a
Modo de potencia
La primera condicién de alarma se ignora y, a partir de la segunda condicién de alarma, se activa la alarma estandar. Suministos
AM t Secuencia de espera 1 Cuando se suministfa energia y hay una condicién de alarma, esta primera condicion de alarma se ignora y, a partir de la segunda condicion de alarma, se activa la alarma estandar.
()
Bloqueo de alarma y Si se trata de una condicion de alarma, opera tanto el bloqueo de alarma como la secuencia de espera. Cuando se suministra energia y hay una condicion de Grabadoras
soy alarma, esta primera condicion de alarma se ignora y, a partir de la segunda condicién de alarma, se activa el blogueo de alarma.
secuencia de espera 1
La primera condicién de alarma se ignora y, a partir de la segunda condicion de alarma, se activa la alarma estandar. %‘
AM .cuenci h de espera 2 Cuando se vuelve a faplicar la secuencia de espera y si es una condicion de alarma, la salida de alarma no se activa.
Después de borrar la condicién de alarma, se activa la alarma estandar.
El funcionamiento basico es el mismo que el del bloqueo de alarma y la secuencia de espera 1. Funciona no solo con el encendido/apagado, sino también con el W)
SOYF Blogueo de alarma y valor de configuracién de la alarma o cambiando la opcion de alarma. Cuando se vuelve a aplicar la secuencia de espera y si es una condicion de alarma, la
secuencia de espera 2 salida de alarma no se activa.
Después de borrar la condicion de alarma, se activa el bloqueo de alarma.
X)
Condicion de la ia de espera para la ia de espera 1, bloqueo de alarma y secuencia de espera 1: Encendido ;Z::ST:'S“”"

Condicién de la secuencia de espera reaplicada para la secuencia de espera 2, bloqueo de alarma y secuencia de espera 2: Encendido, cambio de

AL2] o operacion de alarma [AL-1, AL-2], cambio del modo STOP a Modo correr.

(© Alarma de rotura del sensor La

de alarma [AL1,

funcion que activa la salida de alarma cuando el sensor no esta conectado o cuando se detecta la desconexién del sensor durante el control de

temperatura. Puede comprobar si el sensor esta conectado con el zumbador u otras unidades mediante el contacto de salida de alarma. Se puede

seleccionar entre alarma estandar [SBaA] o bloqueo de alarma [SBaB].
. _______________________________________________________________________________________________________________________|]
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© Alarma de rotura de bucle (LBA)

Comprueba el circuito de control y emite una alarma por cambio de temperatura del sujeto. Para control de calefaccion (control de refrigeracion),
cuando la salida de control MV es 100 % (0 % para control de refrigeracion) y PV no aumenta por encima de la banda de detecciéon LBA [LBaB]
durante el tiempo de monitoreo de LBA [LBaT], o cuando la salida de control MV es 0 % (100% para control de enfriamiento) y PV no disminuye por
debajo de la banda de deteccion LBA [LBaB] durante el tiempo de monitoreo LBA [LBaT], la salida de alarma se activa.

A Tiempo LBBA tiempo Tiempo Tiempo
Temperatura de seguimiento de LBA 1 1 de monitoreo del LBA tietpo de monitoreo ! 1 de seguimiento de LBA ! de seguimiento de LBA 1
4 tote o L Ak A
< B * < o < &
) | \
sv yaN

Banda de

\
-
J
|
y deteccion LBA

Salida de Banda de

deteccion LBA

control

VM
BTV

\ Vinvalido 1

\ 4

LBA LBA

\/\1 o
= Tiempo

100%

! invalido
—y
1 L} 1
1 1 ! I 1
] 1 1 L; 1
0% ! ! 4 | |
Alarma de ! ! 1
1 i 1

i i
rotura de bucle (LBA) -

Inicie el control en Cuando la salida de control MV es 0% y PV no disminuye por debajo de la banda de deteccién LBA [LBaB] durante el tiempo de

monitoreo LBA [LBaT]

a El estado del cambio de la salida de control MV (se restablece el tiempo de monitoreo LBA).

a Cuando la salida de control MV es 0% y PV no disminuye por debajo de la banda de deteccién LBA [LBaB] durante el tiempo de monitoreo LBA
[LBa], la alarma de rotura de bucle (LBA) se activa después del tiempo de monitoreo LBA.

a La salida de control MV es 0 % y la alarma de rotura de bucle (LBA) se activa y se mantiene activada.

a El estado del cambio de la salida de control MV (se restablece el tiempo de monitoreo LBA).

a Cuando la salida de control MV es 100 % y PV no aumenta mas que la banda de deteccién LBA [LBaT] durante el tiempo de monitoreo LBA
[LBaT], la alarma de rotura de bucle (LBA) se activa después del tiempo de monitoreo LBA.

a Cuando la salida de control MV es 100% y PV aumenta por encima de la banda de deteccion LBA [LBaB] durante el tiempo de monitoreo LBA
[LBaT], la alarma de rotura de bucle (LBA) se apaga después del tiempo de monitoreo LBA.

a El estado del cambio de la salida de control MV (se restablece el tiempo de monitoreo LBA).

Al ejecutar el ajuste automatico, la banda de deteccién de LBA [LBaB] y el tiempo de monitoreo de LBA se configuran automaticamente segun el valor
de ajuste automatico. Cuando la operacion de alarma AL1, AL2 [AL-1, AL-2] se configura como alarma de rotura de bucle (LB,@[LBa ], se muestra
el parametro de banda de deteccion de LBA [LBaB] y tiempo de monitoreo de LBA [LBaT].

©) Funcion de salida del variador SSR (funcion SSRP) [SSrM]

« La funcién SSRP se puede seleccionar entre control de encendido/apagado estandar, control de ciclo y control de fase mediante el uso de un variador SSR estandar.
produccion.

« Lograr un control de temperatura rentable y de alta precision como salida lineal (control de ciclo y control de fase). « Seleccione uno de

los parametros de control ON/OFF estandar [STND], control de ciclo [CYCL], control de fase [PHAS] en el parametro [SSrM] del grupo de

parametros 2. Para control de ciclo, conecte el SSR de encendido cruzado por cero o el encendido aleatorio. RSS. Para control de fase,
conecte el SSR de encendido aleatorio.

Controlador de temperatura
(Serie TCN4)

Médulo SSR

Salida de unidad SSR
(12 vce) -

S R ——
Fuerza
100-240 VCA
50/60Hz L

Al seleccionar el modo de control de fase o ciclo, la fuente de alimentacién para la carga y el controlador de temperatura deben ser las mismas.

En caso de seleccionar el tipo de control PID y los modos de salida de control de fase [PHAS] / ciclo [CYCL], el ciclo de control [T] no es
permitido establecer.

Para el modelo de alimentacién CAICC (TCN4 -22R), este parametro no se muestra y solo esta disponible el control estandar por relé
o RSS.
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® Modo de control ON/OFF estandar [STNIB]ad

Un modo para controlar la carga de la misma manera que el tipo de salida de CA. ‘ﬁ
SENSORES

relé.

(ON: nivel de salida 100%, OFF: nivel de salida 0%) AFUERA

EN APAGADO EN APAGADO

CONTROLADORES

® Modo de control de ciclo [GNGL]

Un modo para controlar la carga repitiendo la salida ON/OFF segun la tasa de salida

dentro del ciclo de configuracion.

Habiendo mejorado la funcién de ruido ON/OFF por tipo Zero Cross.

AFUERA
50ciclo 50ciclo SOFTWARE
50% 80%
@ Modo de control de fase [PHAS) FE R o
Un modo para controlar la carga controlando la fase dentro del medio ciclo de CA. EI CA. E.‘ "I }\
control en serie est4 disponible. (i (e
Para este modo se debe utilizar el tipo de encendido RANDOM SSR. AFUERA i E"/ I I]|
b

©) Sintonizacién automatigde © Histéresis [HYS] - Eif 50

[AT] « La sintonizacion automatica mide las caracteristicas térmicas de control ON/OFF, ajuste entre ON y OFF "
del sujeto de control y la tasa de respuesta térmica y luego intervalos como histéresis. (Cuando el tipo de control [C-MD] esta configurado como SR
determina la constante de tiempo PID necesaria. (Cuando el tipo ONOF, se muestra). « Si la histéresis
de control [C-MD] estéa configurado como PID, se muestra). « Si ©

es demasiado pequefia, puede causar fluctuaciones en la salida de control Fuerza

Controladores

se produce un error [OPEN] durante la sintonizaciéon automatica,
detiene esta operacion automaticamente.

(despegue, vibracion) debido a ruido externo, etc.

Operacion de calefaccion

Contadores

« Para detener la sintonizacion automatica, cambie el ajuste a APAGADO. (Mantiene los A
Salida de EN APAGADO
valores P, |, D antes del ajuste automatico). control
Histéresis ;‘ I
© Correccion de entrada [IN-B] m -k s
>

El controlador en si no tiene errores, pero puede haber un error en el sensor de AVS 0
temperatura de entrada externo. e obres de panel

©) Restablecimiento manualffREBT]
Por ejemplo, si la temperatura real es 80  pero el controlador muestra 78

configure el valor de correccion de entrada [IN-B] como 002 y el controlador Al seleccionar el modo de control P/PD, existe cierta diferencia de temperatura -
incluso después de que PV alcance el estado estable porque el tiempo de Indicadores

mostrara 80 . Como resultado

subida y bajada del calentador es inconsistente debido a las caracteristicas térmicas de

de la correccion de entrada, si el valor de temperatura actual (PV) esta por encima . . " .
los objetos controlados, como la capacidad calorifica y la capacidad del calentador. @
de cada rango de temperatura del sensor de entrada, muestra HHHH o LLLL. § X » B . Convertidores
Esta diferencia de temperatura se llama compensacion y la funcion de reinicio manual

[REST] es para establecer/corregir la compensacion.
(R)

© Filtro digital de entrada [MAVF{; H 1o fF bow
. ) X . o ~ « Cuando PV y SV son iguales, el valor de reinicio es 50,0%. Después de que el control
Si la temperatura actual (PV) fluctia repetidamente debido al cambio rapido de la sefial esté estable, PV es inferior a SV, el valor de reinicio es superior al 50,0 % o PV es N

de entrada, se refleja en MV y es imposible un control estable. Por lo tanto, la funcién de Sensor

superior a SV, el valor de reinicio es inferior al 50,0 %. Confroladores
filtro digital estabiliza el valor de temperatura actual. « Por ejemplo, configure el valor del

filtro digital de entrada en ®
« Restablecimiento manual [REST] por resultado del control Traspuesta
0,4 segundos y aplica el filtro digital a los valores de entrada durante 0,4 segundos y Modo de potencia

Suministros

. . Establecer por debajo de 50,0
muestra estos valores. La temperatura actual puede ser diferente segun el valor

como valor de reinicio

(ta)
Compensar Grabadoras
SV b Y
Y

Compensar

v)
Establecer mas de 50,0 HMI

como valor de reinicio

de entrada real.

©) Limite alto/bajo de SV [H-SVIL-8 S L = Gy

« Establece el limite alto/bajo de SV. Rango limite de uso de temperatura dentro del
rango de temperatura para cada sensor, el usuario puede configurar/cambiar la
temperatura establecida (SV) dentro del limite alto de SV [H-SV] al limite bajo de SV
[L-SV]. ( L-SVH-SV no se puede configurar).

w)

La funcion de reinicio manual es aplicable solo al control P/PD
x)

modo. Red de campo
Dispositivos

* Al cambiar el tipo de entrada [IN-T], el limite alto de SV [H-

SV]y el limite bajo de SV [L-SV] de temperatura de uso se inicializaran @ Sel iond idad de t t [UNIT] U ﬂ t
eleccion de uniaa e temperatura m

automaticamente como valor maximo/minimo del rango de temperatura del sensor.
« Una funcién para seleccionar la unidad de temperatura de visualizacion. «
El indicador de visualizacién de la unidad estarda ENCENDIDO al realizar la conversion.

unidad de temperatura.
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© Funcion Frio/Calor [O-FT] g=FFE

Generalmente hay dos formas de controlar la temperatura, una
(funcion de calor) es calentar cuando el PV esta bajando (calentador).
La otra (funcion de enfriamiento) es enfriar cuando el PV esta obteniendo

mas alto (congelador).

Estas funciones funcionan de manera opuesta cuando esta encendido/apagado.

Control OFF o control proporcional. Pero en este caso PID
La constante de tiempo sera diferente debido a la constante de tiempo PID.

Se decidira segun el sistema de control cuando sea PID.
control.
« La funcién de frio [COOL] y la funcién de calor [HEAT] deben

configurarse correctamente seguln la aplicacion, si se configura como

funcién contraria, podria provocar un incendio. (Si esta configurada la funcion de enfriamiento

[COOL] en el calentador, se mantendra ENCENDIDO y puede

provocar un incendio.)

« Evite cambiar la funcién de calor a la funcién de frio o la funcién de frio a la
funcién de calor cuando la unidad esté en funcionamiento.

« Es imposible operar ambas funciones a la vez en este
unidad. Por lo tanto, sélo se debe seleccionar una funcion.

solo.

© Seleccion del método de control [C-NIB] 7
Es control PID, ON/OFF seleccionable.

« En caso del modo ON/OFF [ONOF], Histéresis [HYS]
Se muestra el pardmetro.

« En caso de modo PID [PID], banda proporcional [P],
Los parametros de tiempo integral [I] y tiempo derivativo [T] son
desplegado.

© Tecla de entrada digital (&3 sdgR[DI-K] di -F

© Seleccion del tipo de salida de control [O\T) &

Es un tipo de salida seleccionable; salida de relé [RLY], accionamiento SSR
salida [SSR].

© Histéresis de salida de alarma [AHY§HY S
Muestra el intervalo de encendido y apagado de la salida de alarma y
La histéresis se aplica tanto a AL1 OUT como a AL2 OUT.
« KCaH, Jich, LIcH, TCcH, RPR, SPR, DPtH, CUsH
:1a100

+ KCalL, JlcL, LlcL, TCcL, DPtL, CUsL: 0,1 a 50,0
Ej.) Operacién de alarma AL1 [AL-1]: AM#A,
Operacion de alarma AL1 [AL1]: 10,
Histéresis de salida de alarma [AHYS]: 4

Temperatura

N\
210 »
s

200 \ rh
190 i N~ [ Angs4

§ AHYG: 4

: NS i .
ALT  EN : 1 ;
Tiempo
AFUERA soncco __—-—
210 206 190 194

@ Salida de control MV cuando la linea del
sensor de entrada esta rota [ErNM].r

Cuando la linea del sensor de entrada esta rota o se produce un error en el valor de configuracion
ocurre, esta funcion es para configurar la salida de control. Puedes configurar

Configuracion ON/OFF para control ON/OFF, configuracién MV para PID
control.

Parametro Operacién

APAGADO OFF No (tiliza la funcion de tecla de entrada digital.

EJECUTAR/PARAR DETENER

Pausa la salida de control. Salida auxiliar (excepto alarma de rotura de bucle, alarma de rotura de sensor) excepto salida de control

funciona como escenario. Mantenga presionadas las teclas de entrada digital durante 3 segundos para reiniciar.

[] IR

Tecla de entrada digtal

(t: més de 3 segundos)

1%
- e _

[

Borra la salida de alarma por la fuerza.

Borrar alarma AIRE

funciona normalmente inmediatamente después de borrar la alarma.

(solo cuando la opcion de alarma es bloqueo de alarma o bloqueo de alarma y secuencia de espera 1/2 ).

Esta funcion se aplica cuando el valor actual esta fuera del rango de operacion de la alarma pero la salida de alarma esta activada. Alarma

EN detenerlo mediante una tecla de entrada digital).

Sintonizacién automatica

Inicia/detiene el autoajuste. Esta funcion es la misma que el autoajuste [AT] del grupo de parametros 1. (Puede iniciar el autoajuste [AT] del grupo de parametros 1y

Este parametro AT aparece solo cuando el grupo de parametros 2 del método de control [C-MD] esta configurado como PID. Cuando

El grupo de parametros 2 del método de control [C-MD] esta configurado como ONOF, este parametro se cambia a OFF.

© Bloqueo de parametrog [JC]

Una funcion para evitar cambios en SV y parametros de cada uno.

grupo de configuracion. Los valores de configuracion de pardmetros todavia son posibles

compruebe cuando estéa configurado el bloqueo de parametros.

@ Error

Pantalla Descripcion Parpadea Solucién de problemas

si el sensor de entrada esta

. Comprobar sensor de entrada
ABIERTO desconectado o el sensor no esta

Autonics

J-118

estado.
conectado.
Mostrar Descripcién c
HHHH Parpadea si se mide la entrada del sensor uando la entrada es
APAGADO bloquear . dentro de lo clasificado
es superior al rango de temperatura.
temperatura
Loc1 Bloquear grupo de parametros 2 Parpadea si se mide la entrada del sensor
LLL rango, esta pantalla
LOC2 Bloguear grupo de parametros 1, 2 es inferior al rango de temperatura. desaparece.
LOC3 Bloguear grupo de parametros 1, 2, configuracion SV
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© Conexiones de salida
@ Aplicacion del tipo de salida de relé

Serie TCN

Calentador

Fuerza

Condensador ,---

0,1
630V

Iman o

Terminal de contacto de relé
Contacto de relé

Mantenga la longitud A lo mas larga posible al cablear el

controlador de temperatura y la carga. Si la longitud del cable de A es
corta, la fuerza contraelectromotriz que se produce desde una bobina del
interruptor magnético y el relé de potencia puede fluir en la linea de
alimentacion de la unidad y puede causar un mal funcionamiento.

Si la longitud del cable de A es corta, conecte los

condensadores de mylar 104 (630 V) en ambos extremos @‘ " (bobina
magnética) para proteger la fuerza electromotriz.

@ Aplicacion del método de salida del variador SSR

Serie TCN RSS

(>

Terminal !

Fuerza
de oh
salida de voltaje
y D (=) Potencia de carga

@

SSR debe seleccionarse segun la capacidad de carga,
de lo contrario, podria producirse un cortocircuito y provocar un incendio.
Se debe utilizar calefaccion indirecta con SSR para un trabajo

eficiente.  Utilice una placa de enfriamiento o puede causar deterioro de

la capacidad o averia del SSR por un uso prolongado.  Consulte

Funcién de salida del variador SSR' para conocer la fase/ciclo.
conexiones de control.

(@] Uso adecuado

© Diagnostico de "error" simple

» Cuando la carga (calentador, etc.) no esta en funcionamiento
Verifique el funcionamiento del indicador OUT ubicado en el panel
frontal de la unidad.
Si el indicador OUT no funciona, verifique el parametro de todos los
modos programados.

Si el indicador esta funcionando, verifique la salida (relé, voltaje del
variador SSR) después de separar la linea de salida de la unidad.

« Cuando muestra ABIERT@ fdérante la operacion. Esto es

una advertencia de que el sensor externo esta abierto.

Apague la alimentacion y verifique el estado del cable del sensor. Si el
sensor no esta abierto, desconecte la linea del sensor de la unidad y
cortocircuite el terminal de entrada +, -. Encienda la unidad y

verifique que el controlador muestre la temperatura ambiente.

Si esta unidad no puede mostrar la temperatura ambiente, esta unidad
esta averiada. Retire esta unidad y comuniquese con nuestro servicio.

centro. (Cuando el modo de entrada es termopar, esta disponible
para mostrar la temperatura ambiente).

Autonics

@ Precauciones durante el uso ¢

Siga las instrucciones en 'Precauciones durante el uso'. De lo contrario
puede causar accidentes inesperados. ¢
Verifique la polaridad de los terminales antes de cablear el
sensor de temperatura.
Para el sensor de temperatura RTD, conéctelo como de 3 hilos,
utilizando cables del mismo grosor y longitud.
Para el sensor de temperatura de termopar (CT), utilice el cable
de compensacion designado para extender el cable. « Mantener
alejado de lineas de alto voltaje o lineas eléctricas para evitar ruidos
inductivos.
En caso de instalar la linea de alimentacion y la linea de sefial de entrada cerca,
utilice un filtro de linea o un varistor en la linea de alimentacién y un cable blindado
en la linea de sefial de entrada.
No lo utilice cerca de equipos que generen fuertes fuerzas magnéticas
o ruidos de alta frecuencia. « Instale un interruptor
de alimentacion o disyuntor en un lugar de facil acceso para
suministrar o desconectar la alimentacion.

« No utilice la unidad para otros fines (por ejemplo, voltimetro,
amperimetro), sino para el control de

temperatura. ¢« Al cambiar el sensor de entrada, primero apague la
alimentacion antes de cambiar.
Después de cambiar el sensor de entrada, modifique el valor del
parametro correspondiente. « La

fuente de alimentacién de 24 VCA, 24-48 VCC debe estar aislada y
tener un voltaje/corriente limitado o un dispositivo de fuente de
alimentacion SELV Clase 2.

« Deje un espacio necesario alrededor de la unidad para la radiacién de
calor.
Para una medicion precisa de la temperatura, caliente la unidad
durante 20 minutos después de encenderla. « Asegurese

de que el voltaje de la fuente de alimentacion alcance el voltaje
nominal dentro de los 2 segundos posteriores al suministro de energia.

* No conecte a terminales que no se utilicen.

« Esta unidad se puede utilizar en los siguientes entornos.

En

interiores (en las condiciones ambientales especificadas en
'Especificaciones’)  Altitud
max. 2.000m Grado de
contaminaciéon 2 Categoria de instalacion Il
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