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Sensor de proximidad de tipo cilindrico
|i| Caracteristicas

» Se mejoro la inmunidad al ruido con IC dedicado.

« Circuito de proteccion de polaridad inversa incorporado (tipo CC de 3 cables)
« Circuito de proteccion contra

sobretensiones incorporado ¢ Circuito de proteccion contra sobrecorriente de
salida incorporado (tipo CC) ¢ Ciclo de vida prolongado, alta confiabilidad y
operacion simple ¢ Estructura de proteccion IP67 (estandar IEC)

» Reemplazable para microinterruptores e interruptores de limite.

Lea las "Consideraciones de seguridad"
en el manual de instrucciones antes de usarlo.

@ Especificaciones
* Tipo CC de 2 hilos

Cuando el nor&re del modelo es X, es un modelo sin polaridad.

- PRT30-10
PRT08-1.8D0 | o000 ono PRT12-200]_ |PRT12-4Pd_ |PRT18-500] |PRT18-800] D9l |pRr30-15 50 _
Modelo PRT08-1.5DC PRT10-4 PRT30-10 €C|_ | oo 1e 6T
PRT08-15D0.y | PRT08-2DC PRT12-2 €d_ |PRT18-5 PRT18-8 PRT30-10D0.Y €C_
Diametro del
8mm 12mm 18mm 30mm
lado de deteccion
Distancia de deteccion 1,5 mm 2mm 2mm 4mm Smm 8mm 10mm 15mm
. Sin escudo Sin escudo Sin escudo Sin escudo
Instalacion Escudo (al ras) Escudo (al ras) Escudo (al ras) Escudo (al ras)
(no al ras) (no al ras) (no al ras) (no al ras)
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Deteccion estandar 8x8x1mm 12x12x1mm 18x18x1mm 25x25x1mm 30x30x1mm 45x45x1mm
objetivo (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia de ajuste 0a1,05mmo0a 1,|4 mmOa14mmOp28mmo0a35 mln 0a56mmOa7mmoa10,5mm
Fuente de alimentacion 1224 vCC
(tension de funcionamiento) | (10-30 VCC )
Corriente de fuga Max. 0,6 mA
Frecuencia 1,5 kHz 1kHz 1,5 kHz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
de respuesta 1
Tension residual 2 Max. 3,5 V (el tipo sin polaridad es max. 5 V)
Afecto por Temp. Max. +10P% para distancia de deteccién a temperatura ambiente 20  (para la serie PRT08: +20% max.)
Salida de control 22100 mA
Resistencia de aislamiento|Mas de 50 MQ (a 500 V CC megger)
Rigidez dieléctrica 1.500VAC 50/60Hz durante 1 min
Vibracion Amplitud de 1 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccién X, Y, Z durante 2 horas
Choque 500 m/s? (aprox. 50 G) en cada direccién X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de funcionamiento: LED rojo
Ambiente
-25a70 , almacenamiento: -30 a 80
temperatura
Ambienf@lumedad
X 35 a 95% RH, almacenamiento: 35 a 95% RH
ambiental
Circuito de proteccion Circuito fle proteccién contra sobretensiones Circuito de ion contra i circuito de ion contra i de ircuito de salida
Estructura de proteccion IP67 (estandar IEC)
3,5 mm, 2 hilos, 2 m @4mm, 2 hilos, 2m @5mm, 2 hilos, 2m
(AWG24, Diametro del ntcleo:
Cable
0,08 mm, Numero de nlcleos: 40, . X .
., . AWGE22, Diametro del nacleo: 0,08 mm, Namero de nucleos: 60, Diametro del aislador: @1,25 mm
Diametro del aislador: @1mm)
Material Caja/Tuerca: Laton niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno,
Cable estandar (negro): Cloruro de polivinilo (PVC), Cable resistente al aceite (gris): Cloruro de polivinilo (PVC) resistente al aceite
Peso de
Aprox. 64 g (aprox. 52 g) Aprox. 84 g ($prox. 72 g) Aprox. 122 g (aprox. 110 g){Aprox. 207 g (aprox. 170 g)

aprobacién 3 1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se utiliza el objetivo de deteccion estandar y el ancho se establece como 2 veces el objetivo de deteccién estandar,
la mitad de la distancia de deteccion para la distancia.
2: Antes de usar el modelo sin polaridad, verifique el estado del dispositivo conectado porque el voltaje residual es de 5 V.
3: El peso incluye el embalaje. El peso entre paréntesis es solo para la unidad. EI"'' del nombre
del mode@es para el tipo de potencia. 'D' es 12-24 VCC, 'X' es 12-24 VCC sin polaridad.
La resistencia al medio ambiente esta clasificada sin congelacién ni condensacion.

F-70 Autonics



Machine Translated by

Google

Tipo cilindrico

(m] Especificaciones

* Tipo CC de 3 cables
PR08-1.5DN PR0§-2DN PR12-2DN PR12-4DN PR18-5DN PR18-8DN PR30-10DN PR30-15DN
PRO08-1.5DP PROg-2DP PR12-2DP PR12-4DP PR18-5DP PR18-8DP PR30-10DP PR30-15DP
PR12-4DN2 PR18-5DN2 CONTROLADORES
PR08-1.5DN2 PR(8-2DN2 PR12-2DN2 PR12-4DP2 PR15.2DPs PR18-8DN2 PR30-10DN2 | PR30-15DN2
Modelo PRO08-1.5DP2 PR(8-2DP2 PR12-2DP2 PRS12-4DN PR18:5DN-V PR18-8DP2 PR30-10DP2 PR30-15DP2
PRL08-1.5DN PRI08-2DN PRS12-2DN PRS12-4DP PRL18-5DN PRL18-8DN PRL30-10DN PRL30-15DN
PRL08-1.5DP PRI08-2DP PRS12-2DP gsggjggg PRL18-5DP PRL18-8DP PRL30-10DP  |PRL30-15DP
PRL08-1.5DN2 PRL08-2DN2 PRLO8 |PRS12-2DN2 | pRi124DN PRL18-5DN2 PRL18-8DN2 PRL30-10DN2 | PRL30-15DN2
-1.5DP2 PRLO8-2DP2 PRS12-2DP2 PRL12-4DP PRL18-5DP2 PRL18-8DP2 PRL30-10DP2 | PRL30-15DP2
Diametro del
8mm 12mm 18mm 30mm PORTWARE
lado de
deteccion Distancia de defeccion 1,5 mm  |2mm 2mm 4mm Smm 8mm 10mm 15mm
. Sin escudo Sin escudo Sin escudo Sin escudo
Instalacion Escudo (al ras) Escudo (al ras) Escudo (al ras) Escudo (al ras)
(no al ras) (no al ras) (no al ras) (no al ras)
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Deteccion estandar 18x18x1mm 25x25x1mm 30%x30x1Tmm 45x45x1mm
i 8x8x1mm (hierro) 12x12x1mm (hierro) . . . .
| objetivo (hierro) (hierro) (hierro) (hierro)
Distancia de ajuste 0a1,05mm0Oa 1|4mrn0a 14mm(Qa28mmO0a35 rl\mOaS,G mmOalmmOa10,5mm *)
Fuente de alimentacion 12-24 vCC Seneorss
voltaje de operacion) (10-30 VCC )
Consumo R ®
Max. 10mA Fibra optica
N Sensores
de corriente
Frecuencia 1,5 kHz 1kHz 1,5 khz 500Hz 350Hz 400Hz 200Hz
de respuesta 1 ﬁg -
Tension residual Méx. 2,0V Max. 1,5 V
Afecto por Temp. Max. +10% para distancia de deteccion a temperatura ambiente 20, Serie PR08: max. +20% o
Puerta/Area
Salida de control Max. 200mA [Sanzorss
Resistencia de aislamientp Mas de 50 MQ (a 500 V CC megger) »
)
o
Rigidez dieléctrica 1.500VAC 50/60Hz durante 1 min Sansores
Vibracion Amplitud de 1 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccion X, Y, Z durante 2 horas
(F)
Choque 500 m/s? (aprox. 50 G) en cada direccion X, Y, Z 3 veces Provimidad
Sensores
Indicador Indicador de funcionamiento: LED rojo
Ambiente
-25a70 , almacenamiento: -30 a 80 Presion
temperatura Sensores
Ambienteiumedad
. 35 a 95% RH, almacenamiento: 35 a 95% RH
ambiental )

Circuito de proteccion Circuit

de proteccion contra sobretensiones, circuito de proteccion de polaridad inversa, circuito de proteccion contra sobrecorriente de cortocircuito de salida

Estructura de proteccion |

P67 (estandar IEC)

Caja/Tuerca: Laton niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno,

PRL: Aprox. 66 g (aprox. 54 g) PRL: Aprox. 142 g (aprox. 130 g)

PRL: Aprox. 88 g (aprox. 76 g)

Material

Cable estandar (negro): Cloruro de polivinilo (PVC), Cable resistente al aceite (gris): Cloruro de polivinilo (PVC) resistente al aceite

23,5 mm, 3 hilos, 2 m @4

3 mm, 3 hilos| 2 m (AWG24, Diametro @5mm, 3 hilos, 2m

del nicleo: 0,08 mm,
Cable

Numero de nucleos: 40,

" . ) AWG22, Diametro del nuicleo: 0,08 mm, Nimero de nucleos: 60, Diametro del aislante: @1,25 mm

Diametro del aislador: @1mm)

Aprobacién
. PR: A . 84 .72 .

PR: Aprox. 64 g (aprox. 52 g) prox. 84 g (aprox. 72 g) PR: Aprox. 122 g (aprox. 110 g) PR: Aprox. 207 g (aprox. 170 g)

Peso 2 PRS: Aprox. 82 g (aprox. 70 g)

PRL: Aprox. 247 g (aprox. 210 g)

1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se utiliza el objetivo de deteccién estandar y el ancho se establece como 2 veces el objetivo de deteccién estandar, la
mitad de la distancia de deteccion para la distancia.

2: El peso incluye el embalaje. El peso entre paréntesis es solo para la unidad.

La resistencia al

medio ambiente esta clasificada sin congelacion ni condensacion.

Giratorio
Codificadores

)
Conectores!

Cables conectores/
Distribucion de sensores
Cajas/ Enchufes

I ———
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[m] Especificaciones
 Tipo CA de 2 cables

PR18-5A0 PR18-8A0 PR30-10A0 PR30-15A0

Model PR12-2A0 PR12-4A0 PR18-5AC PR18-8AC PR30-10AC PR30-15AC
odelo
PR12-2AC PR12-4AC PRL18-5A0 PRL18-8A0 PRL30-10A0 PRL30-15A0

PRL18-5AC PRL18-8AC PRL30-10AC PRL30-15AC

Diametro del
12mm 18mm 30mm
lado de deteccion
Distancia de deteccion 2 mn] 4mm Smm 8mm 10mm 15mm
., Sin escudo Sin escudo Sin escudo
Instalacion Escudo (al ras) Escudo (al ras) Escudo (al ras)
(no al ras) (no al ras) (no al ras)
Histéresis Max. 10% de la distancia de deteccion
Objetivo de deteccion . . . . .
ténd 12x12x1mm (hierro) 18x18x1mm (hierro) 25425x1mm (hierro) 30x30x{Imm (hierro) 45x45x1mm (hierro)

estandar
Distancia de ajuste Oa14mm 0a28mm 0a35mm 0a5,6 mm 0a7mm 0a10,5 mm
Fuente de alimentacion 100-240 VCA
(voltaje de operacion) (85-264VAC )
Corriente de fuga Max. 2,5 mA

Frecuencia de respuesta 1(20 Hz

Voltaje residual Max. 10V

Afecto por Temp. Max. +10% para distancia de deteccién a temperatura ambiente 20

Salida de control 5a 150 mA 5a 200 mA

Resistencia de aislamiento Nlas de 50 MQ (a 500 V CC megger)

Rigidez dieléctrica 2.500VAC¢ 50/60Hz durante 1 min

Vibracion Amplitud de 1 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 min) en cada direccién X, Y, Z durante 2 horas
Chogque 500 m/s? (aprox. 50 G) en cada direccién X, Y, Z 3 veces
Indicador Indicador de funcionamiento: LED rojo

Ambiente

. -25a70 ,almacenamiento: -30 a 80
Ambiente |temperatura

Humedad
35 a 95% RH, almacenamiento: 35 a 95% RH

ambiental

Circuito de proteccion Circuito de proteccion contra sobretensiones

Estructura de proteccion IP6[7 (estandar IEC)

@4mm, 2 hilos, 2m @5mm, 2 hilos, 2m
Cable

AWG22, Diametro del nucleo: 0,08 mm, Numero de nucleos: 60, Diametro del aislante: @1,25 mm

Doble aislamiento o aislamiento reforzado
Tipo de aislamiento i A ; i
(Marca: ,|dez dieléctrica entre la parte de entrada de medida y la parte de potencia: 1kV)

Caja/Tuerca: Laton niquelado, Arandela: Hierro niquelado, Superficie de deteccion: Tereftalato de polibutileno,

Material
Cable estandar (negro): Cloruro de polivinilo (PVC)
Aprobacién C E
PR: Aprox. 130 118 PR: Aprox. 207 170
Peso 2 Aprox. 84 g (aprox. 66 g) prox 9 (aprox 9 prox 9 (aprox 9
PRL: Aprox. 142 g (aprox. 130 g) PRL: Aprox. 245 g (aprox. 208 g)

1: La frecuencia de respuesta es el valor promedio. Se utiliza el objetivo de deteccién estandar y el ancho se establece como 2 veces el objetivo de deteccién estandar, la
mitad de la distancia de deteccion para la distancia.
2: El peso incluye el embalaje. El peso entre paréntesis es solo para la unidad. La resistencia al
medio ambiente esta clasificada sin congelacién ni condensacion.

F-72 Autonics



Machine Translated by Google

Tipo cilindrico

(m] Dimensiones

(unidad: mm)

SENSORES

*PR(T)08-1.5D [] + PR(T)18-5D [

@29 47,5 § 2000
24

&

CONTROLADORES

Indicador

— SOFTWARE
de operacion

*PR(T)18-8D []

229 47 2000
24

o

30 2000

(A)
Fotoeléctrico
Sensores

®
* PRS12-2D[] *PR(T)30-10D []
242 58 2000 @

39 2000

o
n Puerta/Area
Sensores.

i
H- 1 ‘ o= o
i

Vision
@5 Sensores

Indicador

Tg

o1

(F)

Proximidad
Sensores.

* PRS12-4D ] *PR(T)30-15D []

@42 58 2000 Presion
S
221 a5 10 2% ensores
17 ‘ Indicador "
_ de operacion Gratorio
Codificadores
H- - -IE ﬁ :é [(]
\ Conectores/
Cables conectores!
25 Distribucién de sensores
Cajas/ Enchufes

*PR(T)12-2D [ ] * PRLO8-1.5D ]
@21 46 2000 515
] -
PR(T)12-4D [] + PRLO8-2D ]
@21 46 2000
t 215
17

©

de operacion
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(m] Dimensiones

(unidad: mm)

« PRL12-2D []

@21

74,5 2000

Indicador

[indicador__
de operacion

* PR12-2A []

@21

OF

63 2000

48,5 Indicador
de operacion

S R
4 M12x1 @4.\;
*PRL12-4D [] « PR12-4A []
@21 585 2000 221 63 2000
17 7 Indicador 17 4 415 Indicador
r_.l ‘ de operacior m 'T—" /mﬁ
L e e _e @ - - —
4 o 4 M12x1 24
+ PRL18-5D «[PRL18-5A ] * PR18-5A [ ]
@229 80,5 " 2000 229 53,8 . 2000
24 e 24
Indicador ™
‘ | ‘ de operacior ‘ ‘
@ 25
i»«L N\ M18x1
+ PRL18-8D +[PRL18-8A ] *PR18-8A []
229 80 2000 229 . 533 2000
24 10 52 2

Indicador
de operacion

E,,f

e

@5
_j N _M18x1
-

‘ ‘

©

Indicador

+ PRL30-10D +[PRL30-10A

@42

80

60

or

5

+ PRL30-15D *PRL30-15A

O

Indicador
de operaciop

@42 80 2000
’ 35 ) 10 50
‘ Indicador
_ de operacior

O i

« PR30-10A [ ]

242

35

-

« PR30-15A [
@42 58 " 2000
35 10 28

P

Indicador
de operacion
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™ Diagrama de salida de control y carga [ Conexiones
Operacion © Tipo CC de 2 cables

SENSORES

Marrén
© Tipo CC de 2 cables
CONTROLADORES
NO S
Objeivo de [ Presencia . .
deteccion — Ninguna Marrén
Carga | Operacion . ._.
9 Devolver
ov SOFTWARE
Operacién
Indicador[ EN . l—. La carga se puede conectar a cualquiera de los cables.
(LED rojo) — #eaere0
© Tipo CC de 3 cables © Tipo CC de 3 cables
Tipo de salida NPN
(A)
NO — (Fo)tue\éclrlcu
Objetivo de [ Presencia . . ! Sensores
deteccion L Ninguno |
i ®
Carga Operacién . ._. Fibra optica
(Marron-Negro) i 3 Sensores
Devolver (PR18-5DN)
Tension h
de salida [ ._. . B (©)
(Azul negro) ! k LIDAR
Operacion ‘ 5 B T ] i
Indicador EN . ._. [
D,
(LED rojo) [”Wm (Pu)erla/Area
(PR18-5DN) we |[com || wo Sensores
T | e | )
Tipo de salida PNP <PA10-U> )
Vision
Sensores
. NO -
Marrén Objetivo de [Presenma Negro | Marrén Azul
deteccion  -Ninguno J_ J_ | } i l I | o
891011121314 O
Carga [Operacit‘m cp1cp2 +12V OV Sensores
Tension 1, Presion
desalida [ BEn sensares
(Azul negro) ! o S
Operacion gy f (H)
Indicador ._. Girat
escer [ WL 1]2[3]4[5]6]7 o
Lo e
<FX4> 100-240 VCA Conectores/
Cables conectores/
Distribucien de sensores
. Cajas/ Enchufes
© Tipo CA de 2 cables e

NO
Objetivo de I:P'ese"c‘aj_ _._
deteccion Ninguno

Marrén

Carga [ Operacitn
Devolver

Operacion
Indicador [EN ._.
(LED rojo) = sasico J_

Marrén

100-240 VCA

La carga se puede conectar a cualquiera de los cables.
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[m] Datos de funciones de distancia de deteccion por .
. = P Método
Material y tamafio del objetivo Disinia
de deteccion (X)
1,80 T 2.50
1,60
SN e " Hierro (S8401) L ——— Hierro (SS401)
a0 I el O O R O R s 200 | fo—— T
120 |t ek m et deTmm s = Acero inoXidable 364
== Acero inoxidable 364
(SUS364) | o= PP AR S R AP AN AN AP A AP S
150 [ e ~— i Sl
100 + (SUS364)
T.T.T.T --:\amn(ca(it‘s'nsz) oo [T T T s s e e e e La6n(C360T)
? ! luminio teessbescttossesete s easet o0t PAUMINOALSOS2)
T e Gobre (C1100) =z by i e e o e = ~ Cobre (C1100)
0,40 0,50
0,20 B = T B
,00 0.0
48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100
Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm) Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm)
@ PRT12-2D[ ], PR12-2A[ ] ® PRT12-4D[], PR12-4A[ |
250 4.50
Hierro (55401)
4.00 —
T
— e Hierro (S5401) 350 z
\
3.00 N Rl 2 ¥ T = P ey e Rz e o 1 Acero inoxidable 364
T =77 (sus3sse)
——m = Acero inoxidable 364 2.50
L L e h
(SUS364) - L
200 |-2- . e e e e = = == o La6n(C3601)
o tededodenods aps 3 S0t o2 s dAUMINOALSOS2)
1,50 pot i el Cobre (C1100)
— . — — T — & L = — = — =la6n(C3601)
Juminio(ALS052) 1.00
i i y L L L dcovre(c1100)
050 f— - 1t -
0,00 - - 0,00
48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 481012 1518 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100
Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm) Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm)
® PRT18-5D[ ] PR(L)18-5A[ ] @ PRT18-8D[ ] PR(L)18-8AL]
6.00 T T 9.00 |
800 > ——! Hierro (55401)
5.00 : I ) Hierro (55401)
/ 700 [
L~
4.00 6.00 e
- e S | Acero inoxidable 364
~<o 4 A idable 364 i 1=
dmdmbmtmdedad=talod oLl o fAceroinoxidable 5.00 | || ]| | I (SUS364)
3.00 I | (sussea)
4.00 e
! 1 i T Tt - = L L s = o o Lasn(cason
PR R RS S LEN X . Aluminio(ALS052
2.00 == = == — = = = o Laten(C3601) 300 [, B e e e i e c:;“rg:oc(nom !
o Ll t e ieeerttsoscseentanedsee sy e e ¢AUMNOALSIS) J |
T s e e e == === ====""] Cobre (C1100) 2.00 T
100 [ |
1.00
0,00 - - 0,00 :
48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 Longitud de un lado del
Longitud de un lado del objetivo de deteccién d (mm) objetivo de deteccion d (mm)
@ PRT30-10D_], PR(L)30-10A[] ® PRT30-15D[_] PR(L)30-15AL]
12.00 T 16.00
Hierro (SS401)
10.00 Hierro (S5401) 14.00
12.00
Acero inoxidable 364
Acero inoxidable 364 10.00 (SUS364)
(SUS364)
: 8.00
, L - Lalon(C3601)
1 6.00 . Aluminio(ALS052)
_=f Latén(C3601) /‘_,1}' Cobre (C1100)
Aluminio(ALS052) 1y
= cobre (C1100) 4.00
2
2.00 of
o/
00 0,00
4810 12 15 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 Longitud de un lado del
Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm) objetivo de deteccion d (mm)
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Tipo cilindrico

[m] Datos de funciones de distancia de deteccién por

Material y tamafio del objetivo

Detector
Método

de deteccion (X)

® PR(L)08-1.5D[]

1,80
1,60 = e ———
1,40

120 [~ LI Y ---

Hierro (S5401)

Acero inoxidable 364
(SUS364)

® PR(L)08-2D ]

Hierro (§8401)

Acero inoxidable 364

(SUS364)
=~ .. o Laton(C3601) ' L+
100 T m m = = == = = ncaon
Aluminio(ALS052) Rrerte,,n?t®sstooets e PeossetenssetedAUMNOALSISD
Cobre (C1100) . L T -] Cobre (C1100)
A
0,40 0,50 T |
0,20
,00 - 0,00 | |
481012 15 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100 48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100
Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm) Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm)
2.50 5.00
4.50
Hierro (SS401)
Hierro (SS401) 4.00
3.50
b LR E T TN Acero inoxidable 364
Acero inoxidable 364 3.00 (SUS364)
(SUS364)
2.50
, i A = =| Laton(C3601)
4. 2.00 L ssss 4899 Aluminio(ALS052)
Lat6n(C3601) et 0. Cobre (C1100)
® * $Aluminio(ALS052) 150 i
= Cobre (C1100)
1.00
0,50
0.00 0,00

48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Longitud de un lado del objetivo de deteccin d (mm)

48101215 18 20 25 30 35 40 45 50 60 70 75 80 90 100

Longitud de un lado del objetivo de deteccion d (mm)

® PR(L)18-5D[]

® PR(L)18-8D[]

6.00 - 9.00
| 8.00 Hierro (SS401)
500 | / r T T Hiierro (§5401)
7.00
4.00 1 6.00
S Acero inoxidable 364
Tt TeceTmam s e e =l | L oo = Aceroinoxidable 364 5.00 (8US364)
3.00 (SUS364)
1 1 4.00 =| Laton(C3601)
= L Lo 1 L L1 Jd Aluminio(ALS052)
200 T - - - - = = L - = Laton(C3601) 3.00 Cobre (C1100)
[ XX *8eassstTroseoee & Aluminio(ALS052)
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CONTROLADORES

SOFTWARE

(A)
Fotoeléctrico
Sensores

(B)
Fibra optica
Sensores

(©)
LIDAR

°
Puerta/Area
Sensores.

(M)
Vision

Sensores

Presion
Sensores

(H)
Giratorio
Codificadores

1y

Conectores/

Cables conectores/
Distribucion de sensores
Cajas/ Enchufes
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Serie de relaciones publicas

[m] Datos de funciones de distancia de deteccién por
Movimiento paralelo (izquierda/derecha)

Area de
deteccion (Y)

H
Detector 2% 1 J

Método

® PRT08-1.5D[/2D [ |

0.1 — —
20151,0050005101520

Izquierda « Centro — Derecha
Area de deteccion Y (mm)

® PRT12-2D/4D [,
PR12-2AM4A [

4.0
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Tipo cilindrico

@ Uso adecuado

@ Conexiones de carga

Marron Marrén
+ ¥ (i 100-
FUERZA 24 VCC e 240 VCA CONTROLADORES
) ) 50/60Hz
Azul Hi” I —

: Carga |

<Tipo CC de 2 hilos y tipo CA de 2 hilos > <Tipo CC de 2 hilos > < Tipo CA de 2 hilos >

Cuando se utiliza un sensor de proximidad de 2 cables de CC o CA, la carga debe estar conectada; de lo contrario, los componentes internos podrian

dafarse. La carga se puede conectar a cualquiera de los cables. SOFTWARE

@ En caso de que la corriente de carga sea pequefia

« Tipo CA de 2 cables P?Jede cefusar una falla de retorlno de la carga pcl>r voltaje residual.

Si la corriente de carga es inferior a 5 mA, asegurese de que el

voltaje residual sea menor que el voltaje de retorno de la carga
conectando una resistencia de purga en paralelo con la carga como se

conea muestra en el diagrama.
®
Azul Fotoeléctrico
2 Sensores
110 VCA: min. 20kQ 3W R=< Hiﬂ) P> B (W)
220 VCA: min. 39kQ 10W ®)

[I: Corriente de accion de la carga, R: Resistencia de purga, P: Potencia permitida] | b optica

Sensores.

* Tipo CC de 2 hilos Haga que la corriente en el sensor de proximidad sea menor que la
corriente de retorno de la carga conectando una resistencia de purga ©
Marrén en paralelo. o
______ El valor W de la resistencia de purga debe ser mayor para una
-------- : disipacioén de calor adecuada. O arhrea

Resistencia de purga (R)

T- o Vs o Sensores
— RS oo P> & W)

(M)
[Ffer‘le a: fuente de alimentacion, fo: min. corriente de accion del sensor de proximidad, ] Vision

loff: corriente de retorno de carga, P: NUumero de vatios de resistencia de purga

Sensores

@ Interferencia mutua e influencia de los metales circundantes.
Cuando se montan varios sensores de proximidad uno cerca del otro, se puede producir un mal funcionamiento debido a interferencias mutuas.
Por lo tanto, asegurese de mantener una distancia minima entre los dos sensores como indica la siguiente tabla. Presin

Sensores
:m m: Paralelo B
.

Cara a cara

(H)
Giratorio
Codificadores

)
Conectores/

Cables conectores/

Distribuci6n de sensores
Cajas/ Enchufes

Cuando los sensores se montan en un panel metélico, es necesario protegerlos para que no se vean afectados por ningtin objeto metalico excepto el
objetivo. Por lo tanto, asegurese de proporcionar una distancia minima como lo indica el cuadro a continuacion.

i

PRT12-2D°] |PRT12-4D°] |PRT18-5D 1 |PRT18-8D 1 |PRT30-10D(] PRT30-15D"]

PRT08-1.5D_] | PRT08-2D_]
L PR(S/L)12-2D"1| PR(SIL)12-407| pR(L)18-50_) |PR(L)18-8D_) |PR(L)30-100_  |PR(L)30-150
PR(L)08-1.50"1| PR(L)08-2D | |pRrio0aAT]  |PR12-4A7

(unidad: mm)

Modelo

I PR(L)18-5A |PR(L)18-8A] |PR(L)30-10A"] PR(L)30-15A"
A 9 12 12 24 30 48 60 90
B | 24 24 36 36 54 60 90
1 0 8 0 11 0 14 0 15
. 8 24 12 36 18 54 30 90
et 45 6 6 12 15 24 30 45
12 24 18 36 27 54 45 90

.|
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