Machine Translated by Google

Serie CT

Contador/temporizador DIN W48xH48mm, W72xH36mm, W72xH72mm

=] Funciones mejoradas

« Disponible para establecer un valor de preescala de 6 digitos (0,00001 a 999999)
(4 digitos: 0,001 a 9999)
« Funcién de comunicacién Modbus incorporada (modelo de comunicacion)
« Disponible para configurar el tiempo de salida One-Shot en 10 ms.
(0,01 segundos a 99,99 segundos)
» Aumentar la capacidad de contacto a 5A (Serie CTS, CTM)
« Disponible para configurar el punto de inicio del conteo. (Valor inicial)
« Mejorado para seleccionar la funcién de protecciéon de memoria en el indicador.

« Funcién de contador de LOTES agregada (Serie CTM)

« Se agregaron modos de entrada Contador Arriba-1/ Arriba-2 / Abajo-1 / Abajo-2

« Se agregaron modos de operacién de contador TOTAL / HOLD en el indicador.

« Operacién de visualizacion del temporizador TOTAL / HOLD / On Time agregado
modos en el indicador

« Se agregaron modos de salida de temporizador INT2 / NFD / NFD.1 / INTG.

» Rango de temporizador agregado 999.999s / 9999m59 / 99999.9h

A Lea las “Precauciones para su seguridad” en el manual de
funcionamiento antes de usarlo. c Us
(m] DAQMaster (programa integrado de gestion de dispositivos)

« DAQMaster es un programa de administracién de dispositivos integrado para una administracion conveniente

de parametros y monitoreo de datos de multiples dispositivos.
<Pantalla DAQMaster>

« Visite nuestro sitio web (www.autonics.com) para descargar el manual del usuario y

Programa integrado de gestion de dispositivos.

Articulo Requerimientos minimos

Computadora compatible con IBM PC con Intel Pentium o

istem: .
Sistema superior

Sistema operativoMicrgsoft Windows 98/NT/XP/Vista/7

Memoria 256 MB o mas

Disco duro Més de 1 GB de espacio libre en el disco duro
VGA Pantalla de resolucion 1024x768 o superior
Otros Puerto serie RS-232 (9 pines), puerto USB

[m] Informacion sobre pedidos

[ mep-gpar [ L L]

Un sombreado ([__]) la pieza se actualiza o se agrega funcién.

Comunicacion Sin marca Ninguno

t RS 485
Fuente de alimentacion 4 100-240 VCA 50/60
2 24 VCA 50/60 /24-48 VCC
2P Preajuste dual
Produccion
1P Preajuste unico
| Indicador
_ S DIN W48xH48mm
Tamafio
Y DIN W72xH36mm
o DIN W72xH72mm
Digito 4 9999(4 digitos) El tipo de 4 digitos no existe en el
6 999999(6 digitos) tipo de indicador.
Articulo

| | Contador/temporizador
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Contador/temporizador programable

[m] Especificaciones

(A)
Foto
N eléctrico
Serie cts 4 CTY 6 censor
Digito 6 e
Preajuste dual ctas-2p  [[] ctes-2p  [][] ctev-2p  [[] ctem-2p [ @&
Modelo Preestablecido dnico cas-1P___ L[] cres-1p [1[] crevy-1p  [1[] ctem-1p [[] Sptico
Preajuste Gnico - cres-1 [I[] crey-1 [[] ctem-1 [1[] |
Digito Preajuste tnico 11 mm[10 mm 10mm 13mm ©
" uertalArea
{Temano Preajuste Gnico 8 mm 7 mm 7mm 9mm censor
Fuerza Preestablecido Unico 100-240 VCA 50/60 Hz
Suministrar Preestablecido Uinico Z_Tl VCA 50/60 Hz / 24-48 VCC o
Rango de voltaje permitido 90 a 110% del voltaje nominal (tipo de alimentacién CA) Proximidad
Potencia Preestablecido Unico I\/ng. 12VA
consumo CA preestablecida unica : max. 10VA/CC: Max. 8W "
INA/INB Max. Velocidad de conteo Selecgionable 1cps / 30cps / 1keps / 5keps / 10keps Sefial de reinicio del Presion
sensor
" " contador : Seleccionable 1ms, 20ms
in. aporte
" INA, INH, RESET, INHIBIR, LOTE
ho d I . :  INH, ! '
ancho de senal Temporizador INA, INB RESET: Seleccionable 1 ms, 20 ms RESET: Seleccionable 1 ms, 20 ms ®
Giratorio
Entrada de voltaje seleccionable o entrada sin voltaje codificador
Aporte [Entrada de voltaje] La impedancia de entrada es 5,4 kQ, nivel 'H": 5-30 V CC, nivel 'L': 0-2V CC
[Entrada sin voltaje] Impedancia de cortocircuito: Max. 1 kQ, voltaje residual: max. 2VCC
Salida unica Conteo, temporizador: Seleccionable 0,015299,99 s Conector/
Enchufe
. Contacto Preajuste dual: SPST(1a) 2EA Preajuste dual: SPST(1a) 1EA, SPDT(1c) 1EA
ON sallda Preestablecjdo unico: SPDT(1c) 1EA de salida Preajuste unico: SPDT(1c) 1EA
com. | De Estado sélido| Preajuste dual: colector abierto 1NPN Preajuste dual: colector abierto 3NPN “H:‘
Salida unica preestablecida: 1NPN colector abierto Contacto Preajuste unico: colector abierto 2NPN controlador
c Preajuste dual: SPST(1a)2EA Preajuste dual: SPST(1a), SPDT(1c) I
Control N sallda Preestablecido unico: Salida SPDT(1c)1EA Preajuste unico: SPDT(1c) o0
produccién com. | De Estado sdlido| _ Preajuste dual: - Preajuste dual: colector abierto 2NPN Fuerza
Contacto Preajuste unico: colector abierto INPN | preajuste tnico: colector abierto 2NPN controlador
Sin o desalida | (carga resistiva 250VAC 5A Carga resistiva 250VAC 3A Carga resistiva 250VAC 5A
@)
salta Encimera
estado seiqebomuncadorde | 36 \yCC max. 100 mA méx. salida

Alimentacién del sensor

12 VCC 10 %, 100 mA max. 10

externo Retencion de

afios (cuando se utiliza el tipo de memoria semiconductora no volétil)

memoria Error de repet

icion

Exror de configuracion

Encendido Inicio: Max. £0,01 % +0,05 s

Temporizador
Error de voltaje

Inicio de sefal: Max. +0,01 % +0,03 s

Error de temperatura

L)
Panel
metro

Resistencia de aislamiento

Min. 100 MQ (megametro de 500 VCC)

Resistencia dieléctrica

2000 VCA 50/60 Hz durante 1 minuto

tacometrol

Intensidad de ruido (alimentacion de CA)

2 kV el ruido de onda cuadrada (ancho de pulso: 1 ) segun el simulador de ruido

metro

Vibracién Mecanico Amplitud de 0.75 mm a una frecuencia de 10 a 55 (durante 1 min.) Hz en cada una de las direcciones X, Y, Z durante 1 hora

Funclonamlento defectuoso Amplitud de 0.5 mm a una frecuencia de 10 a 55 Hz (durante 1 minuto) en cada una de las direcciones X, Y. Z durante 10 minutos Mostrar
Chogue Mecanico 300 m/s? (aprox. 30 G) en cada una de las direcciones X, Y, Z 3 veces

Eubokonamients defeciuoss, 100 m/s? (aprox. 10 G) en cada una de las direcciones X, Y. Z 3 veces

o O;

Relé Mecénico Min. 10.000.000 operaciones Sonsor
Ciclo vital Eléctrico Min. 100.000 operaciones controlader
Proteccion IP65 (solo panel frontal)

Ambiente Trspuests

—— -10a55 , almacenamiento: -25 a 65 modo de potencia
Ambiente LM_ strar

Ambiente

35 a 85% RH, almacenamiento: 35 a 85% RH

humedad

Aprobacion C E nmus Conductor y controlador

Peso unitario

Aprox. 1599 Aprox. 1499 Aprox. 2539

(R)

La resistencia al medio ambiente esta clasificada sin congelacién ni condensacion. f;;ﬁcc;
panel
(w] Especificacion de comunicacion .
Campo
Protocolo Modbus RTU (CRC de 16 bits) ;i:duoww
Método de conexion RS485
Estandar de aplicacion Cumplimiento con EIA RS485 "

. . )
Numero de conexiones 31, esta disponible para configurar la direccion 1 a 127 Software
Método de comunicacion Medio duplex
Método sincrénico Asincrénico
Distancia de comunicacion dentro de méx. 800 metros gﬂ)

Velocidad de comunicacion

2400/4800/9600/19200/38400 bps (valor predeterminado de fabrica: 9600 bps)

Tiempo de espera de respuesta

5 a 99 ms (predeterminado de fabrica: 20 ms)

Bit de inicio 1 bit (

fijo)

bit de datos 8 bits

(fijo)

bit de paridad

Ninguno, Par, Impar (valor

de fabrica: Ninguno)

bit de parada

1, 2 bits

redeterminado de fabrica: 2 bits)

Autonics
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Serie CT

(m] Conexiones

© TCIS-2P []

12 VCC 100 mA
INB/INH
ENUN

REINICIAR
ovece

SALIDA1 ouT2
250 VCA 5A 250 VCA 5A
RESISTADOR RESISTADOR

O TCS-1P [

12 VCC 100 mA
INB/INH
ENUN

AFUERA

Tenga cuidado de que las conexiones sean
diferentes entre el modelo con comunicacion

y el modelo sin comunicacion al realizar el cableado.

O CTIS-2P T

12 VCC 100 mA
INB/INH
EN UN

REINICIAR
ovee

SALIDA1 OuT2
250 VCA 5A 250 VCA 5A
RESISTADOR RESISTADORA

O CTS-1P T

12 VCC 100 mA
INB/INH
EN UN

Wun(+) —>Rs485 +— g

30 vee
100 mA
NO  COM NO COM
250 VCA 5A ; 250 VCA 5A ,
CARGA RESISTENTE CARGA RESISTENTE
12 VCC 100 mA 12 VCC 100 mA
INB/INH REINICIAR INB/INH REINICIAR
- ovee N~ ovee
.
A Ale-
SOLIDO
250 VCA 3A 250 VCA 3A DECLARAR
CARGA RESISTENTE CARGA RESISTENTE 30 VCC 250 VCA 3A 250 VCA 3A
com NO AFUERA 100 mA RESISTADOR ~ RESISTADOR  Un(+)  B(-)

ENUN
INB/INH
12 VCC 100 mA

© CTeY-1P_]

6 7
0VCC REINICIAR I_“_I
Ao’

SOLIDO
250 VCA 3A DECLARAR
CARGA RESISTENTE 30VvCC

CoM NO 100 mA

0VCC REINICIAR

A !

ENUN
INB/INH
12 VCC 100 mA

2 3
ENUN —] 0VCC REINICIAR -+
INB/INH
12 VCC 100 mA é 1

© CTeY-1PT .
SOLIDO
250 VCA 3A DECLARAR

CARGA RESISTENTE 39 vcc
COM  NO 100ma Un(+

) BO)
1 12 13
AFUERA
4 5 6 7

0VCC REINICIAR -t

A 1

ENUN
INB/INH
12 VCC 100 mA

Autonics
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Contador/temporizador programable

© CTeY-I]

-+
ENUN 0VCC REINICIAR

INB/INH
12 VCC 100 mA

O CTeY-IT]

-+

0VCC REINICIAR

A~e'

ENUN
INB/INH
12 VCC 100 mA

© CTeM-2P(]

12 VCC 100 mA

INHIBIR

INB REINICIAR LOTES
ENUN
ESTADO SOLIDO FUERA sovee
100mA
PRODUCCION
COMUN SAL1 SAL2 LOTE
SALIDA1 ouT2

NO COM NO COM NC

250 VCA 5A 250 VCA 5A
RESISTADOR RESISTADOR A 1
CARGA CARGA
© CT6M-1P[] ,

12 VCC 100 mA
INB
ENUN

INHIBIR REINICIAR LOTES

ESTADO SOLIDO FUERA 30 VCC
100mA

PRODUCCION

COMUN aruera  LOTE

AFUERA

NO COM NO -+
250 VCA 5A
RESISTADOR A 1
CARGA
© CT6M-I[]
2
12 VCC 100 mA INHIBIR

INB REINICIAR

© CT6M-2P[T

12 VCC 100 mA

INHIBIR

REINICIAR LOTES

Un(+) B(-) OUT2 LOTE
ESTADO SOLIDO FUERA
30vee

0UT2
100mA

250 VCA 5A 250 VCA 5A
RESISTADOR RESISTADOR A 1
CARGA CARGA

© CT6M-1P[T

12 VCC 100 mA
INB

2
INHIBIR

ESTADO SOLIDO FUERA
30vCC
100mA

AFUERA

COM

250 VCA 5A
RESISTADOR A 1
CARGA
© CTEM-IT]
2
12 VCC 100 mA INHIBIR

INB REINICIAR

ENUN ovce ENUN ovce
RS485
Un(+)  B()
1: Fuente 2: Sefial de INHIBIR A
- Alimentacion CA: 100-240 VCA 50/60 Hz - Operacion del contador: Si se aplica la sefial INHIBIT, se
- Alimentacion CA/CC: 24-48 VCC, 24 VCA 50/60 Hz prohibira la entrada del conteo.
- Operacion del temporizador: Si se aplica la sefial INHIBIT, el tiempo
El progreso se detendra. (MANTENER)
L]
Avutonics 1

(A)

Foto
eléctrico
sensor

®)
Fibra

optico
sensor

(©)
Puerta/Area
sensor

D)
Proximidad
sensor

(M)
Presion
sensor

")
Giratorio
codificador

Conector/
Enchufe

(H)
controlador
0]

RSS/

Fuerza
controlador

[0)

Encimera

L)
Panel
metro

tacometrol

Velocidad/pulso
metro

Mostrar
unidad

(0)
Sensor
controlador

Traspuesta
modo de potencia

P paso
motor&

Conductor y controlador

R)
Gréficol
Logica
panel

(S)
Campo
red

dispositivo

®
Software

(t)
Otro
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Serie CT

[m] Dimensiones

(unidad: mm)
© serie CTS »
Soporte 10 %0 * Recorte del panel
| ‘ M Min. 55
uy ]
[— f .
=] ]
| e | E - —
[— r
==
| B — I 4| mine2 . 3
—_— 455 o
= |
- 85 = * Recorte del panel
72 6 77 Min. 91
c—

g
Hono

SRALE

a0

© Serie CTM

86

* Recorte del panel

Min. 91

68+0,3
z

Y8

(m] Descripcion de las piezas

© Serie CTS © Serie CTY

1—I_\

© Serie CTM

= — 1
5 5
6 -
3 3 _j_ 15 6 —LIi I
’ 13—
8 3 T ==
— 4
o ! 'L
s — 12
1. Indicador de conteo (LED rojo) Aviso de cambio de madelo |
- Modo correr CT6Y-1P . [ [ |
PS2—Ps g fay LED £T6S-1P 1M 9 10
: Modo de conteo: indica el valor de conteo. OUT2-0oUT . OuUT1 ¢T4S-1P 9. Tecla de modo :
Modo temporizador: indica el progreso del tiempo. | CT6M-1P al presionar la teclm durante 3 segundos (configuracion de parametros)/5 segundos
- Modo de configuracién de CT6Y- No hay LED| (comunicacién) en modo RUN, se pasa al modo de configuracion de funciones.
funciones: Indica el modo de configuracién de funciones. CT6S-l PS2—PS CP)%JIh oUTA - Al presionar la tec/®VI en el modo de configuracion de funciones, seleccione el modo de
CTeM- 1 configuracién de funciones. sionar la tecla durante 3 segundos, se pasa al modo Ejecutar.

I

Indicador de valor preestablecido (LED amarillo-verde)

. L . . El tipo de indicador no existe - Modo
de ejecucion: Indica el valor preestablecido. en modelo CT4S.

- Modo de configuracion de funcion: Indica el valor de configuracion1.

3. Blogueo de teclas : se ilumina cuando se configura el blogueo de teclas.
4. El funcionamiento del indicador del contador 5. EI
funcionamiento del indicador del temporizador El

LED TMR parpadea cuando el temporizador esté funcionando.

EI'LED TMR se enciende cuando se detiene el tiempo de funcionamiento.

6. Verifique el valor preestablecido y muestre el cambio del

mismo. EI LED PS1 se enciende al verificar o cambiar el valor de configuracion1.
EI LED PS2 se enciende al verificar o cambiar el valor de configuracion2.

7. Elindicador de salida (OUT1, OUT2) OUT1
se ilumina cuando la salida 1 esta activada.
OUT2 se enciende cuando la salida 2 esté activada.

8. Tecla de
reinicio Al presit”a tecla

se devuelve la salida.

en el modo Ejecutar, se inicializa el valor del conteo y

Al presionar la (ec en el modo de contador de LOTES, el valor del recuento de LOTES se

restablece.

- Pulsando la tecldf¥i durante 1 seg. en el modo de verificacién de configuracion de
funciones, pasa al modo Ejecutar.

10. Tecla de

.nﬂguracwén Para ingresar al valor de configuracion (PS1, PS2), cambie el estado y cambie
el digito del valor de configuracion (PS1, PS2).

. : Para disminuir el valor de configuracion en el modo de cambio de valor de configuracion,
cambie el valor de configuracién en el modo de configuracién de funcion, baje el valor
marcado en el modo de verificacion de configuracion de funcion.

- : Para aumentar el valor de configuracién en el modo de cambio de valor de configuracion,
cambie el valor de configuracién en el modo de configuracién de funcién, suba el valor
marcado en el modo de verificacion de configuracion de funcion®@##sando la tecla

durante 1 seg. en modo Ejecutar, ingresa al modo de verificacion de configuracion de funcion.

11. Tecla BATCH Al
presionar la tecl. n el modo de ejecucion para ingresar al modo de indicacion
del contador de BATCH.

12. Indicador de salida de LOTE (LED rojo)

13. Indicador de verificacion y cambio del valor de configuracién de LOTE
(LED amarillo-verde)

Se enciende al verificar y cambiar el valor de configuracion de LOTE.

Autonics
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Contador/temporizador programable

[m] Conexiones de entrada ®

Foto
eléctrico
sensor

© Entrada sin voltaje (NPN)

®)

» Entrada de estado sélido (sensor estandar: sensor de tipo salida NPN) « Entrada de contacto e
6ptico
sensor

Contador/temporizador Contador/temporizador Contador/temporizador
Sensor Serie CT Sensor Serie CT Serie CT ©
Marrén Marrén Puerta/Area
¥ +12V sensor
5,4Q ()
Negro 1 Negro 1 Proximidad
— Circuito interior de —_ Circuito interior de Circuito interior de sensor

la parte de entrada. la parte de entrada. la parte de entrada.

(M)

AZlJl AZUI Presion
¢ > ov \ ) ov oV sensor
(Salida NPN) (Salida de colector abierto NPN) ®

Giratorio
codificador

1: parte de entrada INA, INB/INH, RESET, INHIBIT, BATCH RESET

2: Velocidad de conteo: configuracién de 1 o 30 cps (Contador)
Conector/
Enchufe

© Entrada de voltaje (PNP)

« Entrada de estado solido (sensor estandar: sensor de tipo salida PNP) * Entrada de contacto
Contador/temporizador Contador/temporizador Contador/temporizador
Sensor ) Serie CT Sensor ) Serie CT Serie CT [
-, Marrén —___—__Marén I — Fuerza
* +12V * +12V contrtador
Negro 1 Circuito interior de Negro 1 Circuito interior de Circuito interior de Brcimera
R — p—> —_—
la parte de entrada. la parte de entrada la parte de entrada
L
=54 54 54Q
(K)
Azul Azul Toroor
i ov i ov ov
(Salida PNP) (Salida de colector abierto PNP) (L)

Panel
metro

1: parte de entrada INA, INB/INH, RESET, INHIBIT, BATCH RESET
2: Velocidad de conteo: configuracion de 1 o 30 cps (Contador) tacometro

Velocidad/pulso
metro

Mostrar
unidad

[m] Seleccion de légica de entrada [Entrada sin voltaje (NPN)/Entrada de voltaje (PNP)]

1. Se debe cortar la energia. 3. Seleccione la légica de entrada usando el interruptor de légica de entrada (SW1) ‘SC;‘“SO,
2. Separe el estuche del cuerpo. dentro del contador/temporizador. controlador
(Serie CTS, CTY) . ’ ) . .
« Seleccione Sin voltaje « Seleccionar voltaje Traspussia
entrada (NPN) entrada (PNP) modo de potencia
motord.
PNP PNP PNP PNP Conductor y controlador
(Predeterminado de fabrica) ®R)
Grafico/
Légica
panel
()
Campo
red
dispositivo
L=l 0
Software
* Desprendimiento de caso <Serie CTS> <Serie CTY> <Serie CTM>
Apriete hacia  y tire hacia  como se muestra A

En imagen. . . ) .
4. Empuje una caja en la direccion opuesta a 2-

A Por favor verifique si la energia esta cortada. 5. Luego aplique energia al contador/temporizador.

Autonics J-13
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Serie CT

(w]

Conexiones de salida

© salida de contacto

Contador/temporizador
Serie CT

Utilice la carga adecuada para no exceder la capacidad.

(Poder de carga) para carga

© salida de estado solido

Contador/temporizador

Serie CT

(+) Fuerza

Utilice la carga y la potencia adecuadas para que la carga no exceda el encendido/apagado.
Capacidad (30 VCC max. 100 mA max.) de salida de estado solido.
Asegurese de no aplicar polaridad inversa de energia.
1: Cuando se utiliza carga inductiva (relé, etc.), amortiguador de sobretensiones
(Diodo, varistor, etc.) deben conectarse entre ambos lados de la carga.

(m]

Predeterminado de fabrica

Parametro

Predeterminado de fabrica

Modo de entrada (IN)

Arriba/Abajo-C (UD-C)

Modo de salida (OUTM) F (F)
CPS (CPS) 30cps (30)
Modo de indicacién ( tipo de indicador)(DSpM) TOTAL (TO[TAL)

Tiempo de salida OUT2 (OUT2)

Mantener (MANTENER)

Tiempo de salida OUT1 (OUT1)

100ms (0)10)

Punto decimal (DP)

Min. tiempo de reinicio (RST) 20 ms (20)
Légica de entrada (SIG) NPN (NPN)
Punto decimal preescala (ScDP) Tipo de 6 digitos: -.---—, tipo de 4 digitos: -.---

Valor de preescala (SCL)

Tipo de 6 digitos: 1,00000, tipo de 4 digitos: 1,000

Configuracion del punto de inicio (STRT)

000000

Memoria de conteo (DATOS)

Claro (SLR)

Tecla de bloqueo (BLOQUEO)

Bloqueo apagado (IOFF)

Valor preestablecido 1 (PS1)

1000 (1000)

Valor preestablecido 2 (PS2) 5000 (5000)

Rango de tiempo (HORA/MIN/SEG)

Tipo de 6 digitos: 0,001 s-999,999 s, Tipo de 4 digitos: 0,001 s-9,999 s

Modo arriba/abajo (UD)

SUBIR SUBIR)

Modo de indicacion ( tipo de indicador) (DSpM) TOTAL (T

TAL)

Proteccion de memoria (tipo de indicador) (DATO:!

) BORRAR (SLR)

Modo de salida (OUTM)

OND (OND)

Tiempo de salida OUT2 (OUT2)

Mantener (MANTENER)

Tiempo de salida OUT1 (OUT1)

100ms (0)10)

Légica de entrada (SIG)

NPN (NPN)

Tiempo de sefial de entrada (ImT)

20 ms (20)

Tecla de bloqueo (BLOQUEO)

Bloqueo apagado (IOFF)

Valor preestablecido 1 (PS1)

1000 (1000)

Valor preestablecido 2 (PS2)

5000 (5000)

Direccién de comunicacién (ADDR)

01 (001)

Velocidad de comunicacion (BPS)

9600 bps (96)

Paridad de comunicacion (PRTY)

NINGUNO NINGUNO)

Bit de parada de comunicacion (STP)

2(2)

Tiempo de espera de respuesta (RSWT)

20 ms (20)

Redaccién de comunicaciones (COmY)

Habilitar (ENA)

(w]

Visualizacion de errores

Visualizacién de errores Errores Estado de salida como regresar
E E P Error al cargar datos
para valores de ajuste APAGADO Encender de nuevo

PS1. existentes
iy FALLAR

J-14
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Contador/temporizador programable

[m] Operaciones y funciones

Foto
REINICIAR LOTES

eléctrico
sensor

®)
Fibra
sptico
sensor

i contador de LOTES

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

1+ sogundor— 3 5 5
o Configuracién de funciones
1—@‘ S69un00m——y] modo de verificacién

i " " )
i modo de indicacién ©) iariren
1 sensor
El contador de LOTES esta
Cambio de LOTE disponible para (D)
fijando el valor. CT6M-1P/2P Gnicamente. 3500, 550 Proximidad
l 3seq.
1. Si no se toca ninguna tecla durante 60 segundos, el contador volvera . ‘ S "
) Funcién m3seg.: Entra en el grupo de parametro 1 on
al modo RUN sin restaurarse. . , censor
modo de ajustes (@) 5seg.: Entra en el grupo de parametros 2
(F)
@ Cambio de preset (Contador/Temporizador) Giratorio
codificador
« Incluso si se cambia el valor preestablecido, la operacion de entrada y el control de salida continuaran. Ademas, el valor preestablecido se puede estableceren 0y el
valor preestablecido 0 se activa. Segun el modo de salida, el valor preestablecido no se pudo establecer en 0. (Cuando se establece en 0, el valor preestablecido "0" o
onector!
parpadeara 3 veces). Enchufe
1. G 2. IGOE 3.
? . (H)
-
1 (1)
RSS!/
o miainiaininl Fuerza
ol (L) L1 LT L
+ . 1

LOCK OUT OUT2 BA.O CNT TMR

180 El valor preestablecido esta establecido en '200"
eas A Iue@presione la

tecla parﬂompletar la configuracion de

En el modo Ejecutar, ingresa al modo de
configuracion del valor preestablecido
usando @cla. Luces LED 'PS1'

y primer digito del valor preestablecido

El valor preestablecido se configura
as Y, Iuemaresione la
tecla parﬂgresar al modo de configuracion
de PS2.

PS2 y regresar al modo Ejecutar. g;ne\
parpadea. metro

Presione I@cla para guardar el valor establecido después de cambiar el valor de configuracion. Luego, pasa al siguiente parametro o regresa

tacometrol

Velocidad/pulso
metro

al modo RUN. Sin embargo, si no se toca ninguna tecla durante 60 segundos, volvera al modo RUN sin guardarse.
@ Modo de verificaciéon de configuracion de funciones

unidad

« El valor de configuracion del modo de configuracién de funcion se puede confirmar usando las tees y.

@ Funcién de visualizacion de conmutacién en el indicador preestablecido

(0)
+ El valor de configuracion 1 (PS1) y el valor de configuracion 2 (PS2) se muestran cada vez que se presiona la tecla &gkl modelo preestablecido dual. e o
(En el temporizador, esta disponible parﬂe’l’vdod&t@ E‘aliaa)D ndc
© Reiniciar Traspuesta

« En el modo Ejecutar o en el modo de configuracion de funci@, si se pulsa o se aplica la sefial al terminal RESET en la parte posterior,
El valor actual se inicializara y la salida se mantendra en estado apagado. Al seleccionar la entrada de voltaje (PNP), corto no. 10

y no. 12 terminales, o al seleccionar entrada sin voltaje(NPN), corto no. 11 y nim. 12 terminales para resetear.

Conductor y controlador

®)
Gréficol
Logica
panel

(w] Contador de LOTES (solo para ellmodelo CT6NMIP /CT6M-2P)

En el modo de indicacion del contador de LOTES, el 'valor del contador de LOTES' se muestra en el indicador de conteo y el 'valor de configuracién del s

contador de LOTES' se muestra en el indicador preestablecido.

dispositivo

@ Cambio del valor de configuracion de LOTE

Si presiona la t@ en el modo Ejecutar, ingresara al modo de indicacién del contador de LOTES. ®

Software
()

Entra en el modo El valor de LOTE se establece en ‘200" Otro

de cambio de valor de usando Iteas y, lueles

configuracion me@ne la tecla. presione la teo@ara completar

(BA.S se ilumina, el primer digito CobE SOREI B e i valor de configuracion de LOTE y

del valor de configuracién parpadea). pase al modo de indicacion del

contador de LOTE.
.
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Serie CT

@ Operacion del contador de LOTES

Fuerza EN |

APAGADO

N:

Saldaprseitioaits I'I!'II'IFIFII'I!'II'II_I!'II_Iﬂl‘ll‘lﬂl’ll’lﬂﬂl’l!’lﬂl’ll’ll’lg annrt

Restablecimiento por lotes H ¥

i

1

999999

Valor de configuracion por lotes

0
BA.O LED EN

APAGADO

Lote EN

produccion  APAGADO

@ Operacion de conteo de LOTES

« El valor de conteo de LOTES aumenta hasta que se aplica la sefial de reinicio de LOTES. El valor de conteo de LOTES circulara cuando sea

mas de 999999.

1) Operacion de conteo de LOTES en Contador: Cuenta el nimero de personas que alcanzan el valor de configuracién de CT6M-1P o que alcanzan el modo dual.

valor de ajuste de CT6M-2P

L

2) Operacion de conteo de LOTES en el temporizador: cuenta el nimero de veces que se alcanza el tiempo de configuracion.

(En el caso del modo de salida "FLK", cuente el nimero de tiempos de configuracion de T.off y tiempo de configuracion de

T.on alcanzados).

@ Salida por lotes

« Si se aplica una sefial de entrada mientras se cambia el valor de configuracion de LOTE, se realizara la operacioén de conteo y el control de salida.

« Si el valor del recuento de LOTES es igual al valor de configuracion de LOTES, la salida de LOTES estara ENCENDIDA y mantendra el estado ENCENDIDO hasta que se reinicie LOTE

se aplica la sefial.

«» Cuando se corta la alimentacion y luego se vuelve a suministrar con el estado de salida BATCH encendido, la salida BATCH se mantiene en estado ON hasta que

Se aplica la sefial de reinicio de LOTE.

@ Entrada de reinicio por lotes

« Si presiona el boton de reinicio o aplica la sefial al terminal de reinicio de BATCH en el panel posterior, se restablecera el valor de conteo de BATCH. Al seleccionar la entrada de voltaje (PNP),

corto no. 10 y nim. 14 terminales, o al seleccionar entrada sin voltaje(NPN), corto no. 11 y nim. 14 terminales para resetear.

« Cuando se aplica el reinicio de LOTE, el valor de conteo de LOTE se mantiene en 0 y la salida de LOTE se mantiene en estado APAGADO.

@ Aplicacion de la funcion de contador BATCH

+ Contador
En este caso, coloque 5 productos en una caja y luego empaquete las cajas cuando lleguen

a 200.

- Valor de configuracion preestablecido del contador = valor de configuracion

de LOTE = "200"

- Cuando el valor de conteo del contador alcance el valor preestablecido "5", la salida de
control (SALIDA) estara activada y en ese momento el valor de conteo del
contador de LOTES aumentara en "1". La caja de control que recibe la salida de
control (OUT) controla repetidamente el transportador para mover la caja llena y
colocar la siguiente caja vacia en espera. Cuando el valor del recuento de LOTES
llegue a "200", la salida de LOTES estara activada. Luego, la caja de control detiene

el transportador y proporciona una sefial de control para el embalaje.

. Salida por lotes

. JE

|—— Sefial de control
para empacar

Contar entrada salida LOTE

=
CTéM-1P4 Caja de control Sefial de contol
para transportador
Valor preestablecido = 5 .
Tercer Segunda Primera
cuadro caja caja

Valor de recuento de LOTES actual = 3

« Temporizador
Llena leche en el biberén durante 3 segundos (tiempo de configuracién). Cuando se
llenan 500 biberones, se enciende la lampara de finalizacion del conteo de LOTES.

(Tiempo de configuracién: 3 segundos, valor de configuracién de LOTE: 500)

=== Salida por lotes | Productividad : 500

Control ~ @~ botellas
produccion E Lampara encendida
R cuando se completa.

CT6M-

1P4 Lampara de acabado de
conteo de LOTES

Valvula de operacion
(Valvula abierta

durante 3 segundos)

Controlar el

vélvula de operacion

Deteccion de botellas control

sensor
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Contador/temporizador programable

E Diagrama de flujo para el modo de configuracién de funciones

| Modo correr |
3 seg 3 seg. 5 seg 3 seg

- 2 VT i
i , AN :
‘ Grupo de pardmetros 1 Grupo de parametros2
§ (GRp1) (GRp2)
: Encimera @l 3 Temporizador :
(CONTA) Contador/temporizador (T1ME)
Ccomeencon Comunicacion |
§ l; 3 ] y l 3 i
Modo de entrada Intervalo de tiempo o Com. DIRECCION
\ (EN) (HORA/MIN/SEG) (DIRECCION) ‘
| o - > @] [}

Modo de salida m Modo arriba/abajo Com. velocidad
: (OUT™) (UD) (BPS) ;
I Modo de indicacién m l 1 3 m l H
i (DSpM) j
: 1 Modo de indicacién Com. paridad i
: (o] @ i 3 (DSpM) (PRECIO) {

Max. velocidad de conteo m l @ i

(CPS) - i

VAL & m Com. bit de parada :

m l 32 valor de conteo (PST) ;

(DATOS) i

Tiempo de salida OUT2 I 3 (o] l :

(SALIDA2) :

m l 3 Modo de salida Tiempo de :

(OUTM) espera de respuesta :

Tiempo de salida OUT1 [io) l, 3 (RSWT) :

(SALIDAT) @ L H

iv Tiempo de salida OUT2 i

K m 3 (SALIDA2) Com. escribiendo i

) (comw) ;

. Punto decimal m l 3 H

(PD) i

m i Tiempo de salida OUT1

SALIDA1 . h

g ) 1: Indicador :

Min. restablecer el tiempo m l 2 Ti d lid

. 11po de salida !

(PRM) . . . ;e i

Légica de entrada 3: Si cambia la configuracién ;

o) S16) El valor de la funcion, OUT1, 5

Loaica do entrad l OUT?2 se apagara y volvera !

Ogica de entrada . H

(siG) m al modo Ejecutar, luego el :

l 3 Tiempo de sefial de entrada valor actual se restablecera. :

; @ (Ent) :

decimal preescala m l

: punto ;

i (PcDP) Tecla de blogueo

: @ 3 — i

Valor de preescala

i (PRM) Encimera

: m l 3 - EI modelo preestablecido tinico no tiene la funcion de configuracion "tiempo de configuracion de salida OUT1" :

; modo y OUTT se muestra en el modo de funcién de configuracion "tiempo de salida OUT2".

Valor del punto inicial - En el caso del modo de entrada DN, DN-1, DN-2 , no hay configuracion de "Valor de punto inicial’| |

: (STRT) modo de funcion. H

m l - En el caso del modo de salida F o N, no existe la funcion de configuracion "tiempo de salida OUT2"
; Modo. (Fijado en HOLD)

‘ Memorizar el valor de conteo - En el caso del modo de salida S, T o D, no hay configuracién de "tiempo de salida OUT2"

: (DATOS) modo de funcioén. :

i m i Temporizador

- En caso de modo de salida FLk1, FLk2 o INtG y salida OND, OND1, OND2

Tecla de blogueo En el modo de modelo preestablecido tnico, OUTT se muestra en el modo de configuracién de la funcién H
i (GERRAR CONLLAYE) "tiempo de salida OUT2" y no hay modo de configuracion de la funcién "tiempo de salida OUT1". :
; m - Los modos de salida, excepto el modo de salida OND, ONd1, ONd2 e INt2 , no tienen 1

Modo de configuracion de la funcién "tiempo de salida OUT1".

Si se cambia el valor de configuracion del grupo de parametros 1, se inicializaran el valor de vi izacion y la salida.

Presione la a durante 3 segundos/5 segundos. en modo RUN para ingresar al grupo de parametros 1/grupo de parametros 2.
Presione Iala durante 3 segundos. en el modo de configuracion de funciones para regresar al modo RUN.
La operacion de entrada y el control de salida se pueden configurar en el modo de configuracion de funciones.
Si se cambia el valor establecido de 3 parametros marcados en el modo de configuracion de funciones, las salidas OUT1y OUT2 se apagaran y

luego se restablece el valor actual.

El grupo de parametros 2 no esta disponible para modelos sin comunicacion.

(A)

Foto
eléctrico
sensor

®)
Fibra
optico
sensor

(©)
Puerta/Area
sensor

D)
Proximidad
sensor

(M)
Presion
sensor

F)
Giratorio
codificador

Conector/
Enchufe

controlador

)

RSS!
Fuerza
controlador

[0)

Encimera

L)
Panel
metro

tacometrof

Velocidad/pulso
metro

Mostrar
unidad

()
Sensor
controlador

Traspuesta

Conductor y controlador

(R)
Gréfico/
Logica
panel

(S)
Campo
red

dispositivo

®
Software

(t)
Otro
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Serie CT

[m] Configuracién de pardametros (Contador)

(u: Para seleccionar el modo de configuracion, tecla: Para cambiar el valor de configuracion)

Modo de ajustes Coémo establecer

Contador/temporizador CONO: CONTADOR

Connecticut CONTE TIEMPO TIEMPO: TEMPORIZADOR

Modo de entrada UD-C <« ARRISAMRRIBA-1 €5 ARRIBA2 45 DN <5 DN-1 <5 DN-2 UD#UBB -

EN ? T

* Modo de entrada UP, UP-1, UP-2 o DN, DN-1, DN-2
Fe4P 4P CetPretP|tPr 4P gtP)

A

Modo de salida

FUERA En caso de que el modo de salida sea F, N, no habra modo de configuracion de "tiempo de salida OUT2". (Fijado en MANTENER)
« Modo de entrada UD-A, UD-B, UD-C Si el modo de salida esta configurado en D cuando méx. La velocidad
Fe» 4> CRe>REPke> <P JetPAet>Se>tesrD de conteo esta configurada en 5 Kcps, 10 Keps, max. La velocidad de
Modo de indicacién + * conteo se establece automaticamente en 30cps. (Configuracion
DSpM « En el caso del indicador predeterminada de fabrica)
sosTener 4——= TOTAL En el caso del indicador, indica que se muestra la seleccion de modo (DSpM).

Se agrega la funcion que puede establecer el valor preestablecido al seleccionar HOLD. (Consulte la pagina
J-22 'Contador de operacion del indicador'.)

La velocidad de conteo es la de la relacién de trabajo uno por uno (1:1) de la sefial de entrada INA o INB,
y se aplica en INA e INB al mismo tiempo.

Max. velocidad de conteo 30 1eSHE <> - 0K *> 1

CPsS

f En caso de configurar D en el modo de salida, puede elegir 1cps, 30cps, 1Kcps.
Ti d lida OUT2 : Para cambiar la posicién del digito parpadeante del valor Establece el tiempo de salida de un solo disparo de OUT2.

iempo de salida

OUT2p del tiempo de salida OUT2. Rango de configuracion: 0,01 a 99,99 seg.

: Para cambiar el valor del tiempo de salida OUT2. No aparece si se selecciona el modo de salida F, N.  Establezca el
- de salida OUT1 : Para cambiar la posicion del digito parpadeante del valor tiempo de configuracién de un solo disparo de OUT1
S;\ELIEE © salda de tiempo de salida OUT1. Rango de tiempo: 0,01 a 99,99 segundos, mantener

Y, : Para cambiar el valor del tiempo de salida OUT1. HOLD se muestra presionando la tecla 4 vect

« tipo de 6 digitos
-

1 t t
Punto decimal )
« tipo de 4 digitos

DbP — —>

]

L nfiguracion del punt imal li la misma manera al valor
. . a configuracion del punto decimal se aplica de la misma manera al valor de

conteo y al valor de configuracion.

Min. restablecer el tiempo

himoro 14— 20 unidad: sra. Establezca el minimo. ancho de la sefial RESET externa.
Légica de entrada NPN: entrada sin voltaje
fi . Verifique el valor l6gico de entrada (PNP, NPN).
irmar PNP: entrada de voltaje
« tipo de 6 digitos
1 ------ - - - - - - ---- - - - 4P --- --- - - - ----

Punto ~ T . . f

decimal preescala

La posicion del punto decimal de la preescala no esta establecida por debajo del decimal

SeoP * digitos de ajuste del punto (DP).
Rango de configuracion del valor de preescala
Valor de preescala afa cambiar el digito parpadeante. Tipo de 6 digitos: 0,00001 a 99999,9
2 i
SCL : Para cambiar el valor de la preescala. Tipo de 4 digitos: 0,001 29999 |
Consulte la pagina J-20 _Rango (W] Funcion de preescala’.
de configuracion del valor del punto inicial (conectado con la configuracion del punto decimal)
Valor del punto inicial Para cambiar el digito parpadeante. Tipo de 6 digitos: 0,00000 a 999999
STRT : Para cambiar el valor del punto de inicio. Tipo de 4 digitos: 0,000 a 9999
Consulte la pagina J-20 'Funcién d@mm de inicio'.
;:n;;c;:io’n de memoria CLR » REC CLR: Inicializa el valor de conteo cuando la energia esta apagada.

REC: Memoriza el valor de conteo en el momento del apagado.

LOFF <— LOc1 LOFF: Cancelacion del modo de bloqueo.
Tecla de bloqueo LOc1: Tecla de bloq@)
CERRAR LOc2: Bloqueos laves.
LOc3 «— LOc2 LOc3: Bloqueos &, @, D, Bes.

1. Explicacion del ajuste del punto decimal y del punto decimal previo a la escala
- Configuracion del punto decimal: establece el punto decimal del valor de visualizacion en el indicador frontal.

- Configuracion del punto decimal de preescala: establece el punto decimal de conteo de preescala independientemente del punto decimal del valor de visualizacion
en el indicador frontal.

Autonics
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Contador/temporizador programable

(™) Modo de operacion de entrada (Contador)

Modo de entrada

tabla de conteo

Operacion

S

ENUN :1 n ﬂ q H q r sin contar —
P @ e ® ®
h ' ' Si INA es una entrada de conteo, INB es una

INB i y :
ARRIBA I : No T j H entrada de inhibicion.
(ARRIBA) contando - H ' Si INB es una entrada de conteo, INA es una

- o entrada de inhibicion.
2
Contar
valor 0
ENUN |
; i ‘
h H : Cuenta cuando la sefial de entrada INA esta activa.
ARRIBA-1 INB | : )
(Arriba-1) sin contar 4 INA: Entrada de conteo
INB: entrada de inhibicién
Contar
valor
ENUN h
INB h L —> i Cuenta cuando la sefial de entrada INA esta

ARRIBA-2 | v : baja. t )
(Arriba-2) sin contar Y ! 4 ( INA: Entrada de conteo

INB: entrada de inhibicion

aor o o
ala

-l ﬂ Fl sincontar

—
INB Ih Y H H Si INA es una entrada de conteo, INB es una
i A i ¥
DN ' ‘ 3 ¥ ¥ entrada de inhibicion.
(Absio) ! : i : ¥ Si INB es una entrada de conteo, INA es una
! ' : ; i entrada de inhibicion.
Contar
valor
ENUN h
h Cuenta cuando la sefial de entrada INA esté activa.
DN-1 N8| P )
(Abajo-1) n-1: sin contar INA: Entrada de conteo
H 3 INB: entrada de inhibicién
n-
Contar
valor

DN-2

(Abajo-2)

h

INB

Contar
valor

n-2

Cuenta cuando la sefial de entrada INA esta
baja. l )

INA: Entrada de conteo

INB: entrada de inhibicién

UD-A

(Arriba/Abajo-A)

h
ENUN

allm

INA: Entrada de conteo

INB: entrada del comando de conteo

Cuando INB es L, cuenta hacia arriba.

Cuando INB es H, cuenta atras.

(A)

Foto
eléctrico
sensor

®)
Fibra

optico
sensor

(©)
Puerta/Area
sensor

D)
Proximidad
sensor

(M)
Presion
sensor

")
Giratorio
codificador

Conector/
Enchufe

(H)
controlador
0]

RSS/

Fuerza
controlador

[0)

Encimera

L)
Panel
metro

tacometrol

Velocidad/pulso
metro

Mostrar
unidad

(0)
Sensor
controlador

Traspuesta
modo de potencia

Conductor y controlador

R)
Gréficol
Logica
panel

(S)
Campo
red

dispositivo

®
Software

(t)
Otro
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Serie CT

[w] Modo de operacion de entrada (Contador)

Modo de entrada tabla de conteo

ENUNT ﬂﬂf-”—| : : f—| ~

UD-B INB T P i i f_| f_| | INA: entrada de conteo

Operacion

INB: Entrada de conteo regresivo

Cuando se aplican tanto INA como INB a
L->H, permanecera el valor de

conteo anterior.

(Arriba/Abajo-B)

Contar
valor

INB h 3 i Cuando se utiliza la fase A,B del codificador
up-C l oo nAn o
: : i3 : i {

Al conectarse a INA, INB, configure el
(Arriba/Abajo-C) modo de entrada del contador (IN)

como entrada de fase diferente (UD-C).
Contar

valor 0

el ancho de la sefal debe ser superior al minimo. El ancho de la sefial y
De lo contrario, ocurrira 1.

el ancho de la sefal deben ser superiores a medio minuto. ancho de la sefial.

Min. ancho de sefial contando la velocidad
El significado de "H"y "L"

Contando Min. velocidad exon  Alto

Entrada de voltaje (NPN)|Entrada sin voltaje (PNP) de la sefial ancho (NB) ajo | EN

| 1cps 500

30cps 16.7
1keps 0,5 t

I ozvee Ablerto 5kops 0.1

10kcps 0.05 Ton, Toff: min. ancho de sefal

APAGADO [ENCENDIDOAPAGADO

h 5-30 VCC Cortocircuito

Toneada Patmetre

[m] Funcion de preescala (Contador)

Esta funcion es para configurar e indicar la unidad calculada para la longitud real, medida de liquido, posicion, etc. Se llama "valor de preescala"
para longitud medida, liquido medido, posicién medida, etc. por 1 pulso.

Por ejemplo, P es el nimero de pulsos por 1 revolucién de un codificador rotatorio y L es la longitud que se desea medir.

El valor de preescala es [la longitud deseada (L)]/[el numero de pulsos (P) por 1 revolucién del codificador rotatorio].

Es la longitud por 1 pulso de un codificador rotatorio.

Ej.) Controlar la longitud mediante el contador y el codificador rotatorio.

Rodillo

Cortador [En el caso de un rodillo de 22 mm de diametro (D) conectado

con el codificador de 1.000 pulsos]

+ Valor de preescala = T % Didmetro del rodillo(D)

El numero de pulsos por
1 revolucién del codificador

<L > Motor . 31416x22
1000

= 0,069 mm/pulso
Sistema de control

de motores
Para controlar la posicion del transportador en 0,1 mm, establezca el punto decimal en el décimo lugar (-—--.-) en el modo de configuracion del punto decimal (DP) y
establezca el punto decimal de preescala en el milésimo lugar (---.---) en el modo de configuracién del punto decimal de preescala (ScDP) Luego configure el valor de

preescala "0.069" en el modo de configuracion de preescala (SCL).

[m] Funcién de punto de inicio (Contador)

Esta funcion es que el valor del punto inicial funciona como valor inicial cuando estéd en modo de conteo.
« En el caso de DN, DN-1 o DN-2 en modo de entrada de temporizador, no esta disponible.

« Cuando se aplica el reinicio, el valor actual se inicializa al punto de inicio.

« Después de contar en C, R, P, Q Después de contar en

J-20 Autonics
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El Modo de operacion de salida (Contador)

Contador/temporizador programable

Salida de una sola vez (0,01 a 99,99 seg.) Salida dnica Salida retenida

Salida retenida

Produccién
modo

Modo de entrada

Arriba, Arriba-1, 2

Abajo, Abajo-1, 2

Arriba/Abajo A, B, C

Operacion

REINICIAR
999999

PREAJUSTE2

ereestanLecioo |

Después del conteo, visualizacién del conteo
El valor aumenta o disminuye hasta que se aplica la

sefial de reinicio y se mantiene la salida retenida.

preestasLecioo 1

(F)
SALIDA1
ouT2
(AFUERA)
REINICIAR r T -l
999999
PREAIUSTEZ L.k oo i, Después del conteo, visualizacién del conteo
none srecstastscoo T oo = El valor y la salida retenida se mantienen hasta que se
(NORTE) 0 i H aplica la sefial de reinicio.
SALIDA1 & 3
ouT2 : :
(AFUERA) =
REINICIAR |-| |' Cuando se realiza el conteo, el valor de visualizacion
999999 : del conteo se restablecera y se contara simultaneamentf
PREAJUSTEZ La salida retenida OUT1 se apagara después

OUT2 tiempo de un solo disparo.

0
(©) i El tiempo de salida de un disparo de OUT1
SALIDAT —/ P P
T El tiempo de salida de un disparo se opera
ouT2 : . X
indeper de la salida OUT2.
(AFUERA)
REINICIAR n Después del tiempo de disparo tnico de OUT2, el valor
999999 de visualizacion de conteo se ay se contara
PREAJUSTE2 -
R simultaneamente.
1 .
rresemaseee La salida retenida OUT1 se apagara después
(R) 0 : Tiempo de un solo disparo OUT2.
SALIDA1 T . o
+ El tiempo de salida tnica de OUT1 se opera
ouT2 H . .
independientemente de la salida OUT2.
(AFUERA)
REINICIAR n Después del conteo, visualizacion del conteo
999999 El valor aumenta o disminuye hasta que se aplica la
K PREAJUSTEZ entrada RESET.
rcesmaauecioo | 4l La salida retenida OUT1 se desactiva después del
(K) B g T tiempo de disparo tinico de OUT2.
gﬁl?; l ] l 'I El tiempo de salida unica de OUT1 se opera
I I independientemente de la salida OUT2.
(AFUERA)
Después del conteo, el valor de visualizacion del conteo
REINICIAR ﬂ se i mientras la salida OUT2 esté activada.
999999 El valor de conteo se reinicia internamente y
PREAJUSTE?  wntemmeeefee cuenta simultaneamente.
1 Cuando la salida OUT2 esta apagada, muestra el valor
PAG PREESTABLECIDO X A
0 H / de conteo mientras OUT2 esta ON y aumenta o
PAG) disminuye.

La salida retenida OUT1 se desactiva después del

SALIDA1 : ‘ T tiempo de disparo tnico de OUT2.
out2 [ ] | | | | | | B | Eitiempo de salida de un disparo OUTA se opera
(AFUERA) independientemente de la salida OUT2.

REINICIAR r |-| r Después del conteo, visualizacién del conteo

999999 El valor aumenta o disminuye durante

PREAJUSTE2

preestastecioo |

Tiempo de un solo disparo OUT2.

0 La salida retenida OUT1 se desactiva después del
Q) SALIDA1 tiempo de disparo tnico de OUT2.
ouT2 Se opera el tiempo de salida de un disparo OUT1
(AFUERA) independientemente de la salida OUT2.
REINICIAR I- ﬂ r
999999 : . A
Después del conteo, el valor de visualizacion
PREAJUSTE2 § R
1 del conteo y la salida retenida OUT1 se
A ereesmaptecioo 1 =

0

SALIDA1

OuT2

(AFUERA)

mantienen hasta que se aplica la entrada RESH
El tiempo de salida Unica de OUT1 se opera

independientemente de la salida OUT2.

La salida de tipo preestablecido unico (OUT) funciona como OUT2 del tipo preestablecido dual.
La salida OUT1 se puede configurar en 0 en todos los modos y la salida de valor 0 se activa.
La salida OUT2 no se pudo establecer en 0 en C(C). Modo de salida R(R), P(P) o Q(Q).
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(A)

Foto
eléctrico
sensor

®)
Fibra
optico
sensor

(©)
Puerta/Area
sensor

D)
Proximidad
sensor

(M)
Presion
sensor

")
Giratorio
codificador

Conector/
Enchufe

(H)
controlador
0]

RSS/

Fuerza
controlador

[0)

Encimera

L)
Panel
metro

tacometrol

Velocidad/pulso
metro

Mostrar
unidad

(0)
Sensor
controlador

Traspuesta
modo de potencia

suministrar

Conductor y controlador

R)
Gréficol
Logica
panel

(S)
Campo
red

dispositivo

®
Software

(t)
Otro



Machine Translated by Google

Serie CT

[m] Modo de operacién de salida (Contador)

Salida retenida Salida de coincidencia

Modo de salida Arripa/Abajo - A, B, C Operacion
REINICIAR
999999
PREAJUSTE2 OUT1 y OUT2 mantienen el estado ON en
s PREAJUSTE1 siguiente condicion:
0 Valor de visualizacién de conteo  PRESET1
(S) -99999 N "
Valor de visualizacién de conteo  PRESET2
SALIDA1
ouT2
(AFUERA)
REINICIAR
999999
La salida OUT1 esta apagada:
PREAJUSTE2 o
t PREAJUSTE1 El valor de visualizacion de conteo  PRESET1
0 OUT2 mantiene el estado ON en las siguientes
(t) 99999 condiciones:
SALIDA1 Valor de visualizacién de conteo  PRESET2
ouT2
(AFUERA)
REINICIAR
Cuando el valor de visualizacion de conteo es igual
999989 al valor de configuracion (PRESET1, PRESET2)
D PREAJUSTEZ Unicamente, la salida OUT1 o OUT2 se mantiene en
PREAJUSTE1
0 estado
(D) 99999 ON. Cuando se configura 1kcps para la
velocidad de conteo, se debe utilizar la salida
SALIDA1 o
de contacto de estado sdlido.
ouT2
(AFUERA)

La salida de tipo preestablecido unico (OUT) funciona como OUT2 del tipo preestablecido dual.

La salida OUT1 del modelo dual preestablecido funciona como salida Unica o retenida. (excepto los modos S, T, D) La
salida OUT1 se puede configurar en 0 en todos los modos y la salida de valor 0 se activa.
La salida OUT2 no se pudo establecer en 0 en el modo de salida C(C), R(R), P(P) o Q(Q).

[m] Operacién de contador del indicador (CT6S-I, CT6Y-I, CT6M-I)

Indicar tabla de conteo
modo  abaj Operacién
En caso de que el modo de entrada esté arriba En caso de que el modo de entrada esté abajo P
(DSpM) (Arriba, Arriba-1, Arriba-2) (Abajo, Abajo-1, Abajo-2)
REINICIAR REINICIAR H n El valor del conteo aumenta o disminuye hasta que
TOTAL : se aplica la entrada RESET.
999999 .
(TOTAL) 999999 Al alcanzar el max. valor de conteo o min. valor de
conteo, se restablecera y contara simultaneamente.
0 99999
REINICIAR El valor de conteo aumenta o disminuye hasta que
999999 999999
se aplica la entrada RESET, el indicador del valor
SOSTENER PREESTABLECIDO _ PREESTABLECIDO
(SOSTENER) de conteo parpadea cuando se alcanza el valor

pr ido (conteo ) 0 0 (conteo

descendente).

« En caso de que el modo de entrada sea entrada de comando (UD-A), entrada individual (UD-B), entrada de diferencia de fase (UD-C).

REINICIAR ﬂ

999999
0 En el caso del modo de entrada ARRIBA/ABAJO (UD-A, UD-B, UD-C),
\l\/ no se muestra el modo de indicacién (DSpM) de la configuracién.
-99999 e
L]
J-22 Avutonics
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Contador/temporizador programable

E Configuraciéon de parametros (temporizador)

(A)
Foto

(@: Para seleccionar el modo de conﬂguraci& tecla: Para cambiar el valor de configuracion) eléctrico

sensor

Modo de ajustes

Cémo establecer

®)
Fibra

Contador/temporizador

CONTE «——» TIEMPO

CONTADOR: CONTADOR

TIEMPO: TEMPORIZADOR

optico
sensor

Rango del temporizador

HORA/MIN/SEG

® tipo de 6 digitos

99999 | [999(99 9999(9 999999 995(99 [9995(9 |
0.001s a 0,01sa 0,1sa 1s a 0,01sa 0,1sa
999.999s 9999,99s 99999,9s 999999s 99m59.99s 999m59.9s

¢ '
HORA | HM | | HM 5 | MINIMDI | MINIMOI | m5 |
- - -
9999(9 [999959 | [995959 | [999999 | |[9999(9 | [o99959 |
0,1ha 1ma 1sa 1ma 0,1 ma 1sa
99999.9h 9999h59m 99h59m59s 999999m 99999,9 millones 9999m59s
@ tipo de 4 digitos
I SEGUNDO [ SEGUNDO - ’ SEGUNDO] - I SEGUNDOI - I SEGUNDO]
[999 | [o999 | [99@ | [9999 | [9959 |
0.001s a 0,01sa 0,1sa 1sa 1sa
9,999s 99,99s 999,9s 9999s 99m59s
}
HORA HM MINIMO MINIMO
- - -
9999 9959 9999 99(9
4 hora para 1ma 1ma 0,1 ma
9999h 99h59m 9999s 999,9 millones

(©)
Puerta/Area
sensor

D)
Proximidad
sensor

(M)
Presion
sensor

F)
Giratorio
codificador

Conector/
Enchufe

(H)
controlador
)

RSS!

Fuerza
controlador

[0)

Encimera

Modo ARRIBA/ABAJO

e ——pe DN

ARRIBA: El tiempo avanza desde 0 hasta el valor de configuracion.

Tiempo de salida OUT2
0OuT2

Tecla: Para cambiar la posicién del digito parpadeante del valor del tiempo de salida OUT2.

Tecla: Para cambiar el valor del tiempo de salida OUT2.
Establece el tiempo de salida de un solo disparo de OUT2

Rango de configuracion: 0,01 a 99,99 segundos.

HOLD se muestra presionando la tecla 4 veces.

ub DN: El tiempo avanza desde el valor de configuracion hasta 0.
L)
Se utiliza inicamente para el indicador. Panel
Modo de indicacion TOTAL 4—— sosTeneR 4——» ONID Se agrega que la funcién que establece el tiempo de configuracion cuando mere
DSpM T f seleccionando HOLD u ONtD (Consulte la pagina J-28 ' Temponzadm
operacion del indicador'). tacometrof
. i Se utiliza unicamente para el indicador. et
;:J;z:;lén de memoria CLR «—» REC CLR: Inicializa el valor de tiempo cuando la energia esta apagada.
REC: Memoriza el valor del tiempo en el momento del apagado. Mostrar
unicad
OND 3 ONd1ONg2 LK FLK1 FLg24 — — <« ENT
Modo de salida i Q) o
FUERA INTG NFdg DEN P <> OFD g IN2INtlqp controlador
Traspuesia

modo de potencia

motor
Conductor y controlador

Tiempo de salida OUT1
SALIDA1

Tecla: Para cambiar la posicion del digito parpadeante del valor de tiempo de salida OUT1.

Tecla: Para cambiar el valor del tiempo de salida OUT1.
Establezca el tiempo de salida tnica de OUT1.
Rango de configuracion: 0,01 a 99,99 s, mantener
HOLD se muestra presionando la tecla 4 veces.

(R)
Gréfico/
Logica
panel

(S)
Campo
red

dispositivo

Légica de entrada
S1G

NPN: Entrada sin voltaje

PNP: entrada de voltaje

Verifique el valor légico de entrada (PNP, NPN).

®
Software

Tiempo de sefial de entrada
Ent

1 +«—» 20 [unidad: sra]

CTS/CTY: Establecer min. Ancho de sefial externo INA, INH, RESET.
CTM: Establecer min. ancho de sefial externo INA, RESET, INHIBIT,
BATCH RESET.

(t)
Otro

Tecla de bloqueo
CERRAR

LOFF  4— 4 LOct

! !

LOc3 4——p LOc2

LOFF: Cancelacion del modo de bloqueo
LOc1: Tecla de bloqﬂ,

LOc2: Cerraduras, ||
LOc3: Bloguea las |i5(g5,

Q0
(<N HA]
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Serie CT

[m] Modo de operacion de salida (temporizador)

Salida unica

Salida retenida Salida unica Salida retenida

Modo de salida Modp de entrada

Retardo de sefial activada (reinicio de energia)

FUERZA

[

1) El tiempo comienza cuando se enciende la sefal INA.

2) Cuando la sefial INA se apaga, el tiempo se reinicia.

INA(NICIO)

3) Cuando la sefial INA esta activada:

( )

REINICIAR

Se opera el inicio de la hora de encendido. Se
opera el inicio de la hora de apagado. 4) La salida

Tiempo de fraguado2

OND

(OND)

Tiempo de fraguadot

0

de control funciona como retenida.
o salida de un solo disparo.

Mostrar

Tiempo de fraguado:
Abajo
Tiempo de fraguadol

0

SALIDA1

a1
P
l
SALIDAT |
<« o=
T2 A
ouT2 I
(AFUERA)

ouT2

T1: Tiempo de fraguado1
T2: Tiempo de fraguado2

Retardo de sefial activada 1 (reinicio de energia)

1) El tiempo comienza cuando se activa la sefal INA; si

FUERZA

la sefial INA se aplica repetidamente, solo se

1M

la sefal inicial.
2) Cuando la sefial INA esta activada:

INA(NICIO)

INH(INHIBIR)

Se opera el inicio de la hora de encendido. Se
opera el inicio de la hora de apagado. 3) La salida

REINICIAR

de control funciona como retenida.

]

o salida de un solo disparo.
4) Sdlo la primera sefial de entrada INA es valida en caso

Tiempo de fraguado2

ONd1 (OND.1)

Tiempo de fraguadol

Mostrar

Tiempo de fraguado2

Abajo

Tiempo de fraguadol

0

SALIDA1

ouT2

de que la sefial de entrada INA se aplique
: repetidamente.
- SN |
: <>
T
SALIDA1 —]
< >
T2
.__ ouT2
(AFUERA) T1: Tiempo de configuracion
1T2: Tiempo de

Retardo de encendido (retencion de energia)

configuracién 2 1) El tiempo comienza cuando se enciende la alimentacion.

(No hay funcion INA).
FUERZA
2) La hora se reinicia cuando se activa el reinicio.
INA(INICIO) El tiempo comienza cuando se apaga el reinicio.
( ) 3) La salida de control funciona segun lo retenido
REINICIAR o salida de un solo disparo.
4) el valor de vist ion en el
Tiempo de fraguado2 del apagado.
ONA2 [~ i ) i
i pu —
(OND.2) 0 —
Mostar ’_‘ [_ ’_‘
Tiempo de fraguado2 FUERZA oo
Abajo — —L LR
Tiempo de raguado’ 5 . e
0 SALIDAT —— : l
AL .
= ouT2 2 :
SALIDA1 [ | || I
(AFUERA) T1: Tiempo de fraguado1
ouTt2

T2: Tiempo de fraguado2

una ta

Parpadeo (reinicio de energia)

1) El tiempo comienza cuando se enciende la sefal INA.

FUERZA |

2) Cuando la sefial INA esta activada:

INA(INICIO)

af

Se opera el inicio de la hora de encendido. Se

opera el inicio de la hora de apagado. 3) La salida

de control funciona como salida retenida, la salida se

( )

REINICIAR

apaga durante el tiempo de T.off y se apaga durante
el tiempo de T.off y se enciende . para el tiempo

Tiempo
de ajuste T.off

FLK -
Tiempo de ajuste T’

(FLK) s !
0

T.on repetidamente.

Ta+Tb = tiempo de configuracién de

T.off 4) El tiempo de T.on y el tiempo de T.off deben
configurarse individualmente.

Mostrar tiempo de ajuste de T.off

Abajo Ton

tiempo de ajuste
0

5) En caso de utilizar la salida de contacto, min. El tiempo
de fraguado debe establecerse en mas de 100 ms.

_

A
Peimeve | T.on Ta Tb .o

T.apagado T gneondido}

T.apagado T.ehcondido

SALIDA2(SALIDA).

—

—

=

FUERZA
evon — 111
T.apagado T.encendido T.apagado
i |
ouT2 — —
(AFUERA)

Reinicio de energia: No hay proteccion de memoria. (Inicializa el valor de visualizacién cuando se apaga)
Retencién de energia: Hay proteccién de memoria. (Memoriza el valor de visualizacion en el momento del apagado, indica el valor de visualizacion

memorizado cuando se vuelve a su

J-24

ministrar energia).

Autonics



Machine Translated by Google

Contador/temporizador programable

E] . ) ) Salida unica Salida unica Salida retenida @
Modo de operacion de salida (temporizador) éiSalida retenida Folo
eléctrico
sensor
Modo de salida Modo de entrada ®)
Operacién Fibra
Parpadeo 1 (reinicio de energia) :enggr
Mantener salida 1) El tiempo comienza cuando se enciende la sefial INA. I
2) Cuando la sefial INA esta encendida: ©)
FUERZA | | Se opera el inicio de hora de encendido Puerta/Area
—1 m : Hora de apagado Se opera el inicio 3) La salida senser
INA(INICIO) + de control funciona como salida retenida.
i ©
INH(INHIBIR) ! 4) En caso de utilizar la salida de contacto, min. Proximidad
: sensor
H El tiempo de fraguado debe establecerse en 00 ms.
REINICIAR
Ajuste de tiempo (M)
Presion
Arba sensor
0 FUERZA A
Mostrar , ; . ENUN
Ajuste de tiempo ‘ t ot ®
" - | > | Giratc
Abajo ouT2 ‘ | | codficador
0
H < (AFUERA)
F L k 1 T: tiempo de fraguado
SALIDA2(SALIDA)
Conector/
(FLK 1) Enchufe
i Salida Unica 1) El tiempo comienza cuando se enciende la sefal INA.
‘ I ‘ 2) Cuando la sefial INA esta encendida: "
FUERZA H ' Se opera el inicio de hora de encendido ! :
NN H Hora de apagado Se opera el inicio 3) La salida controlador
INA(INICIO) de control funciona como un disparo
INH(INHIBIR) 6 O
4) En caso de utilizar la salida de contacto, min. EI F;@iw
REINICIAR tiempo de fraguado debe establecerse en mas controlador
- de 100 ms.
Ajuste de tiempo
@)
0 FUERZA Encimera
Arba
Ajuste de tiempo T ENUN ‘ . . .
Mostrar o | | out2 e ®
Abajo .t i (AFUERA)

SALIDA2(SALIDA)

T: tiempo de fraguado

SALIDA2(SALIDA)

Reinicio de energia: No hay proteccién de memoria. (Inicializa el valor de visualizacion cuando se apaga)
Retencion de energia: Hay proteccion de memoria. (Memoriza el valor de visualizacion en el momento del apagado, indica el valor memorizado

muestra el valor cuando se vuelve a suministrar energia.)
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L)

Panel
Parpadeo 2 (mantenimiento de energia) 1) El tiempo comienza cuando la sefial INA se enciende metro
y el valor de visualizacién en el momento en que
Mantener salida la alimentacién esta apagada se memoriza.
2) Cuando la sefial INA esta encendida: '\j”“""“:” o
FUERZA Se opera el inicio de hora de encendido et puse
Hora de apagado Se opera el inicio 3) La salida
INA(INICIO) de control funciona como salida retenida.
|NH(|NH|B|R) 4) La salida de control se invertira cuando Mostrar
alcanza el tiempo de configuracion. (En el inicio i
REINICIAR inicial, la salida de control OUT2 esta APAGADA).
Ajuste de tiempo 5) En caso de utilizar la salida de contacto, min. ©
El tiempo de fraguado debe establecerse en mas de 100 ms. Sensor
Arba controlador
0
Mostrar FUERZA l I o
Ajuste de tiempo | Traspuesta
Abajo ENUN § modo de potencia
0 t i tc ; S T | sumiistrar
ouT2 — -
(AFUERA)
F L k SALIDA2(SALIDA) Sostener T: tiempo de fraguado
Conductor y controlador
(FLK.2) " ’ ~ -
Salida Gnica 1) El tiempo comienza cuando la sefial INA se enciende ®
el valor mostrado en el momento en que Graficol
[ i 5 5 Légica
FUERZA ‘ . } la esta apagada se memoriza. e
| -l H ﬂ H rl 2) Cuando la sefial INA esta encendida:
INA(INICIO) '_‘ T Se opera el inicio de hora de encendido ©
: Hora de apagado Se opera el inicio 3) La salida Campo
INH(INHIBIR) T 8 X red
] de control funciona como un disparo dispositivo
REINICIAR produccion.
. " E 4) En caso de utilizar la salida de contacto, min.
Ajuste de tiempo El tiempo de fraguado debe establecerse en més de 100 ms. ©
Arba Software
0 [
Mostrar FUERZA
Ajuste de tiempo "~ non w
Avapo ouT2 ];»\4‘0—» : L—»I ore
0
B! m §
(AFUERA)
Sostenor T: tiempo de fraguado



Machine Translated by Google

Serie CT

|i| .. . X Salida unica Salida Unica Salida retenida
Modo de operacion de salida (temporizador) Salida retenida _./_

Modo de salida Mogio de entrada

Operacién
Intervalo (reinicio de energia)

1) La salida de control se activa y el tiempo comienza
[ | I | cuando la sefial INA se activa.

FUERZA H 1 v 2) Cuando la sefial INA esta
INA(NICIO) encendrda: Se opera el !n!cyo del l!empo de
encendido. Se opera el inicio del tiempo de
INH(INHIBIR) apagado. 3) Cuando llega al tiempo de configuracion, el
REINICIAR valor de indicacién y la salida de control se
EN T restablecen automaticamente.
ENT) Ajuste de tiempo - 4) La salida de control esta activada cuando avanza
Ariba. el tiempo.
0
Mostar N —
Ajuste de tiempo ’_‘ ml ,_
. ENUN
Abajo H ’ : ‘ t t
0 : : I i : ! out2 ’—]‘ — H
_[ [_| | I_ (AFUERA)
SALIDA2(SALIDA) T: tiempo de fraguado
Intervalo 1 (reinicio de energia) 1) La salida de control se activa y el tiempo comienza

cuando la sefial INA se activa.
2) Cuando la sefial INA esta
encendida: Se opera el inicio del tiempo de

FUERZA ‘ | I {
H H encendido. Se opera el inicio del tiempo de
INA(INICIO) -ln J 1 - | apagado. 3) Cuando llega al tiempo de configuracion, el
] I valor de indicacién y la salida de control se
INH(INHIBIR) — restablecen automaticamente.

4) La salida de control esta activada cuando avanza

|Nt1 REINICIAR + i ; !ﬁ

' el tiempo.
(INT-1) Ajuste de tiempo “"* 5) La entrada INA se ignora mientras avanza el
' tiempo.
Ariba H
’ PoEd S
Mostrar : FUERZA
Ajuste de tiempo === h
Abajo ; ENUN
0 - ouT2 x>
'_“ ‘ _l | (AFUERA) @
SALIDA2(SALIDA) T: tiempo de fraguado
Intervalo 2 (reinicio de energia) 1) El tiempo comienza cuando la entrada INA esta activada y

se reinicia cuando la entrada INA esta desactivada.

2) La entrada INA esté activada, la salida OUT1 esta activada
durante T1ot1.

|

FUERZA I

3) Cuando llega al tiempo de configuracion 1, el valor de
] i izacion se y la salida OUT2 se activg
INA(INICIO) ‘ ’_ durante el tiempo de salida T2 o t2.
INH(INHIBIR) : : : T ; T La salida se apaga cuando se alcanza el tiempo de
: configuracion, incluso si el tiempo de un disparo
REINICIAR

es mayor que el tiempo de configuracion.

I Nt2 Tiempo de fraguadot
I NT 2 Tiempo de fraguado2
(INT.2) |~

Mostrar

0

T
Tiempo de fraguado2 — T4: Tiempo de fraguado1
Abajo SALIDA1 Li T2: Tiempo de fraguado2
Tiempo de fraguado *'n‘* T2 |t Undisparot 2:

0 : i '
SALIDA1 —l_|
ouT2 .

ouT2 Un disparo2
>| |<
2

(El modelo preestablecido Unico no tiene modo INT.2)

Reinicio de energia: No hay proteccién de memoria. (Inicializa el valor de visualizacion cuando se apaga)
Retencién de energia: Hay proteccion de memoria. (Memoriza el valor de visualizaciéon en el momento del apagado, indica el valor memorizado
muestra el valor cuando se vuelve a suministrar energia.)
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Contador/temporizador programable

IE .. . . Salida unica Salida Unica Salida retenida @
Modo de operacion de salida (temporizador) Salida retenida Foto
eléctrico
sensor
Modo de salida Modo [de entrada ®
Operacion Fibra
Retardo de apagado de sefial 1 (reinicio de energia) Gptico
sensor
[ | ] | 1) Si INA esta en ON, la salida de control permanece en ON. |
FUERZA ) -
' (excepto cuando la alimentacién esta apagada y el ©)
INAQNICIO) reinicio esta activado) Pueralivea
i H | H 2) Cuando la sefial INA esta apagada, el tiempo pro-
INH(NHIBIR) 1 H i ceses.
i i o
OFD REINICIAR - 1 3) Cuando llega el tiempo de configuracion, el valor de S
sensor

indicacion y la salida de control se restablecen

Ajuste de tiempo

(OFD) Anibe automaticamente.
’ : I — e
Mostrar : FUERZA Presion
Ajuste de tiempo g \]— sensor
Abajo : I ENUN 4q.—.’7
0 — — : ®
r._1 l.._| _| r_1 codficador
SALIDA2(SALIDA) (AFUERA) T: Tiempo de fraguado
Retardo de encendido y apagado (reinicio de energia) 1) Cuando la entrada INA esta activada, la salida esta S
onector/
activada y el iempo avanza, luego la salida esta Enchufe
FUERZA ‘ después del tiempo On_Delay.
2) Cuando la entrada INA esta apagada, la salida esta *
INA(INICIO) encendida y el tiempo avanza, luego la salida esta Temporar
controlador
INH(INHIBIR) apagada después del tiempo Off_Delay.
3) Si la entrada INA esta en OFF dentro del tiempo On_Delay,
REINICIAR 0]
el paso 2 comienza de nuevo. RSS/
Fuerza
DFN Conretraso -+ 4) Si la entrada INA esté activada dentro del tiempo Comtraiador
(OFN) Apagado_retardo ===« ==} Off_Delay, el paso 1 comienza de nuevo.
Aba
ENUN = I Encimera
Mostrar
Conretraso = = out2 |<—>] «—>]
Abio i
Apagado_retardo """ (AFUERA) T1: Retardo_activado )
0 T2: Retardo_apagado
SALIDA2(SALIDA) L)
Panel
metro
Retardo de encendido y apagado 1 (retencion de energia) 1) Cuando la entrada INA se activa, el tiempo avanza
y la salida se activa después del tiempo On_Delay.
FuErzA
Velocidad/puls
2) Cuando la entrada INA se desactiva, el tiempo avanza oty puse
INA(INICIO) y la salida se desactiva después del tiempo Off_Delay.
INH(INHIBIR]
( ) 3) Si la entrada INA se desactiva dentro de On_ :‘fg:;m
REINICIAR Tiempo de retardo, la salida se encendera y el paso 2
N Fd 1 Aiba funcionara.
RN FUNUUPS SRS [N, SO i (0)
Con retraso : 4) Sila entrada INA se activa dentro de Off_ Sensor
(DFN.1) Mostrar : N , controlador
arrba Apagado_retardo """ 1 v - Tiempo de retardo, la salida se apagara y el paso
Abajo 0 2 : ; . 1 funcionara.
Mostrar i H . ! P Traspuesta
Conrolraso  “<~fmmmi(sdeiatd bt dedundooin qpaiadpaie vt i - & . modo de potencia
Abajo I T T2 suministrar
Apagado_retardo **"*"= " N mreo s s e e n g s NG n o mene e nes i < >
0 ; ouT2
‘ i (AFUERA) TR ’
etardo_activado Gonductor y controlador
SALIDA2(SALIDA) T2: Retardo_apagado
Ti de int - o d . R)
iempo de integracién (reinicio de energia) Coicor
Logica
FUERZA l l panel
| ©
INA(INICIO) ! H i Campo
H H H red
INH(INHIBIR) - : : 1) El tiempo avanza mientras la entrada INA esta activada. dposiive
REINICIAR E E i
I N TG ; i 2) El progreso del tiempo se detiene mientras se realiza la entrada INA.
Ajuste de tiempo =~ 3 : - )
: H ; APAGADO. Software
(INTG) Arba H H r i
0 i H : s 3) Cuando llega el tiempo de configuracion, la salida esta
Mostrar . i i H activada.
' ' i P )
~ Aluste de tiempo = + : : w
Abajo : : '
o :

SALIDA2(SALIDA) .

Reinicio de energia: No hay proteccién de memoria. (Inicializa el valor de visualizacion y el estado de salida al volver a suministrar energia).
Retencion de energia: Hay proteccién de memoria. (Memoriza el estado de apagado. Al volver a suministrar energia, regresa
el valor de visualizacién memorizado y el estado de salida.)
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Serie CT

(m] Operacién del temporizador del indicador (CT6S-I, CT6Y-I, CT6M-I)

Cuando la configuracién de proteccién de memoria esté desactivada

4) Se reinicia cuando la energia esta apagada.

FUERZA I
INA(INICIO) H )
,— H H 1) El tiempo comienza cuando la entrada INA esta en ON.
INH(INHIBIR) : H 2) El valor de configuracion se inicializa cuando se reinicia la entrada
REINICIAR H T Estd oncendido
Méx. i
- : 3 3) El progreso del tiempo se detiene cuando se activa la entrada INHIBIT.
intervalo de tiempo H N

Mostrar
TOTAL Avalo
0
(TOTAL) Cuando la configuracion de proteccion de memoria esta activada
FUERZA ‘ | I
INA(INICIO) — \ H H 1) El tiempo comienza cuando la entrada INA esta en ON.
INH(INHIBIR) : H 2) El valor de configuracién se inicializa cuando se reinicia la entrada
REINICIAR 1 H H Esta encendido.
Max. 3) El progreso del tiempo se detiene mientras se INHIBE la entrada
intervalo de tiempo /|/| Esta encendido
Ariba
0 4) Valor de visualizacion en el momento del apagado.
Mostrar Max. k se memoriza.
Abajo rango de tiempo
0

Cuando la configuracion de proteccion de memoria esté desactivada

FUERZA [ | ,_

INA(INICIO) 1) El tiempo avanza cuando la entrada INA esta en ON.
INH(INHIBIR) 2) El progreso del tiempo se detiene mientras la entrada INA esta en OFF,
REINICIAR 3) Cuando el tiempo llegue al tiempo establecido, el valor mostrado

se detendra y parpadeara.

Ajuste de tiempo N N L
e 4) Cuando se aplica la entrada de reinicio, se inicializa el valor de
0 visualizacion.
Mostrar 5) Se reinicia cuando la energia esta apagada.
Ajuste de tiempo
Abajo
SOSTENER 0

Cuando la configuracion de proteccién de memoria esté activada
(SOSTENER) I

FUERZA
| 1) El tiempo avanza cuando la entrada INA esté en ON.
INA(INICIO) : 2) El progreso del tiempo se detiene mientras la entrada INA esta en OFF.
INH(INHIBIR) H 3) Cuando el tiempo llegue al tiempo establecido, el valor mostrado
REINICIAR se detendra y parpadeara.

4) Cuando se aplica la entrada de reinicio, se inicializa el valor de

Ajuste de tiempo S8
visualizacion

Arica
0 " 5) Se memoriza el valor del display en el momento en que se corta la
Mostrar | alimentacion.
Ajuste de tiempo
Abajo

0

Cuando la configuracion de proteccion de memoria esta desactivada

FUERZA | El tiempo de encendido indica el modo de entrada INA

1) El inicio del reinicio del tiempo funciona cuando la entrada INA
INA(INICIO) H encender.
INH(INHIBIR) 2) El progreso del tiempo se detiene mientras la entrada INA esta en OFF |
REINICIAR 3) Cuando el progreso del tiempo se detiene y se corta la energia,

Ajuste de tiempo el valor de la pantalla se inicializa.

Ariba H

0

4) Si el tiempo de progreso es mayor que el tiempo de

configuracion cuando la entrada INA se apaga, el valor en
Mostrar

Ajuste de tiempo  *" \
Abajo

ONtD 0

pantalla parpadea y la operacion se detiene hasta que se

aplica la sefal de reinicio.

Cuando la configuracion de proteccién de memoria esta activada

(A tiempo
FUERZA I L1 " " "
Mostrar) y [ ‘ HE El tiempo de encendido indica el modo de entrada INA
INA(INICIO) H H ] 1) El inicio del reinicio del tiempo funciona cuando la entrada INA
L i encender.
INH(INHIBIR) HE T
REINICIAR 2) El progreso del tiempo se detiene mientras la entrada INA esta en OFF.
y — 3) Cuando el progreso del tiempo se detiene y se corta la energia,
Ajuste de tiempo "7 T : i )
- : = : el valor de la pantalla se memoriza.
Aniba d ‘ ‘ 4) Si el tiempo de progreso es mayor que el tiempo de
0 H 1 ; H configuracién cuando la entrada INA se apaga, el valor en
Mostrar : : g
Ajuste de tiempo  ~ pantalla parpadea y la operacion se detiene hasta que se
Abajo aplica la sefial de reinicio.
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Contador/temporizador programable

E Ajuste de tiempo del temporizador '0' ®

Sensor

@ Modo de operacién de salida disponible para establecer la configuracion de hora '0' fotosléctrico
OND, ONd1, ONd2, NFD, NFd1

Sensor
de
fibra éptica

© Operacion segun el modo de salida (en la configuracién de tiempo 0)
1) Modo OND (Retardo de activacion de sefial) [OND] « El tiempo de

configuracién 1 se establece en 0 « El tiempo de configuracion 2 se establece en 0 (ng‘ertaf/\rea
modo ARRIBA modo ABAJO sensor

INA(INICIO) g

Tiempo de fraguado 2

INA(INICIO)
©
Proximidad
sensor

Tiempo de fraguado2

0 0
(M)

I : E_ SALIDAT Presion
SALIDA1 . : D sensor
out2 I { l:L outz

2) Modo OND.1 (Retardo de activacién de sefial 1) [ONd1] « El tiempo de « El tiempo de configuracion 2 se establece en 0 ®

codificador rotatorio
configuracion 1 se establece en 0

modo ARRIBA modo ABAJO DD
INA(INICIO)

INA(INICIO) HH HH i FENGAR ‘,—D onectar
REINICIAR : rl rl S,

Tiempo de fraguado1

Tiempo de fraguado2 )

H Temperatura. controlador
0 ——

0

I_‘—[‘ | SALIDA1 : ; 0
ourz |

3) Modo OND.2 (Retardo de encendido 2) [ONd2] ¢ El tiempo de configuracién

« El tiempo de configuracion 2 se establece en 0
1 se establece en 0

modo ARRIBA modo ABAJO modo ARRIBA

FUERZA FUERZA : w
REINICIAR. rl ﬂ REINICIAR ‘,—D * [

Tiempo de fraguado1

Tiempo de fraguado 1 - w
mecidor

de panel

0 D 0 : 3
SALIDA1 _l__[ I SALIDA1 D tacémetrol
out2 | | ouT2 oidor o

4) Modo NFD (retardo ON-OFF) [NFD] « El tiempo de configuracion

« El tiempo de configuraciéon ON_Delay se establece en 0

Monitor
OFF_Delay se establece en 0
/- INA(INICIO) D :1" D
INA(NICIO) ] i REINICIAR . P ©)
; Tt Controlador
REINICIAR —D— ! [ de sensores
; Apagado_Delay - i
©On_Delay 0 Ariba 0 ; )
Arriba H Fuente de
Mostrar Apagado_Delay R alimentacion
Mostrar ~ On_Delay 0 X 0 _ N conmutada
Abajo : —
Abajo : i ouT2 i:i il @
! [ i oo 1 Motor
SALIDA2 | ™ = (AFUERA) paso a paso&
Conductor y controlador
(FUERA) ory
5) Modo NFD.1 (Retardo ON-OFF1) [NFd1] « El tiempo de configuracion « El tiempo de configuracion ON_Delay se establece en 0 g{,(
raficol
OFF_Delay se establece en 0 :' :I :' Panel
m INA(INICIO) P g I6gico
INA(INICIO) ' HE H REINICIAR s
! r ©
REINICIAR _——L o
] H ispositivo
Apagado_Delay de red de campo
On_Delay 0 Arba 0

Arba
Mostrar Apagado_Delay )
Software

Mostrar On_Delay 0 Abajo 0

‘ oz [ [
SALIDA2 (AFUERA) ()

Otro
(FUERA)

Abajo

@ El valor de configuracién 1 (PS1) es mayor que el valor de configuracién 2 (PS2)
Modo de salida OND(OND), OND.1(ONd1)o OND.2(ONd2)

* Modo UP: Cuando el valor de configuracion del temporizador 1 es mayor que el valor de configuracién 2, la salida OUT1 no se activa. *

Modo ABAJO: Cuando el valor de configuracion del temporizador 1 es mayor que el valor de configuracion 2, la salida OUT1 no se activa.
Si el valor de configuracion 1 es el mismo que el valor de configuracion 2 y se aplica la sefial de INICIO, la salida OUT1 se activa
inmediatamente.
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Serie CT

(m] Modo de comunicacion
© Ajuste de parametros

(ma: Para seleccionar el modo de conﬁgurn. o tecla: Para cambiar el valor de configuracion)

Modo de ajustes Coémo establecer

Com. DIRECCION

(DIRECCION) los digitos parpadeantes.

Para cambiar los digitos parpadeantes de Com. DIRECCION.

Rango de configuracion de com. direccion: 1 al 127
Si se aplica la misma direccién durante multicom.: Para cambiar
no funcionaré correctamente.

Com. velocidad 24 4896 - <> 102 384>

2400/4: 1921 4
(BPS) 00/4800/9600/19200/38400bps
Com. paridad NINGUNO #— INCLUSO «— exirafo NONE: Ninguno EVEN: Numero par ODD: Ndmero impar
(PRECIO) 4

Com. bit de parada

(PST)
Rango de configuracién segun com. velocidad.
respuesta : Para cambiar la posicion de los digitos parpadeantes de 2400 bps 16 ms aSQr:Sn;sgg _
tiempo de espera - com. tiempo de espera de respuesta. 4800 pb =
(RSWT) : Para cambiar la posicién de los digitos f tes | 9600 pb
valor. 19200 pb 5msa 99 ms
38400 pb 5msa99ms

Com. escribir
(COMW)

ENA «— DISA

ENA: Permisos com. escribir (habilitar)
DISA: Prohibe com. escribir (desactivar)

© Aplicacion de la organizacion del sistema.

Tierra

V (12-24 VCC)

RS232C RS485 Resistencia,
D RD terminal (
xD - Rx (o \ ; ) )
P)) Serie CT
TXD-TxD | — / \ / f(l \ #31
Tierra - Tierra \/ \/ \/ B \/ \/ un(+)
Cable RS232C
A(+) B() A+ B() A(+) B()
Computadora _:' Serie CT Serie CT Serie CT
; #01 #02 #30

Se recomienda utilizar un convertidor de comunicacion, un convertidor de RS485 a serie (SCM-38l, se vende por separado) y un convertidor de USB a
RS485 (SCM-US48lI, se vende por separado). Utilice un par trenzado adecuado para la comunicacion RS485.

© Orden de control de comunicacién

1. El método de comunicacién es Modbus RTU(PI-MBUS-300-REV.J).

2. Después de 1 segundo. de suministro de energia en el sistema de orden superi

or, comienza a comunicarse.

3. La comunicacion inicial sera iniciada por el sistema de orden superior. Cuando sale una orden del sistema de orden superior,

La serie CT respondera.

Sistema superior

Serie CT

A — Min. 1 segundo. después de aplicar energia
B — 3B400 bps: Aprox. 1ms.

19200 bps: Aprox. 2 ms.
9600 bps: Aprox. 4ms.
4800 bps: Aprox. 8 ms.

2400 bps: Aprox. 16ms.
C — Min. 20 ms
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Contador/temporizador programable

© Comando y bloqueo de comunicacion.

(A)

Foto
El formato de consulta y respuesta. :‘::s‘gf(’
1) Leer el estado de la bobina (Func 01 H), 5) Registros muiltiples preestablecidos (Func 10 H) -
Leer estado de entrada (Func 02 H Fibra
« Consulta (Maestro) e
- Consulta (Maestro) s
Error
" No. de (©)
A partir de N Comprobacion de errores A partir de Datos Datos Controlar Puerta/Area
Esclavo " A o. de puntos Esol DIRECCION i
DIRECCION cion Registrar byte
prreccion | FUNGioN (CRC 16) orecoion| ™ onter (©RC16) | |
Alto Bajo |Alto Bajo Bajo Alto
Alto Bajo Alto [Bajo Alto Bajo Alto|Bajo Bajo Alto ©
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte Proximidad
CDN 16 1Byte 1Gyte 1Bytd 1Byte [1Byte {Byte 1Byte 1Byte 1Byfte 1Byte 1Bytd 1Byte [iByte sensor
| |
I 1
* Respuesta (esclavo) CDN 16 w
Esal B Comprobacién de errores . Respuesta (esclavo) sensor
sclavo ” yte
e Contar | 0210 Dajos batos ‘CBC 16 Esclavo Direccion inicial No. de fegistro comprosasn se s ®
Bajo Alto Funcién (CRC 16) Giratorio
DIRECCION . codificador
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte Alta baja Alta baja Bajo Alto
lé |
! CDN 16 ! 1byte 1byt 1byte 1bytd 1byte 1bytd 1byte 1byt
L | Conector/
2) Leer registros de retencién (Func 03 H), : CDN 16 ‘ Enchufe
Leer registros de entrada (Func 04 H) o
c ta (M 6) Aplicacion )
* Consulta (Maestro) Leer estado de la bobina (Func 01 H) controador
Eeavo A partir de No. de puntos Comprobacién de errores El maestro lee OUT2 00002(0001H) a 00003(0002H), estado de
piReccion | FUNCION (DIRECCION (CRC 16 salida OUT1 (ON: 1, OFF: 0) del Slave (Direccion 01). e
f i f Fuerza
Alto Bajo |Alto Bajo Bajo Alto comotador
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
- S —— 1 + Consulta (Maestro)
I 1 )
CDN 16 o ] Comprobacion ds orores 9 imera
Esclavo Direccion inicial N° de puntos Funcion
(CRC 16)
* Respuesta (esclavo) DIRECCION - - :
Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto
S [ P Datos Datos Datos Riiaiadiite 01H 01H 00H 01H 00H 02H CEH 0BH w0
uncion| (CRC 1
DIRECCIO! Cont: - A - - En el lado esclavo OUT2 00003(0002H): APAGADO,
°"*" | Alto Bajo Alto Bdjo Altb Baijé Bajd Alto _ ( )
IB SALIDA1 00002(0001H): ENCENDIDO "
1Byte 1Byte]1Byte 1Byte|1Byte 1Byfe 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte Panel
! | * Respuesta (esclavo) et
CDN 16 o Datos Comproaciondoarores
sclavo -~
3) Forzar bobina simple (Func 05 H) oReccion | U"9On Recuento de bytes | (00003 {CRC16) T oo
00001) Bajo Alto ot
« Consulta (Maestro) 01H 01H 01H 02H DOH 49H
] R Leer registro de entrada (Func 04 H) El maestro lee el valor preestablecido -
Datos d de dirgccion de bobi . .
e | Funcion atos de fuerza de dirgecion de bobina (CRC16) 21004(03EBH) a 21005(03ECH) del contador/temporizador, Esclavo
Alto Baijo Alto B ajo Alto (Direccion 15). [
1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 18 te 1Byte Sosor
lador
™ » « Consulta (Maestro) contrelade
CDN 16
Comprobacien de aores -
. Respuesta (esclavo) Esclavo PR Direccién inicial No. de puntos Funcién (CRC 16). Traspuesta
PIRECCION Bajo Alt Bajo Bajo Al e o
(o] (o]
Comprobacitn de emores
Datos de fuerza de dir¢ccion de bobina
E::(‘;ZION Funcién (CRC 16) OF H 04H EBHO00Hp2H 00H 95H @
Alto Bajo |Alto Bajo Bajo Alto En caso de que el valor actual sea 123456(0001 E240 H) en el lado m 'd s
esclavo, 31004(03EBH): E240 H, 31005(03ECH): 0001H E—
1Byte 1BJte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte v ( ) ( )
(R)
: ! Grafico
CDN 16 Logica
. L. i * Respuesta (esclavo) panel
4) Registro unico preestablecido (Func 06 H) « Consulta
Comprobackon de oores
Datos Datos &
(Maestro) eomo | eye (CRC 16) Campo
i Comprobacion de errores. DIRECCION Contar dispositivo
N DRI:gggl%N Datos preestablecidos (c;c ) Alto Bajo plto Bajo Bgjo Alto
oireccion | - UNCEION OF H 04 H04 H E2 H 40 H 00 H|01 H E2 H[28 H
Alto Bajo |Alto Bajo Bajo Alto Q)
Software
1Byte 1Bjte 1Byte |1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte
! |
1) 1
CDN 16 Sito
* Respuesta (esclavo)
Registro ] Comprobacion de erores
Esclavo X Datos preestablecidos
5n [DIRECCION (CRC 16;
DIRECCION Funcién &

Alto Bajo |Alto Bajo Bajo Alto

1Byte 1Bjte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte 1Byte

! |
I 1

CDN 16
L]
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Serie CT

© Tabla de mapeo Modbus

1) Restablecer/Salida 4) Datos de seguimiento
No(Direccién) Funcilﬁn EXP"CLCif’" Rango de configuracion Aviso No (Direccion) fFuncién| Explicacion Rango de configuracién Aviso
00001(0000) 01/05 ies&able&er {HAPAGADO 1ENCENDIDO LEDBAO BARASARD Bit5
00002(0001) 01 Salida OUT20:APAGADO 1:ENCENDIDO 1:ENCENDIDO estado
de | 6n LED OPT2 "
00003(0002) 01 Salida OUT1|0:APAGADO 1:ENCENDIDO © visualizacn 0:APAGADO Bit6
Para LOTE 1:ENCENDIDO estado
00004(0003) 01 Salida LOTE|0:OFF 1:0N modelo|de salida de visualizacion LED OPT1 i
A - :OFF 1:0N Bit7
visualizacion
Para LOTE estado LED BA.S e APAGADO 1 Bit 10
00005(0004) 01/05 RRestat de LOTES 0JOFF 1:ON modeld de salida ENGENDIDO estado de
31001 04 viuaizacion LED doBLOGUEC Bt 19
2) Estado de entrada del terminal (03E8) ENCENDIDO estado de
visualizacion LED PS2 APACADO T Bit 12
Sin explicacion dg funcion [direccion) Rango de ajuste fiviso ENCENDIDO estado de
Estado de entrada visualizacién LED PS1 "
10001(0000) 02 Esfado de erftrada INA osersrsorencaooo | encenDIDO LED TR | R0 Bit13
de estado de visualizacion B APACATO Bit 14
Estado de entrad : :
10002(0001) 02 Esfado de erjtrada INB GAPAGADO 1:ENGENDIDO d:\ieromi::n rada ENCENDIDO LED CNT
coood o de estado de visualizacior) 0:OFF 1:0N Bit 15
stado de entrada
10003(0002) 02 Esfado de erftrada INHIBIR 0:OFF 1:0N ’ estado de
del terminal 31002(03E9) 04 visualizacién Valor|actual Para el modelo
de LOTE 0 a 999999 de salid:
Estado de entrad e salida
10004(0003) 02 Esfado de erjtrada RESET 0:APAGADO 1{ENCENDIDO d::eromi:j" rada 31003(03EA) encimera BATCH
E:
10005(0004) 02 stadodeentradade | cvcowpo | Estado deenrada 31004(03EB) .
RESET DE LOTE del terminal ) >
Valor presente Tipo de 6 digitos: -99999 a Usar contador
3) Informacién del producto 04 [ ) . ?99999 ¥ temporizador
31005(03EC) contadorftemporizador | 11PO de 4 digitos: -999 a 9999 en comin
No(Direcsion) Funlion Exploacion Aviso Temporizador: dentro del ajuste de tiempo|
30001~30100 04 Heservadd 30101(0064) - rango
- . Encimera:
( )
04 Numero de prodlucto H 30102(0065) 04 Numero de 1D del modelo Contador: punto decimal 40058 dotos
| producto L 31006(03ED) 04 Unidafl de visualizacion del valor de visualizacio 1, e
30103(0066) 04 V4rsion de jhardware 30104(0067) - Temporizador: rango de tiempo 40102 Datos
04 Version de softyare 30105(0068) 04 Modelo no. - 31007(03EE Encimera
1.30106(0069) 04 Modelo np. 2 30107(006A) e ( ) Tipo de 6 digitos: -99999 a y a
e - sar contador
04 Modelo no. 3 30108(006B) 04 Modelo no. 6M o4 PD(2) 999999 | termportzarior
430109(006C) 04 Reservago 30110(006D) - 31008(03EF) fijando el valor | Tipo de 4 digitos: -999.a 9999 | gn comun
04 R o 30141(006E)04 R a BT Temporizador: dentro del ajuste de tiempo|
eservado eservado
rango
30112(006F) 04 Reservado|30113(0070) - End 9
ncimera
04 Reservado 301 i4(0071) 04 Reservado - 31009(03F0) ) -
Tipo de 6 digitos: -99999 a Usar contador
30115(0072) 04 R¢servado|30116(0073) - 04 Ps1 999999 y temporizador
04 Reservado 301[17 (0074) 04 Estado de - 31010(03F1) fijando el valor Tipo de 4 digitos: -999 a 9999 en coman
2 bobina reservadh _ Temporizador: dentro del ajuste de tiempoj
- rango
- 31011(03F2) 04 Fijando el valor Usar contador
de LOTE 0 a 999999 y temporizador
- 31012(03F3) encimera en comdn
31013(03F4) 04 Revisando el 0: NPN, 1: PNP
logica de entrada
0000
30118(0075) 04 Estado de la bobina
de direccion inicial . . L.
30119(0076) 04 - - » Formato de fecha del bit de direccion 31001(03E8)
entrada de cantidad Bit 14 Bit 14 Bit 1B Bit 12 Bit 11 Bit 10 Bit § Bit 8|Bit 7 Bit 6 Bjt 5 Bit4 Bit J Bit 2 Bit 1 Bit 0
30120(0077) 04 Direccién de inicio 0000
CNT[TMR PS1 P82 BLOQUEQ BAS - - QUT1 QUT2 BA.O t - - - -
30121(0078) 04 C4ntidad d¢ estado de entrada - 001001po10010010/0100001001001/00 0 0 0
30122(0079) 04 g;g;sctirgnd:eeiﬁpi)(l:%amon 0000 Formato de datos de 2 palabras: los datos superiores tienen una direccién numérica alta.
N Registro de explotacion _ Ej) 31004: Valor actual (palabra baja),
Cantidad 31005: Valor actual (palabra alta)
Registro de entrada
30124(0078) 04 Direccion de inicio 0064 » .
5) Grupo de configuracion de valores preestablecidos
30125(007C) 04 Cpntidad de registro de entrada - .
No(Direccion) Funcion Explicacion Rango de donfiguracion Aviso
40001(0000) 03 Valorde confurasen g psz| ETCIMera Ufa' w"'jdm
06 Naior de coni én do PS Tipo de 6 digitos: 0 a  temporizador
40002(0001) 16 elorde conliguracion de 999999 en comin
40003(0002) 03 Tipo de 4 digitos: 0 a 9999 | Usar contador
06 Valor de configuracién | Temporizador: dentro del rango y temporizador
de PS1 .
40004(0002) | | de configuracién de iempo | €N COMUN
40005(0004) 03 Contador de LOTES Usar contador
06 0 a 999999 y temporizador
40006(0005) 16 fiiando el valor en comun
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Contador/temporizador programable

6) Modo de configuracion de funciones (grupo de contadores) )

Foto

Sin funcién (direccign) Explicacién Rango de ajuste Aviso eléctrico
sensor
40051(0032) 06/03/§6 Contador/T¢mporizador(CT) 1: CUENTA 1: TIEMPO Utilice contador y cronémetro en comun.
J— 5: DN-2 Fha
1: ARRIBA-1 6: UD-A éptico
sensor
40052(0033) 06/03/[16 Modo de entrada (IN) 2: ARRIBA2 7:UD-B -
3:DN 8:UD-C (©)
Puerta/Area
4: DN-1 sensor
40053(0034) 06/03/[16 Modo de indicacién (DISM) 0: TOTAL 1: MANTENER Para el indicador
0:F 3R 6:Q 9T (D)
Proximidad
40054(0035) 06/03/(16 Modo de salida (OUTM) 1:norte 4:K 7:Un 10:D- sensor
2:C 5:PAG 8:8
Velocidad maxima de 0:1 2:1K 4:10K )
40055(0036) 06/03/16 conteo (CPS) 1:30 _ 35K :c,:j;rn
40056(0037) 06/03/16 Tiempo de salida OUT2(OUT) 0001~ 9999 40057(0038) unidad: x10
06/03/16 Tiempo de salida OUT[1 0001~ 9999 0: ------ 20 - 4| unidad: x10 ®
Ti 0 de 4 digit Giratorio
1po e IgItos: ---- dificad
40058(0039) 06/03/16 Punto decinpal(DP) 4 Bt oo B e 1_"___ o g_ o codtieader
40059(003A) 06/03/[16 Min. tiempd de reinicio (RST) 0:11:200: unidad: sra.
40060(003B) 06/03/16 decmal preescala (ipoda digitos ot
posicién del punto (SCID) 1020 -3 -
40061(003C) Tipo deog/ﬂs;/ %s\/)dqcogg Srggggga (scL Conectado con la posicion del )
40062(003D) Tipo de 4 digitos: )0d1 a 9 punto decimal de preescala Controlador
40063(003E) Tipo|de 6 digitos: §00000 999999 Conectado con la posicién del
06/03/T6 Valor inicial ( RT) . .
40064(003F) Tipo de 4 digitos: 0000 a 9999 punto decimal del valor de visualizacion 0
40065(0040) 06/03/§6 Proteccion de memoria (DATOS) 0: CLR 1: REC 40066(0041) 06/03/16 Usar contador y cronémetro Fuetu'r‘l .
. controlador
Tecla de bloqueo (LPCK) 0: IOFF J: LOc1 2: LOc2 3: LOc3 en comun
7) Modo de configuracién de funciones (grupo de temporizador) Brcimera
Sin funcién (direccign) Explicacion Rango de ajuste Aviso
Usar contador y cronémetro ®
40101(0064) 06/03/[16 Contador/Temporizador(CT) 0: CONTEO 1: TIEMPO . =
en comin
tipo de 4 digitos
0:0,001529,999 5 5:0,1ma 999,9m Fane
1:0,015a99,99s 6: 1 ma 9999 m metro
2:0,1sa9999s 7:1m a 99h59m
3: 1s a 9999s 8: 1h a 999%h tacometro

4: 1s a 99m59s \/ms;\:)rzuiad‘pu\sn
Intervalo de tiempo
40102(0065) 06/03/{16 (HORAMIN/SEG) tipo de 6 digitos -
0: 0,001 s a 999,999 s 6: 1s a 9999m59s Mostrar
1:0,01 s 2 9999,99 s 7:1 ma 99999,9 m e
2:0,15a99999,9 s 8: 1 ma 999999 m
3: 1s @ 999999s 9: 1s @ 99h59m59s -
4:0,01s a 99m59,99s 10: 1m a 9999h59m controlador
5:0,1s a 999m59,9s 11: 0,1h a 99999,9h
Modo arriba/abajo . ‘Tré‘spuesxa
40103(0066) 06/03/116 (D) 0: ARRIBA 1: DN . modo de p
A 0: OND 3: FLK 7: INt1 10: DFN @
40104(0067) 06/03/16 et 1: ONd1 4: FLk1 8: INt2 11: NFd1 R paso a paso
(FUERA) motors.
2: ONd2 5: FLk2 9: OFD 12: INTG Conductory conirlador
OUT2(OUT) Tiempo de salida unidad: x10ms ®
40105(0068) 06/03/{16 (SALIDAZ) 0000 a 9999(0: Mantener) : o
Logica
OUT1 Tiempo de salida X panel
40106(0069) 06/03/16 0000 a 9999(0 : Mantener) unidad: x10,ms
(SALIDA1) o
(
40107(006A) 06/03/[16 Tiempo de $efial de entrada (INT) 0: 1 1:20 _ unidad: sra. camee
40108(006B) 06/03/16 Proteccion fle memoria (DATOS) 0: CLR 1: RE Utilice contador y cronémetro en comun. dopostive
40109(006C) 06/03/16 Tecla de bipqueo (LOCK) 0: IOFF 1: LOc1 2: Ldc2 3: LOc3 Utilice contador y cronémetro en comun.
P )
40110(006D) 06/03/16 modo de inflicacién (DSpM) 0: TOTAL 1: MANTENER 2: ONtD Para el indicador Software

(t)
Otro
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Serie CT

8) Modo de configuracion de funciones (grupo de comunicacion)

No(Direccion) Explicacion de fuhcion Rango de ajuste Aviso
40151(0096) 06/03/16 Com. dir¢ccion (DIRECCION) 1a127 -
40152(0097) 06/03/16 Com. velpcidad (BPS) 0: 24 1: 48 2: 96 3: 192 4: 384 unidad: x100bgs
40153(0098) 06/03/16 Com. paridad (PRTY) 0: NINGUNO 1: PAR 2: IMPAR -
40154(0099) 06/03/16 Bit de pafada (STP) 0:11:2 -
40155(009A) 06/08/16 Tiempo de espera de respuesta (RSwT) 05 al 99 unidad: sra.
40156(009B) 06/03/16 Com. esgritura (COMW) 0: ENA 1: DISA -

© Procesamiento de excepciones

Cuando se produce un error de comunicacion, se establece el bit mas alto de la funcion recibida.

a 1, luego envia el comando de respuesta y transmite el cédigo de excepcion.

Direccion del esclavo Funcién+80H Codigo de excepcion Corljwprobacién de errores (CRC16)
Bajo Alto
1byte 1byte 1byte 1byte 1byte

« Funcidn ilegal (Cédigo de excepcion: 01H): comando que no admite
« Direccién de datos ilegales (cddigo de excepcion: 02H): discrepancia entre el nimero de datos solicitados y el nimero de transmisiones.
datos de la tabla.

« Valor de datos ilegal (Cédigo de excepcion: 03H): No hay coincidencia entre el niumero de datos solicitado y el nimero de datos transmisibles.
datos en el dispositivo

« Falla del dispositivo esclavo (codigo de excepcion: 04H): el comando se procesa incorrectamente.

Ejemplo)
El maestro lee el estado de salida (ON:1, OFF:0) de la bobina no existente 01001 (03E8 H) del esclavo (Direccion 17).

* Consulta (Maestro)

» " Direccion inicial No. de puntos Comprobacién de errores (CRC16)
Direccion del esclavo Funcién - - -

Alto Bajo Alto Bajo Bajo Alto

11H 01H 03H E8H 00H 01H ##H ##H

* Respuesta (esclavo)

» Comprobacioén de errores (CRC16)

Direccion del esclavo Funcién + 80H Cédigo de excepcion -
Bajo Alto
11H 81H 02H #i#H ##H

(m] Leer y escribir el valor del parametro mediante la comunicacion.

© Lectura del area de parametros.
00002(0OUT2), 00003(0OUT1), 00004(BA, 0), 10001 a 10005(Entrada de terminal), 30101 a 30125(Informacién del producto), 31001 a 31013(Datos de monitoreo)

© Lectura y escritura del area de parametros.

00001 (inicio de reinicio), 00005 (inicio de reinicio por LOTE), 40001 a 40006 (grupo de ahorro de valor de configuracion),
40051 a 40066 (grupo de configuracién de contador), 40101 a 40110 (grupo de configuracién de temporizador),

40151 a 40156 (grupo de configuracién de comunicacion)

lectura de comunicacion

Lea el valor del pardmetro mediante la comunicacién. (Funcién: 01H, 02H, 03H, 04H)

Es capaz de leer comunicaciones independientemente de permitir o prohibir la escritura de comunicaciones.
© comunicacion escribir

Cambie el valor del pardmetro mediante la comunicacion. (Funcién: 05H, 06H, 10H)

« Cuando cambie el valor de configuracién del pardmetro de * [m] Modo de configuracién de funcién Grupo de contador' o 'Mddi} de configuracion de funcién
Grupo de temporizador' usando comunicacion, la indicacién de reinicio parpadeara en 3 segundos. y el valor de visualizacién se restablecera. (El valor de visualizacion
de conteo y el tiempo de progreso antes de cambiar el valor de configuracion del pardmetro no se guardan).

« Cuando cambie el valor de configuracién del parametro del 'grupo |E| Grupo de configuracién de valores ‘o 'Ebdo de configuracion de funciones Comunica-
de funciones' usando la comunicacién, el valor de visualizacién del conteo o el tiempo de progreso no se restableceran.

« En la configuracion de comunicacion de prohibicién de escritdra(A, o Selpreteda dn comando de escritura.

« Si el valor establecido estd mas alla del rango de configuracion, este valor de configuracion se sustituye por el valor dentro del rango de configuracion y luego
memorizado.

.|
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Contador/temporizador programable

®] Uso adecuado
Foto
eléctrico
. sensor
OEl encendido/apagado
(B)
Fibra
Fuerza -[ EN sptico
APAGADO sensor
El tiempo inestable ©
frente a la sefial de entrada. PuertalArea
sensor
El voltaje de alimentacion aumenta durante 100 ms después del encendido y cae durante
®)
500 ms después del apagado. Por lo tanto, asegurese de aplicar la sefial de Proximidad
sensor
entrada después de 100 ms y que la alimentacion se vuelva a encender después de 500 ms.
cuando se apaga la energia. o
« Asegurese de utilizar un dispositivo de alimentacion de voltaje/corriente o de Clase 2 :c':z:r"
aislado y resistivo para la entrada de 24 VCA/24-48 VCC.
modelo de fuente de alimentacion. (F)
Giratorio
codificador
@ Linea de sefal de entrada
« Utilice un cable lo mas corto posible desde el sensor a esta unidad. f—
« Utilice cable blindado para lineas de entrada largas. Enchufe
« Cable como linea de entrada de separacion de la linea de alimentacion.
(H)
Controlador
@ Al seleccionar la légica de entrada Asegurese O
de que la alimentacion esté apagada al seleccionar la légica de entrada, luego Fue{f‘f“ )
controlador

seleccione la entrada l6gica de acuerdo con el método de cambio de légica
de entrada.

@ Entrada de conteo de contactos (Cuando se usa como Contador)
Si aplica la entrada de contacto en el modo de alta velocidad (1k, 5k, 10k), ()
puede causar un error de conteo debido a la vibracion. -
Por lo tanto, configure el modo de baja velocidad (1cps o 30cps) en la entrada de contacto.

L)

Panel
metro

© cuando pruebe el voltaje dieléctrico y la

resistencia de aislamiento del panel de control con
esta unidad instalada. e
« Aisle esta unidad del circuito del panel de control.
« Cortocircuite todos los terminales de esta unidad. Mostrar
© No utilice los lugares debajo. ©
« Lugar donde haya fuertes vibraciones o impactos. * Lugar donde se controlador

utilizan alcalis o acidos fuertes. « Lugar donde haya rayos directos
del sol. Traspuesta

« Lugar donde se generen fuertes campos magnéticos o ruidos eléctricos.

Q
Totord.

© Entorno de instalacion

« Se utilizara en interiores. ®)

+ Altitud max. 2000m !
anel

* Grado de contaminacion 2 e

« Instalacién Categoria Il e
red
dspositvo
(t)
Software

(ta)
Otro

.|
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